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1) Upozornenia

Tento navod obsahuje ddlezité informacie tykajuce sa bezpecnosti.
Pred zacatim inStalacie komponentov je dolezité, aby ste si precitali
vSetky informacie tu uvedené. Odlozte si tento navod pre buducnost.
Vzhladom na riziko, ktoré sa méze vyskytnut tak poc¢as instalacie, ako
aj pouzivania RUN, pre zachovanie maximalnej bezpecnosti musi byt
instalacia vykonana pri plnom reSpektovani platnych zakonov, predpisov
a pravidiel. Tato kapitola uvadza véeobecné upozornenia. DalSie $pe-
cifické vystrahy su v odsekoch "3.1 Prvotné previerky" a "5 Testovanie
a uvedenie do prevadzky".

AVth'adom na najnovsiu europsku legislativu automatizo-
vanie dveri a bran podlieha predpisom uvedenym v Naria-
deni 98/37/CE (Nariadenie o strojoch) a obzvlast normam:
EN 13241-1 (harmonizovana norma), EN 12445, EN 12453 a
EN 12635, ktoré umoznujua vyhlasenie zhody stroja s nariadenim
o strojoch.

Dalsie informécie a voditka k analyze rizik a tvorbe technickej doku-

mentacie najdete na stranke "www.niceforyou.com". Tento navod bol

zostaveny Specialne pre kvalifikovanych instalujucich technikov.

Okrem $pecifickej prilohy "InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov

prevodového motora RUN", ktoru technik oddeli, Ziadna z informacii

uvedenych v tomto navode nie je ur€ena do pozornosti kone¢ného
uzivatela!

e Akékolvek pouzitie RUN odlisné od toho, ktoré je vyslovene uvedené
v tomto navode, nie je dovolené. Nevhodné pouzivanie méze posko-
dit osoby alebo veci.

¢ Pred zaCiatkom in$talacie sa musi vykonat analyza rizik, ktora zahf-

fla zoznam zakladnych bezpeénostnych poziadaviek vyplyvajucich

z Prilohy | Nariadenia o strojoch a prislusné rieSenia.

Pripominame, Ze analyza rizik je jednym z dokladov "Technickej

dokumentacie" pre tento automaticky systém.

Preverte, ¢i su potrebné dalSie zariadenia na dokompletovanie auto-

matického systému s RUN na zaklade Specifickej situacie pouzitia

a pritomnych rizik. Treba vziat do Uvahy napriklad riziko narazu, pri-

tlaenia, zaklieStenia, vlieCenia a pod. a dalSie vSeobecné rizika.

Ziaden z komponentov neupravuijte, ak to nie je $pecificky uvedené

v tomto navode. Takéto ukony mozu viest len k porucham. Nice sa

zrieka zodpovednosti za Skody spésobené upravenymi vyrobkami.

e Zabezpecte, aby pocas inStalacie a pouzivania nedostali do riadiacej

jednotky alebo inych otvorenych zariadeni pevné ¢asti alebo tekutiny,

pripadne sa obratte na oddelenie zakaznickeho servisu NICE. Pou-

Zivanie RUN za takychto pomienok je nebezpecné.

Automaticky systém nesmie byt pouzivany pred uvedenim do pre-

vadzky, vid kapitolu "5 Testovanie a uvedenie do prevadzky".

Obalovy material RUN musi byt zlikvidovany v sulade s platnymi

miestnymi nariadeniami.

Ak pride k poruche, ktoru neviete vyriesit pomocou informacii uvede-

nych v tomto navode, kontaktujte oddelenie zakaznickeho servisu NICE.

* Ak nastane vypadok istiCov alebo poistiek, je potrebné najprv zistit

pri¢inu tohto stavu a odstranit ju.

Predtym, ako pristupite k praci na vnatornych svorkach pod krytom

RUN, vypnite vSetky obvody napajania. Ak je vypinacie zariadenie

mimo vasho dohladu, umiestnite k nemu tabulu s napisom: "POZOR!

PREBIEHA UDRZBA".

Zvlastne upozornenia tykajuce sa vhodnosti pouzitia tohto vyrobku

vo vztahu k Nariadeniu o strojoch 98/37/CE (ex 89/392/CEE):

e Tento vyrobok prichadza na trh ako "Cast zariadenia", a teda
je vyrobeny, aby bol zabudovany do nejakého stroja alebo poskla-
dany spolu s dal$imi zariadeniami za u¢elom vytvorenia "stroja"
v zmysle Nariadenia 98/37/CE, vyslovene v kombinécii s dalSimi
komponentmi a spésobom, ktory je popisany v tomto navode na
inStalaciu. Ako uvadza nariadenie 98/37/CE, upozorfujeme, Ze nie
je dovolené uvedenie tohto vyrobku do prevadzky, kym vyrobca
stroja, do ktorého je tento vyrobok zabudovany, tento neoznadcil a
nevyhlasil zhodnym s nariadenim 98/37/CE.

Zvlastne upozornenia tykajuce sa vhodnosti pouzitia tohto vyrobku
vo vztahu k Nariadeniu o nizkom napati 73/23/CEE a nasledovnych
uprav 93/68/CEE:

e Tento vyrobok zodpoveda nalezitostiam vyplyvajicim z "Nariadenia
o nizkom napéti", ak je pouzity v konfiguracii, ktord povoluje tento
navod na instalaciu a v kombinacii s prvkami uvedenymi v katalégu
vyrobkov Nice S.p.a. Nalezitosti by nemuseli byt zaru€ené, ak by sa
vyrobok pouzil v Specifikovanej konfiguracii, ale s inymi nedoporu-
¢enymi vyrobkami. PouZivanie za takychto okolnosti je zakazané,
az kym inStalujuci technik nepreveril zhodu s nalezitostami vyplyva-
jucimi z nariadenia.

Zvlastne upozornenia tykajuce sa vhodnosti pouzitia tohto vyrobku
vo vztahu k Nariadeniu o elektromagnetickej kompatibilite 89/336/CEE
a nasledovnych uprav 92/31/CEE a 93/68/CEE:

e Tento vyrobok bol podrobeny skuskam suvisiacim s elektromagne-
tickou kompatibilitou v najkritickejSich situaciach pouzivania, v konfi-
guracii predpokladanej v tomto navode a v kombinacii s prvkami
uvedenymi v katalégu vyrobkov Nice S.p.a. Ak by sa vyrobok pouzil
v Specifikovanej konfiguracii, ale s inymi nedoporu¢enymi vyrobkami,
elektromagneticka kompatibilita by nemusela byt zaru¢ena. Je zaka-
zané pouzivanie vyrobku za takychto okolnosti, az kym instalujuci
technik nepreveril zhodu s nalezitostami vyplyvajacimi z nariadenia.
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Popis vyrobku a ucel pouzitia

RUN je rada nereverznych elektromechanickych prevodovych
motorov ur¢enych na automatizovanie opsuvnych bran. Su vyba-
vené elektronickou riadiacou jednotkou a konektorom typu "SM"
pre radiové prijimace (volitelné). Elektrické zapojenia pre externé
zariadenia su zjednoduSené vdaka systému "BlueBUS", ktory
umoznuje zapojenie viacerych zariadenim prostrednictvom len 2
vodicov. Zoznam zariadeni, ktoré sa moézu pripojit na Run BlueBUS
je uvedeny v ods. 7.3.1 "BlueBUS"; aktualny zoznam s prislusnou

kompatibilitou najdete tiez na: www.niceforyou.com. RUN ma
konektor pre dialkové programovacie jednotky, ¢o umoznuje
kompletné a rychle riadenie inStalacie, udrzby a urcenie pripadnych
poruch. Vid tiez 7.8.1 "Dialkova programovacia jednotka". RUN
funguje prostrednictvom elektrickej energie a v pripade vypadku
prudu je mozné zariadenie odblokovat Specialnym kli€om a branu
ovladat ru¢ne.

Sucastou rady RUN su vyrobky, ktorych zakladné rozdiely su popisané v tabulke 1.

Tabulka 1: Porovnanie zakladnych parametrov motora RUN

Typ prevodového motora RUN1800 RUN1800P RUN2500 RUN2500P
Typ koncového spinaca elektromechanicky indukény elektromechanicky indukény
Maximalna dizka kridla 15m
Maximalna vaha kridla 1800 kg
Krutiaci moment pri rozbehu 50 Nm
(zodpoveda sile) (1390 N)
Motor jednofazovy asynchrénny max. 700 W
Poznamka: 1 kg = 9,81 N, t.j. napriklad: 1390 N = 142 Kg
IS
£ £
2 3
o -
|

400mm ‘ ‘
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2.1) Limity fungovania

Kapitola 8 "Technické parametre" obsahuje len Udaje potrebné na
urCenie, ¢i su vyrobky rady RUN vhodné pre vybranu aplikaciu.
Podla Strukturalnych parametrov RUN su tieto vyrobky vhodné na
pouzitie na posuvnych kridlach, v ramci limitov uvedenych v ta-
bulkach 2, 3 a 4.

Skuto¢na vhodnost pohonu RUN na automatizovanie posuvnej
brany zalezi od trenia a dalSich faktorov, aj nahodnych, ako pri-
tomnost ladu, ktory by mohol branit kridlu v pohybe. Na preverenie
vhodnosti je Uplne neodmyslitelné zmerat silu potrebnu na pohyb
kridla poCas celej jeho drahy a uistit sa, Ze tato je mensia ako
polovica "normalneho krutiaceho momentu" uvedeného v kapitole
8 "Technické parametre" (doporucuje sa 50 % rezerva v sile, lebo
nepriaznivé klimatické podmienky mézu spdsobit’ zvySenie trenia).

Okrem toho treba vziat do Uvahy Udaje v tabulkach 2 a 3 pre sta-
novenie poctu cyklov/hodinu a po sebe iducich cyklov.

Tabulka 2: Limity v zavislosti od dizky kridla

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P
Sirka kridla (m) max. cykly/hod max. po sebe iduce cykly max. cykly/hod max. po sebe idtice cykly
do 6 55 50
6+9 36 32
9+12 27 24
12+15 22 20
15+ 18

\
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Tabulka 3: Limity v zavislosti od vahy kridla

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P

Vaha kridla (kg) Percento ckylov Percento cyklov
Do 500 100 %

500 + 900 80

900 + 1200 75

1200 = 1500 60

1500 + 1800 50

2000 + 2300

2300 + 2500

Dizka kridla umozfiuje vypoget maximalneho poétu cyklov za hodinu, ako aj po sebe iducich cyklov. Vaha kridla umozZiiuje vypod&et per-
centa zniZenia cyklov a maximalnu povolenu rychlost. Napriklad pre RUN1800: ak je kridlo 10 m dIhé, je mozné dosiahnut 27 cyklov za
hodinu a 24 po sebe iducich cyklov. Ak je vSak vaha brany 1300 kg, musia byt znizené na 60 %, teda 16 cyklov za hodinu a 14 po sebe
iducich cyklov. Riadiaca jednotka m& obmedzujuce zariadenie, ktoré predchadza riziku prehriatia, zaloZzené na namahe motora a trvani
cyklov. Toto zariadenie zasiahne, ked je presiahnuty maximalny limit. Obmedzova¢ manévrov tiez meria teplotu prostredia a znizuje
pocet manévrov este viac, ked je teplota mimoriadne vysoka.

V kapitole "8 Technické parametre" je uvedeny odhad "Zivotnosti", t.j. priemerna ekonomicka zivotnost vyrobku. Hodnota je vyrazne
ovplyvnena indexom naro¢nosti manévrov, ktory je suctom vSetkych faktorov, ktoré prispievaju k opotrebeniu. Na vykonanie odhadu
musia byt spocitané vSetky indexy naro¢nosti v tabulke 4 a vysledok sa pouzije na previerku odhadovanej zivotnosti v grafe. Napriklad
pre RUN1800: na brane vaziacej 1300 kg a 10 m dlhej, vybavenej fotobunkami a bez inych pritazujucich prvkov, sa dosiahne index
naroc¢nosti rovnajuci sa 45 % (20+15+10). Z grafu je odhadovana zivotnost 200.000 cyklov.

Uvedomte si, ze odhadovana zivotnost je poc¢itana na zaklade projektovych vypoctov a vysledkov testov vykonanych na prototypoch.
KedZze je to len odhad, nepredstavuje ziadnu formu zaruky na skutocnu zZivotnost’ vyrobku.

Tabulka 4: Odhadovana zivotnost' v zavislosti od indexu naro¢nosti manévrov

Index naro¢nosti % Run Zivotnost v cykloch
1800 | 2500
Vaha kridla kg
Do 500 5
500 + 900 10
900 + 1200 20 500000
1200 = 1500 30 450000
1500 + 1800 40 c \
1800 + 2200 - g (0w \
2200 + 2500 - = 350000 \
o N
>

: o 300000
Dizka kridla m 8 N
Do 6 5 § 250000 \\\
6+9 10 i 200000 S~
9+ 12 15 T —

i 150000 —
12+15 25
15+ 18 N 100000

50000
Dalsie pritazujice prvky o
(na vzatie do uvahy, ak je pravdepodobnost o do do do do do  do o do  co
vacsia ako 10 %) S S S - I S SR
Teplota prostredia vy$sia ako 40 °C alebo L .
10 Index naroénosti %
nizsia 0 °C alebo vihkost va&sia ako 80 % X e
Pritomnost prachu alebo piesku 15
Pritomnost’ soli 20
PreruSenie manévru z Foto 10
Preru$enie manévru zo Stop 20
Rozbeh aktivovany 10
Index naroénosti celkom %:

Poznamka: Ak index narocnosti presahuje 100 %, znamena to, Ze podmienky s mimo akceptovatelnych limitov. V takomto pripade doporucujeme
pouzit model vySSej velkosti.

a
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2.2) Typicky systém
Obrazok 2 znazorfiuje typicky systém pre automatizovanie posuvnej brany s pouzitim RUN.

1 Klucovy prepinaé 7 Ozubeny hreben

2 Prijima¢ FT210B 8 Majak so zabudovanou anténou

3 Fotobunky 9 RUN

4 VysielaC FT210B 10 Koncovy doraz "Zatvor"

5 Primarna pohybliva hrana 11 sekundarna pohybliva hrana (volitelna)
6 Koncovy doraz "Otvor" 12 Radiovy vysielag

\

2.3) Zoznam kablov
Typicky systém znazorneny na obrazku 2 uvadza tiez kable, ktoré sa vyzaduju pre zapojenie jednotlivych zariadeni. Specifikacia kablov
je v tabulke 5.

A Pouzité kable musia byt vhodné pre konkrétny typ instalacie. Napriklad kabel typu HO3VV-F sa doporucuje pre vnutorné
aplikacie, kym HO7RN-F je vhodné pre exteriéry.

Tabulka 5: Zoznam kablov

Zapojenie Typ kablu Maximalna povolena dizka

A: Privod napajania 1 kabel 3x1,5 mm? 30 m (pozn. 1)

B: Majak s anténou 1 kabel 2x0,5 mm? 20m

1 koaxialny kabel typu RG58 20 m (doporucuje sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky 1 kabel 2x0,5 mm? 30 m (pozn. 2)

D: Klu€ovy prepinac 2 kable 2x0,5 mm? (pozn. 3) 50 m

E: Zapojenie medzi 2 pohyb. hranami 1 kabel 2x0,5 mm? (pozn. 4) 20m

F: Pohybliva hrana 1 kabel 2x0,5 mm? (pozn. 5) 30m

Poznamka 1: ak je kabel napajania dlh§i ako 30 m, mal by mat vacsi prierez, napr. 3x2,5 mm?, a bezpe¢nostné uzemnenie v blizkosti
automatického zariadenia.

Poznamka 2: ak je kabel "BLUEBUS" dIh§i ako 30 m (max. 50 m), je potrebny kabel 2x1 mm?2.

Poznamka 3: namiesto dvoch kablov 2x0,5 mm? méze byt pouzity jeden 4x0,5 mm?2.

Poznamka 4: ak mate viac ako jednu hranu, informacie tykajuce sa typu zapojenia doporu¢eného vyrobcom najdete v odseku "7.3.2
Vstup STOP".

Poznamka 5: na zapojenie pohyblivych hran na branové kridlo musia byt pouzité Specialne zariadenia umozriujlce pripojenie aj pocas

\ pohybu kridla; na obrazku je znazornené pouzitie FT210B.

J
\
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3)

InStalacia

\

ciami uvedenymi v tomto navode.

/A InStalaciu RUN musi vykonat’ kvalifikovany pracovnik v sulade s platnou legislativou, normami a nariadeniami a inStruk-

/

3.1) Prvotné previerky

Skor ako pristupite k instalacii RUN:

* PresvedcCte sa, ze vSetok materidl je vo vybornom stave, vhodny
na pouZzitie a spifia platné normy.

o Uistite sa, Zze konsStrukcia brany je vhodna na automatizovanie.

Skontrolujte, ¢i vaha a rozmery kridla spadaju do limitov fungova-

nia uvedenych v odseku "2.1 Limity fungovania".

* Presvedcte sa, Ze sila potrebna na zacatie pohybu kridla, je

mensia ako polovica "maximalneho krutiaceho momentu" a sila

potrebna na udrzanie kridla v pohybe je mensia ako polovica "no-
minalneho kratiaceho momentu". Porovnajte vysledné hodnoty

s tymi v kapitole "8 Technické parametre". Vyrobca doporucuje

50 % rezervu na sile, kedze nepriaznivé klimatické podmienky

mdzu spOsobit zvySenie trenia.

Uistite sa, Ze neexistuju ziadne body vacsieho trenia ani pri otva-

rani, ani pri zatvarani kridla brany.

* Presvedcte sa, Ze nehrozi nebezpecie vykolajenia brany.

e Skontrolujte, ¢i su mechanické dorazy dostato¢ne pevné a &i
nehrozi riziko ich deformacie, ani ked kridlo silno narazi na mecha-
nicky doraz.

e Skontrolujte, ¢i je brana dobre vyvazena: nesmie sa sama od seba
pohnut, ak ju zastavite v hociktorej polohe.

* Uistite sa, ze miesto, kde je upevneny prevodovy motor, nie je
vystavené zaplaveniu. Ak je to potrebné, motor namontujte vyssie
ako je zem.

¢ Skontrolujte, ¢i miesto inStalacie dovoluje odblokovanie motora
a bezpecny a jednoduchy manualny manéver.

¢ PresvedCte sa, ze miesta montazZe jednotlivych zariadeni su chra-
nené pred narazom a montazny povrch je dostatone pevny.
Komponenty nesmu byt nikdy ponorené do vody alebo inych te-
kutin.

Drzte RUN mimo zdrojov tepla a otvorenych plamenov, ako aj
kyslého, slaného a potencialne vybusného prostredia. Toto by
mohlo poskodit RUN a sposobit poruchy alebo rizikové situacie.
Ak su v kridle alebo v dosahu pohybu brany pesie dvere, uistite
sa, ze neprekazaju normalnemu chodu brany. Ak treba, nainsta-
lujte vhodny medziblokovaci systém.

Riadiacu jednotku zapojte jedine na privod elektrického napajania
vybaveny bezpe¢nostnym uzemnenim.

Privod elektrického napajania musi byt chraneny vhodnym isti-
com.

Na privode napajania musi byt vloZzené zariadenie na odpojenie
z elektrického zdroja (vzdialenost medzi kontaktmi musi byt
aspon 3,5 mm s kategdriou pretazenia Ill) alebo ekvivalentny
systém, napriklad zasuvka s prisluSnou vidlicou. Ak zariadenie
na odpojenie napajania nie je montované blizko automatického
systému, musi mat blokovaci systém proti nechcenému alebo
nedovolenému zapojeniu.

\
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3.2) Instalacia prevodového motora

Prevodovy motor musi byt upevneny priamo na uz existujici mon-

tazny povrch pomocou vhodnych prostriedkov, napriklad expanzné

hmozdinky. Inak musite na upevnenie motora:

1. Vykopat zakladovd jamu vhodnych rozmerov v zmysle obrazku 3.

2. Prichystat jednu alebo viac prechodiel pre elektrické kable, ako
znazornuje obrazok 4.

3. Pripevnit 4 kotvy na zakladovu platiu s pouzitim jednej matice
pod a jednej nad platriu. Matica pod platfiou musi byt zatiahnuta,
ako ukazuje obrazok 5, tak aby zavitova ¢ast preciavala ponad
platfiu max. 40 mm.

240 , 0:10

4. Nalejte beton a skor ako vytvrdne, osadte zakladovu platiu
na koty uvedené na obrazku 3. Ubezpecte sa, Ze je paralelne
ku kridlu a v dokonalej vodovahe (obrazok 6). Pockajte, kym
betdn Uplne stvrdne.

5. Odstrante 4 horné skrutky z platne, a potom osadte prevodovy
motor. Skontrolujte, Ci je perfektne paralelne ku kridlu, potom
zlahka zatiahnite 4 dodané skrutky a podlozky, vid obrazok 7.

Max. 40 mm

AN
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6.

Odblokujte motor v zmysle odseku "Odblokovanie a manualny
pohyb" v kapitole "InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov pre-
vodového motora RUN".

. Kridlo uplne otvorte a na ozubené koleso zalozte prvy kus ozu-

beného hreberia. Uistite sa, ze zaciatok hrebena suhlasi so za-
Giatkom kridla, ako znazorriuje obrazok 8. Nechajte volu 1+2 mm
medzi hrebefiom a ozubenym kolesom, potom pripevnite hre-
ber na kridlo pomocou vhodnych prostriedkov.

AAby ste predisli tomu, ze vaha kridla poskodi motor, je
dolezité ponechat’ v6l'u 1+2 mm medzi ozubenym hrebefiom
a ozubenym prevodom, ako znazornuje obrazok 9.

o

8. Posunte kridlo, pri€om pouzite ozubené koleso ako vychodzi
bod pre upevnenie dalSich dielov hrebena.

9. Odrezte precnievajucu ¢ast ozubeného hrebena.

10. Niekolkokrat otvorte a zatvorte branu a uistite sa, Ze hreben
je zarovno s ozubenym prevodom s max. toleranciou 5 mm.
Tiez skontrolujte, &i bola dodrZana véla 1+2 mm po celej dizke
medzi ozubenym kolesom a hreberiom.

11. Poriadne zatiahnite dve upevnovacie skrutky motora a uistite
sa, ze je dobre pripevneny k zemi. Skrutky zakryte priluSnymi
krytmi, ako znazorfiuje obrazok 10.

12. Upevnite konzoly koncovych dorazov, ako je uvedené dalej

(u verzie RUN1800P a RUN2500P upevnite konzoly podla

13.

pokynov v odseku "3.3 Upevnenie ramena koncového spinaca

na verziu s indukénym koncovym spinacom"):

* Rucne posurite kridlo do otvorenej polohy s rezervou aspon
2-3 cm od mechanického dorazu.

¢ Prevlecte konzolu cez ozubeny hreber v smere otvarania,
az kym zasiahne koncovy spina¢. Posunte konzolu dopredu
aspon o 2 cm a prichytte ju k hrebenu prisluSnymi skrutkami
vid obrazok 11.

¢ Rovnaku operaciu vykonajte so zatvaracim koncovym spinacom.

Zablokujte motor, ako uvadza odsek "Odblokovanie a manu-

alny pohyb" v kapitole "InStrukcie a upozornenia pre uzivate-

fov prevodového motora RUN".

Ra

meno koncového spinaca u verzie RUN1800P a RUN2500P s in-

dukénymi koncovymi spinaémi musi byt upevnené nasledovne:

1.

2.

A

Ruéne posunte kridlo do otvorenej polohy s rezervou aspon
2-3 cm od mechanického dorazu.

Prevlecte konzolu cez ozubeny hreberi v smere otvarania, az kym
zhasne prislusna led, ako na obrazku 12. Potom posunte kon-
zolu dopredu aspori o 2 cm a prichytte ju k hreberiu prislusnymi
skrutkami.

. Rucne posurite kridlo do zatvorenej polohy s rezervou aspon

2-3 cm od mechanického dorazu.

. Prevlecte konzolu cez ozubeny hreben v smere zatvarania, az

kym zhasne prislusna led. Potom posurite konzolu dopredu
aspon o 2 cm a prichytte ju k ozubenému hrebenu prislusSnymi
skrutkami.

Pozor: u indukénych koncovych spinacov je idealna vzdia-

lenost’ ramena 3 az 8 mm, ako vidno na obrazku 13.

3.3) Upevnenie ramena koncového spinaéa na verziu s indukénym koncovym spinaéom

3+8 mm

AN
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3.4) Instalacia roznych zariadeni

Ak sa vyzaduju dalSie zariadenia, inStalujte ich v zmysle nariadeni uvedenych v prislusnych navodoch. Skontrolujte v odseku "3.6 Popis

elektrickych zapojeni" a na obrazku 2 zariadenia, ktoré mézu byt zapojené na RUN. /

/3.5) Elektrické zapojenia ako priemer kablov zviazanych svorkou, a membranu prevleéte \
Elektrické zapojenia vykonavajte iba vtedy, ked ste odpo- cez kable az po svorku. Potom membranu zaloZte spéat’ na jej

jili elektrické napajanie systému. miesto. Zalozte druhd svorku, ktorou zviazete kable hned nad

membranou.

1. Aby ste mohli zlozit ochranny kryt a dostat’ sa k elektronickej 4. Na menSej membrane vyrezte dieru o trochu mensiu ako je
riadiacej jednotke RUN, treba odskrutkovat boénu skutku a kryt priemer kablu napajania a membranu prevle¢ne cez kabel az
potlacit smerom hore. na jej miesto.

2. Vyberte gumené tesniace membrany, ktoré zakryvaju dve diery 5. Zapojte kabel napajania na prislusnu svorku, ako vidno na ob-
na prechod kablov. Do mensej diery navlecte napajaci kabel a do razku 14, a zaistite ho pomocou priruby.
vacsej diery vSetky kable pre jednotlivé zariadenia. Kable nechajte 6. Zapojte aj dalSie kable podla schémy na obrazku 16. Na ufahce-

0 20+30 cm dlhSie ako treba. V tabulke 5 su dalSie informacie nie tohto ukonu je mozné svorky vybrat.
tykajuce sa typu kablov a na obrazku 2 udaje o zapojeniach. 7. Ked su zapojenia dokon&ené, upevnite kable spojené svorkami

3. Pouzite svorku, ktorou zviazete pozbierané kable previecené do blokovacich krdzkov. Precnievajica ¢ast kablu antény musi
cez vacsiu dieru a svorku umiestnite hned pod vchodovu dieru byt upevnena spolu s ostatnymi kablami pomocou dalSej svorky,
kablov. Do gumenej membrany urobte dieru, ktora je trochu uzsia vid obrazok 15.

- J
4 )

!
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\Na zapojenie 2 motorov na protilahlé kridla vid odsek "7.3.5 RUN v rezime slave".

©
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3.6) Popis elektrickych zapojeni

Uvadzame strucny popis elektrickych zapojeni.

Dalsie informéacie najdete v odseku "7.3 Pridanie a odobratie
zariadeni".

MAJAK: vystup pre jeden alebo dva "LUCYB" alebo majaky podob-
ného typu s jedinou ziarovkou 12 V max. 21 W.

S.C.A.: vystup "indikatora otvorenej brany". Je mozné zapojit zZia-
rovku indikatora (24 V max. 4 W). MézZe byt tiez programovany pre
iné funkcie, vid odsek "7.2.3 Funkcie druhého stupna".
BLUEBUS: na tuto svorku mézu byt zapojené kompatibilné zaria-
denia. Tieto sa zapoja paralelne s pouZzitim len dvoch vodicov, cez
ktoré prechadza tak elektrické napajanie, ako aj komunikané sig-
naly. Viac informacii o BlueBUS je uvedenych v odseku "7.3.1
BlueBUS".

STOP: vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zasta-
via prebiehajuci manéver. Pomocou Specialneho procesu mézu byt

\na tento vstup zapojené kontakty ako "normalne zatvorené", "nor-

malne otvorené" alebo zariadenia s konstantnym odporom. BlizSie
informacie uvadza odsek "7.3.2 Vstup STOP".
KROK-ZA-KROKOM: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb
krokovym spdsobom. Na tento vstup je mozné zapoijit zariadenia
s kontaktmi "normalne otvorené".

OTVOR: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len otvaraci pohyb.
M6zu sa zapoijit zariadenia s kontaktmi "normalne otvorené".
ZATVOR: vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju len zatvaraci pohyb.
M6Zu sa zapoijit zariadenia s kontaktmi "normalne otvorené".
ANTENA: vstup na zapojenie antény radiového prijimaéa (anténa
je zabudovana v LUCYB).

\

J

4) Koneé€né previerky a spustenie

Vyrobca doporucuje pred zacatim previerok a fazou spustenia automatického systému do prevadzky nastavit kridlo do polohy, kedy je
priblizne v strede drahy. Toto umozni kridlu volny pohyb v smere otvarania aj zatvarania.

-

4.1) Vyber smeru

V zavislosti od polohy motora voéi kridlu musi byt vybraty smer
otvaracieho manévru. Ak sa ma kridlo posuvat pri otvarani dofava,
selektor sa musi nastavit vlavo, ako vidno na obrazku 17. Naopak,
ak sa ma kridlo posuvat pri otvarani doprava, selektor sa musi
nastavit vpravo, ako na obrazku 18.

\
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4.2) Pripojenie napajania

Pripojenie napajania k RUN musi byt vykonané kvalifiko-
vanym a skisenym pracovnikom v sulade s predpisanymi
nalezitost'ami a pri plnom dodrziavani platnych zakonov, na-
riadeni a noriem.

Akonahle je RUN pod prudom, preverte nasledovné:

1. Skontrolujte, ¢i led "BLUEBUS" pravidelne blika, a to priblizne
1-krat za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju aj led na fotobunkach (na TX, aj na RX).
Spoésob blikania nie je dblezity, pretoze tento zalezi od inych
faktorov.

3. Skontrolujte, ¢i majak zapojeny na vystup FLASH a ziarovka
alebo led zapojena na vystup "indikatora otvorenej brany" su
zhasnuté.

Ak uvedené podmienky nie su spinené, ihned vypnite napajanie

riadiacej jednotky a velmi pozorne skontrolujte elektrické zapojenia.

Dalsie informécie o hfadani a anylyze chyb najdete v odseku "7.6

RieSenie problémov".

J
\

\
-

4.3) Samonadcitanie zariadeni

1. Stlacte a podrzte tlacidla [A] a [Set]

Po pripojeni napajania musi riadiaca jednotka "nacitat" zariadenia zapojené na vstupy BLUEBUS a STOP. Pred touto fazou budu led
L1 a L2 blikat, ¢im oznamuju, Ze musi byt vykonané samonacitanie zariadeni.

2. Ked'led L1 a L2 za¢nu velmi rychlo blikat, uvolnite tlacidla (priblizne po 3 s).

3. Pockaijte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonéi samonacitanie zariadeni.

(led L3 a L4 eventualne zac¢nu blikat).

4. Ked je faza samonacitania ukon¢ena, led STOP musi zostat’ svietit, kym L1 a L2 musia zhasnut

Faza samonacitania pripojenych zariadeni sa méze kedykolvek zopakovat, hoci aj po instalacii (napriklad ked sa instaluje nové zaria-
\denie). Pre zopakovanie samonacitania vid odsek "7.3.6 Samonacitanie dalSich zariadeni".

J
~

J
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4.4) Samonacditanie dizky kridla brany

Po samonagitani zariadeni zaén( led L3 a L4 blikat. Riadiaca jednotka musi sama nagitat dizku brany. Poéas tejto fazy sa meria dizka
kridla od zatvaracieho koncového spinaca po otvaraci koncovy spinac. Toto meranie sa vyZaduje kvéli vypo¢tu bodov spomalenia a bodu
Ciastocného otvorenia.

-t

. Stlacte a podrzte tlacidla [V] a [Set]

. Ked sa zane manéver, uvolnite tlagidla (priblizne po 3 s).

3. Presvedcte sa, ¢i prebiehajluci manéver je otvaranie. Ak nie, stlacte tlacidlo [Stop] a pozorne si pre-
Citajte odsek "4.1 Vyber smeru". Potom zopakuijte proces od bodu 1.

4. Pockajte, kym riadiaca jednotka otvori branu az po otvaraci koncovy spina¢. Nasledne ihned zac¢ne
zatvaraci manéver.

5. Pockajte, kym riadiaca jednotka zatvori branu.

N

Ak uvedené podmienky nie su splnené, ihned vypnite napajanie riadiacej jednotky a velmi pozorne skontrolujte elektrické zapojenia.
Dal$ie uzito&né informacie najdete tiez v odseku "7.6 RieSenie problémov".

AV
AN

4.5) Kontrola pohybu brany

Po samonaditani dizky kridla je potrebné vykonat isty potet manév-
rov na kontrolu spravneho pohybu brany.

1. Stlacte tlacidlo [Open] na otvorenie brany. Skontrolujte, ¢i otva-

3. PoCas manévru sa presvedcte, ze majak blika rychlostou 0,5 s
pre rozsvietenie a 0,5 s pre zhasnutie. Ak je pritomna Ziarovka
zapojena na svorku indikatora otvorenej brany, skontrolujte jej
ranie brany prebieha regulérne, bez zmien rychlosti. Len ked je blikanie: pomelé blikanie po¢as otvarania, rychle blikanie po¢as
kridlo 70 az 50 cm od otvaracieho mechanického dorazu, musi zatvarania.
spomalit a zastavit’ 2+3 cm od otvaracieho mechanického dorazu, 4. Viackrat otvorte a zatvorte brany, aby ste sa uistili, Ze neexistuju
kedy zasiahne koncovy spinac. body nadmerného trenia, ani ziadne chyby montaze alebo

2. Stlacte tlacidlo [Close] na zatvorenie brany. Skontrolujte, ¢i za- nastavenia.
tvaranie brany prebieha regulérne, bez zmien rychlosti. Len ked 5. Skontrolujte, ¢i je upevnenie motora RUN, ozubeného hrebena
je kridlo 70 az 50 cm od zatvaracieho mechanického dorazu, a konzol koncovych spinacov pevné, stabilné a dostato¢ne odol-
musi spomalit a zastavit 2+3 cm zatvaracieho mechanického né, aj ked sa brana prudko rozbehne alebo spomali.
dorazu, kedy zasiahne koncovy spinac.

AN

-
/4.6) Vopred nastavené funkcie

Riadiaca jednotka RUN ma mnozstvo programovatelnych funkcii.
Tieto su nastavené v konfiguracii, ktora by mala vyhovovat vacsine
automatickych systémov. Funkcie vSak mdzu byt kedykolvek upra-
\vené pomocou Specialnych programovacich postupov.

/

Dalsie informéacie st v odseku "7.2 Programovanie”.

AN

4.7) Radiovy prijimac

Pre dialkové ovladanie RUN je na riadiacej jednotke konektor "SM" pre volitelné radiové prijimace typu SMXI alebo SMXIS. Aby ste
inStalovali radiovy prijimac, vypnite napajanie RUN a postupujte podla obr. 21. Suvislost medzi vystupom radiového prijimaca SMXI a
SMXIS a prikazom, ktory RUN vykona, je popisana v tabulke 6:

Tabul'ka 6: Prikazy s vysielaCom

Vystup ¢. 1 Prikaz KROK-ZA-KROKOM
Vystup €. 2 Prikaz "Ciastoéné otvorenie"
Vystup €. 3 Prikaz "Otvor"
Vystup €. 4 Prikaz "Zatvor"
\Ak hladate dalSie informacie, preStudujte si navod na instalaciu radiového prijimaca. /

5) Testovanie a uvedenie do prevadzky

/

Toto je najdblezitejSia faza v procese inStalacie automatického sys-
tému, kedze zabezpecuje maximalnu uroven bezpecnosti. Testo-
vanie mdze byt pouzité aj ako pravidelna previerka spravneho
fungovania zariadeni v systéme.

\_

\

ATestovanie celého systému musi byt vykonané kvalifiko-
vanym a skisenym pracovnikom, ktory musi stanovit, aké
skusky sa vykonaju na zaklade pritomnych rizik, a ktory pre-
veri zhodu systému s platnymi nariadeniami, predpismi a nor-
mami, obzvlast’ so vSetkymi poziadavkami normy EN 12445,
ktora stanovuje sposoby testovania automatickych branovych

systémov.
J
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5.1) Testovanie

Kazdy komponent systému, t.. citlivé hrany, fotobunky, nadzovy

stop atd. si vyzaduje Specificku fazu testovania. Preto vam dopo-

ru¢ujeme postupovat podla inStrukcii uvedenych v prisluSnych
navodoch. Pri testovani RUN postupujte nasledovne:

1. Skontrolujte, ¢i boli plne dodrzané instrukcie pod¢iarknuté v tom-
to ndvode, obzvlast v kapitole "1 Upozornenia".

2. Odblokujte motor, ako uvadza odsek "Odblokovanie a manualny
pohyb" v kapitole "InStrukcie a upozornenia pre uzivatelov pre-
vodového motora RUN".

3. Uistite sa, ze mdzete rune hybat branou, tak v smere otvarania
ako aj zatvarania, silou max. 390 N (pribl. 40 kg).

4. Zablokujte motor.

5. Pomocou zariadenia na ovladanie alebo zastavenie (klu¢ovy
prepinag, ovladacie tlacidla alebo radiovy vysielag) vyskusajte

otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a skontrolujte, ¢i sa
kridla hybu predpokladanym smerom.

6. Preverte spravne fungovanie bezpecnostnych prvkov, jedného po
druhom (fotobunky, citlivé hrany, nidzovy stop atd.) a skontrolujte
spravanie sa brany. Zakazdym, ked je zariadenie aktivované,
led "BlueBUS" na riadiacej jednotke 2-krat rychlo blikne na potvr-
denie, Ze jednotka rozoznala pripad.

7. Ak boli nebezpecné situacie spdsobené pohybom kridla zachra-
nené obmedzenim impaktnej sily, tato musi byt zmerana v su-
lade s normou EN 12445. Ak su nastavenie "citlivosti rozliSovania
prekazok" a kontrola "krutiaceho mometnu motora" pouzivané
ako pomocny systém na znizenie impaktnej sily, skuSajte a hla-
dajte také nastavenie, ktoré ponuka optimalne vysledky.

\
-
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5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky prichadza na rad az potom, ked boli Uspes-

ne dokoncené vSetky fazy testovania RUN a ostatnych zariadeni.

Nie je dovolené Ciastocné uvedenie do prevadzky alebo pouzivanie

systému v provizérnych podmienkach.

1. Zostavte a uschovajte aspon na 10 rokov technicki dokumenta-
ciu automatického systému, ktora musi obsahovat minimalne:
komplexny nakres automatického systému, schému elektrického
zapojenia, analyzu rizik a prijaté rieSenia, vyrobcove vyhlasenie
zhody vsSetkych instalovanych zariadeni (pre RUN pouzite prilo-
Zené vyhlasenie zhody CE), kopiu navodu na pouzivanie a plan
udrzby automatického systému.

2. Na branu upevnite tabulku obsahujucu aspor tieto udaje: typ
automatického systému, meno a adresa vyrobcu (osoby zodpo-
vednej za "uvedenie do prevadzky"), vyrobné &islo, rok vyroby
a oznacenie "CE".

/

\

3. V blizkosti brany umiestnite trvalt nalepku alebo znacku znazor-
fnujucu odblokovanie a manualny manéver.

4, Pripravte vyhlasenie zhody pre automaticky sytsém a odovzdaj-
te ho majitelovi.

5. Pripravte "Intrukcie a upozornenia pre uzivatelov automatického
systému" a odovzdaijte ich majitelovi.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a odovzdajte ho
majitelovi. Musi obsahovat’ vSetky predpisy tykajuce sa udrzby
kazdého jedného zariadenia v automatickom systéme.

7. Pred uvedenim automatického systému do prevadzky informuijte
pisomne majitefla (t.j. v "InStrukciach a upozorneniach pre uziva-
tefov automatického systému" ohladom pretrvavajucich rizik.

)

6)

Udrzba a likvidacia

Tato kapitola obsahuje informacie o tom, ako zostavit plan udrzby a o likvidacii RUN.

N

o

6.1) Udrzba

Na udrzanie konstantného stupna bezpecnosti a zaru¢enie maxi-
malnej Zivotnosti autoamtického systému je potrebna pravidelna
udrzba. Za tymto u€elom ma RUN pocitadlo manévrov a signali-
zacny systém udrzby, vid odsek "7.4.4 Upozornenie k udrzbe".

A Ukony suvisiace s Gdrzbou musia byt vykonavané pri pinom
dodrziavani bezpec¢nostnych nariadeni uvedenych v tomto
navode a v sulade s aplikovatelou platnou legislativou a nor-
mami.

Ak su v systéme pritomné dalSie zariadenia, postupujte podla pri-
slusnych planov udrzby.

)

1. RUN vyZaduje planovanu udrzbu kazdych 6 mesiacov alebo max.
20 000 manévrov po predchadzajucej udrzbe.

2. Odpojte vSetky zdroje napajania.

3. Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych komponentov automa-
tického systému. Zvlastnu pozornost venuijte erézii alebo oxida-
cii konstrukénych ¢asti. Vymerite vSetky diely, ktoré nevyhovuju
normam.

4. Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych €asti: ozubeny prevod,
hreben a Casti kridla. Ak treba, vymerite ich.

5. Znovu zapojte zdroje napdjania a vykonajte vSetky skusky a pre-
vierky uvedené v odseku "5.1 Testovanie".

/6.2) Likvidacia

Rovnako ako v pripade instalacie, aj na konci zZivotnosti vyrobku musi
byt likvidacia vykonana kvalifikovanym pracovnikom.

Tento vyrobok je zlozeny z r6znych druhov materialov, z ktorych
niektoré mézu byt recyklované a iné zlikvidované. Informujte sa
o systéme recyklovania alebo likvidacie odpadu v sulade s platnou
legislativou pre tuto kategoriu vyrobkov.

A Niektoré diely vyrobku by mohli obsahovat’ jedovaté alebo
nebezpecné latky. Ak by sa vyhodili do spoloéného odpadu,
boli by vaznym rizikom poskodenia zivotného prostredia a
Fudského zdravia.

AN

Ako znazorfiuje symbol na obrazku 22,
nikdy nevyhadzujte tento vyrobok medzi
domovy odpad. Vykonaijte triedenie od-
padu v sulade s patnymi nariadeniami
alebo vratte vyrobok predajcovi, ked' si
kupujete novy model.

@

Miestne nariadenia mézu stanovovat vazne sankcie pre pripad
ilegalnej likvidacie tohto odpadu.

J




7) Dodatocné informacie

(V tejto kapitole je popisané programovanie, personalizacia, hfadanie a rieSenie problémov na RUN.

/

7.1) Programovacie tlacidla
Na riadiacej jednotke RUN su tri tlacidla, ktoré sa pouzivaju na ovladanie jednotky
pocas testovania, ako aj na programovanie:

Open Tlacidlo "OPEN" umoznuje uzivatelovi ovladat otvaranie brany alebo
A posunut bod programovania hore.

Stop Tlacgidlo "STOP" umozniuje uzivatelovi zastavit manéver. Ak sa stlaci na
Set viac ako 5 sekund, umoznuje vstupit do programovania.

Close | Tlacidlo "CLOSE" umoznuje uzivatelovi ovladat zatvaranie brany alebo
v posunut bod programovania dole.

\

7.2) Programovanie

Na riadiacej jednotke RUN je mnozstvo programovatelnych funkcii.  Prvy stupen: tu mézu byt nastavené funkcie spésobom ON-OFF

Funkcie sa nastavuju s pouzitim 3 tlacidiel umiestnenych na riadia-  (aktivna alebo deaktivovana). V tomto pripade kazda z led L1...L8

cej jednotke: [A] [Set] [¥] a zobrazuju sa prostrednictvom 8 led:  oznaCuje jednu funkciu. Ak led svieti, funkcia je aktivna, ak je zhas-

L1...L8. Programovatelné funkcie dostupné u RUN su nastavené  nuta, funkcia je deaktivovana. Vid tabulku 7.

v 2 stupnioch: Druhy stupen: tu mézu byt nastavené parametre na stupnici
hodnét (od 1 do 8). V tomto pripade kazda z led L1...L8 oznacuje
nastavenu hodnotu (je 8 moznych nastaveni). Vid tabulku 9.

AN
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7.2.1) Funkcie prvého stupna (ON-OFF funkcie)

Tabulka 7: Zoznam programovatelnych funkcii - prvy stupen

Led |Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie | Tato funkcia umoZfiuje automatické zatvorenie brany po vypréani programovaného &asu pauzy. Cas
pauzy nastaveny od vyroby je 30 sekund, ale d& sa zmenit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 alebo 180 se-
kund. Ak je funkcia deaktivovana, fungovanie systému bude "polo-automatické".

L2 Zatvor po foto Tato funkcia umozriuje drzat’ branu otvorenu len na ¢as potrebny k prejazdu. Zasah "Foto" spdsobi vzdy
automatické zatvorenie s €asom pauzy 5 s (nezavisle od programovanej hodnoty). Spravanie brany je
rézne v zavislosti od toho, Ci je alebo nie je aktivna funkcia "Automatické zatvorenie".

Ak je "Automatické zatvorenie" deaktivované: brana vzdy pride do uUplne otvorenej polohy (aj ked
je fotobunka uvolnena skor). Po uvolneni Foto nastava Automatické zatvorenie s pauzou 5 s.

Ak je "Automatické zatvorenie" aktivne: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobunky.
Po 5 sekundach sa brana automaticky zacne zatvarat. Funkcia "Zatvor po foto" sa vzdy deaktivuje
u manévrov preruSenych prikazom Stop.

Ak je funkcia "Zatvor po foto" deaktivovana, ¢as pauzy je ten, ktory bol programovany alebo neprichadza
k automatickému zatvoreniu, ak je funkcia automatického zatvorenia deaktivovana.

L3 Vzdy zatvor Funkcia "Vzdy zatvor" zasiahne a spdsobi zatvorenie, ked po navrate pradu (pri jeho vypadku) je roz-
liSena otvorena brana. Z bezpecnostnych dévodov predchadza manévru 5 sekundové blikanie majaka.
Ak je funkcia deaktivovana, po navrate prudu zostane brana nehybna.

L4 Spomalenie Pri aktivacii tejto funkcie sa na koniec otvaracieho manévru alebo zatvaracieho manévru vlozi faza
spomalenia.

Rychlost spomalenia zodpoveda pribl. 60 % nominalnej rychlosti.

Pozor: po¢as spomalenia motor vyvija len polovicu nominalneho kratiaceho momentu. Fazu spomalenia
nie je mozné pouzit' na tazkych branach alebo takych, ktoré si vyZzaduju maximalny kratiaci moment.
Ak je spomalenie deaktivované, rychlost zostava konstantna pocas celého manévru.

LS Rozbeh Aktivovanim tejto funkcie sa zruSi postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru. Toto umoznuje do-
siahnut’ maximalnu silu vypadu, €o je vhodné v situaciach s vysokym stupfiom statického trenia, napr.
ked je kridlo blokované snehom alebo fadom.

Ak je rozbeh deaktovovany, manéver zacne fazou postupného rozbehu.

L6 Vystrazné blikanie S touto funkciou sa prida 3 sekundova pauza medzi zapnutim majaka a zaciatkom manévru. Takto je
uzivatel vopred upozorneny na potencialne nebezpecnu situaciu.

Ak je vystrazné blikanie deaktivované, majak sa rozsvieti, az ked za¢ne manéver.

L7 "Zatvor" sa stane Aktivovanim tejto funkcie v8etky prikazy "zatvor" (vstup "CLOSE" alebo radiovy prikaz "zatvor") sposo-
"Ciastoéne otvor" bia manéver Ciastocného otvorenia (vid led L6 v tabulke 9).

L8 Rezim "Slave" (sluha) | Aktivovanim tejto funkcie sa RUN stane "Slave": takymto spésobom je mozné synchronizovat fungova-
nie dvoch motorov na protilahlych kridlach, kde jeden motor funguje ako Master a druhy ako Slave.
Dalsie informéacie najdete v odseku "7.3.5 RUN v reZime "Slave").

Pocas normalneho fungovania RUN led L1...L8 bud svietia alebo su zhasnuté v zavislosti od stavu funkcie, ktoru reprezentuju. Napr.
L1 bude svietit, ak je aktivna funkcia "Automatického zatvorenia".

J
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7.2.2) Programovanie prvého stupnia (ON-OFF funkcie)
Funkcie prvého stupna su z vyroby vSetky nastavené "OFF". Kedykolvek v§ak mézu byt zmenené, ako uvadza tabulka 8. Proces vyko-
najte pozorne, nakolko mate maximalny ¢as 10 sekund medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho. Ak ubehne dlhSi ¢as, proces sa
automaticky ukonc&i a do pamate sa ulozia upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 8: Zmena ON-OFF funkcii Priklad

1. Stladte a podrzte tlacidlo [Set] (pribl. 3 s). A4
SET 3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked zacne led L1 blikat. NIV 4
\L1 SET|
3. Stlacte tlacidla [A] alebo [¥] na presun blikajucej led na led zodpovedajucu funkcii, ktord menite. 4 L2 Y
@ aI.@ N
4. Stlacte tlaCidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke blikanie = OFF; dlhé blikanie = ON). V4 \(5/ \(\)/
SET| /TN AN
5. Pockajte 10 sekind, kym vyjdete z programu, aby vypr§al maximalny ¢as.
10s

Poznamka: body 3 a 4 sa mdzu pocas tej iste programovacej fazy zopakovat, aby sa dalSie funkcie nastavili ON alebo OFF.

-
/

7.2.3) Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Tabulka 9: Zoznam programovatelnych funkcii - druhy stupen

Led vstupu | Parameter |Led (stupen) | Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
38 30 sekuand Nastavuje €as pauzy, t.j. ¢as, ktory vyprsi
L1 Cas pauzy L4 45 sekund pred automatickym zatvorenim. Toto ma
L5 60 sekund efekt, iba ak je aktivované automatické
L6 80 sekund zatvorenie.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvor - stop - zatvor - stop
L2 Otvor - stop - zatvor - otvor
L3 Otvor - zatvor - otvor - zatvor
L2 Funkcia Krok-{ L4 CinZiakovy Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
za-krokom L5 Cinziakovy (viac ako 2" vyvola stop) k vstupu Krok-za-krokom alebo k prvému
L6 Krok-za-kr. 2 (menej ako 2" vyvola Ciast. otvor)| prikazu radia.
L7 Osoba pritomna
L8 Otvorenie polo-automatické, zatvorenie
v rezime osoba pritomna
L1 Velmi vysoka citlivost’ (lahké brany)
L2 Velmi vysoka citlivost Ovlada citlivost rozoznavania prekazok.
L3 Vysoka citlivost Uvedomte si, Ze citlivost' je ovplyvnena aj
L3 Citlivost L4 Priemerna citlivost silou motora (vid' L5). Sila motora by vzdy
rozoznavania| L5 Stredne nizka citlivost mala byt nastavena ako prva, aby bolo
prekazok L6 Nizka citlivost’ mozné spravne nastavenie citlivosti rozoz-
L7 Velmi nizka citlivost navania prekazok.
L8 Velmi nizka citlivost (tazké brany)
L1 Funkcia indikatora otvorenej brany
L2 Aktivny, ak je kridlo zatvorené Upravuje funkciu priradenu k vystupu indi-
L3 Aktivny, ak je kridlo otvorené katora otvorenej brany (bez ohladu na pri-
L4 Vystup L4 Aktivny s vystupom radia €. 2 radent funkciu, ak je aktivovana, dodava
indikatora L5 Aktivny s vystupom radia €. 3 napatie 24 V -30 +50 % s maximalnym vy-
otvor. brany L6 Aktivny s vystupom radia €. 4 konom 4 W).
L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Nastavené na 40 %
L2 Nastavené na 50 % Po rozbehu motora nastavuje silu a prisp6-
L3 Nastavené na 60 % sobuje ju vahe brany. Ovladaci systém
L5 Ovladanie L4 Nastavené na 80 % meria tiez teplotu prostredia a automaticky
sily motora L5 Nastavené na 100 % zvySuje silu v pripade mimoriadne nizkych
L6 Poloautomatické 1 = 40+100 % (1) tepl6t.
L7 Poloautomatické 2 = 60+100 % (1)
L8 Automatické = 0+100 % (2)

J
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Led vstupu | Parameter |Led (stupen) | Hodnota Popis
L1 0,5m
L2 im Meranie &iastoéného otvorenia. Ciastoéné
L3 1,5m otvorenie sa da ovladat druhym prikazom
L6 Ciast. otvor L4 2m radia alebo s "CLOSE", ak je pritomna
L5 2,5m funkcia "Zatvor", tato sa stava "Ciasto¢ne
L6 3m otvor".
L7 34m
L8 4m
L1 Automaticky (na zaklade naro¢nosti
manévrov)
L2 2.000 Nastavuje pocet manévrov, po ktorom sig-
L3 4.000 nalizuje potrebu Gdrzby automatického
L7 Avizo L4 7.000 systému (vid odsek "7.4.4 Upozornenie
udrzby L5 10.000 k udrzbe").
L6 15.000
L7 20.000
L8 30.000
L1 Vysledok 1. manévru (najstarSieho)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru Umoznuje stanovit' typ poruchy, ku ktorej
L8 Zoznamporich| L4 Vysledok 4. manévru priSlo pri poslednych 8 manévroch (vid
L5 Vysledok 5. manévru odsek "7.6.1 Archiv porach").
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru
Poznamka: " " predstavuje nastavenie z vyroby.

Poznamka (1): automaticky reguluje potrebnu silu a udrzuje minimalny garantovany stupen sily.
Poznamka (2): automaticky reguluje potrebnu silu.

VSetky parametre mézu byt nastavené podla potreby, bez akychkolvek podmienok. Jedine "Citlivost rozoznavania prekazok" a "Ovla-

danie sily motora" si mézu vyzadovat zvlastnu pozornost’:

¢ Nedoporucuje sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu skuto€nosti, Ze kridlo ma nenormalne body trenia. Prehnana sila méze
narusit bezpecnostny systém a poskodit kridlo.

* Ak sa pouziva "Citlivost rozoznavania prekazok" ako pomocny systém na zniZenie narazove;j sily, po kazdom nastaveni sily musi byt
vykonané meranie sily, ako to vyzaduje norma EN 12445.

e Opotrebenie a klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany. Pravidelne je potrebné prekontrolovat nastavenie sily.

\
-
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7.2.4) Programovanie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Nastavitelné parametre su z vyroby nastavené tak, ako uvadza tabufka 9 pod oznaCenim " ".Kedykolvek v8ak mozu byt zmenené,

ako vidno v tabulke 10. Proces vykonajte pozorne, nakolko mate maximalny ¢as 10 sekpnd medzi stlaCenim jedného tlacidla a dalSieho.
Ak uplynie dIhSi €as, proces sa automaticky ukon¢i a do pamate sa ulozia upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 10: Zmena nastavitelnych parametrov Priklad
1. Stlacte a podrzte tlacidlo [Set] (pribl. 3 s). 4
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 zaéne blikat. NIV
< L1 SET]
3. Stlaéte tlagidlo [A] alebo [¥] na presun blikajticej led na led reprezentujlicu parameter, Y4 ¥4
ktory menite. @ al( N
4. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlacené poc¢as kroku 5 a 6. ¥
SET
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujuca platny stupen parametra, N <}/
ktory upravujete. /TN
6. Stlacte tlaCidlo [A] alebo [¥] na presun led reprezentujucej hodnotu parametra. ¥ V4 NIV
Calal(v] 5%
7. Uvornite tlagidlo [Set] 4
8. Pockajte 10 sekund, kym vyjdete z programu, aby vyprsal maximalny ¢as.
10's

Poznamka: body 3 az 7 sa mozu pocas tej istej programovacej fazy zopakovat, aby sa nastavili dalSie parametre.
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7.2.5) Priklad programovania prvého stupna (ON-OFF funkcie)
Ako priklad uvadzame sekvenciu, podla ktorej treba postupovat, ked sa menia nastavenia funkci? z vyroby "Automatické zatvorenie" (L1)
a "Vzdy zatvor" (L3).

Taburlka 11: Prvy stupen programovania Priklad
1. Stlacte a podrzte tlacidlo [Set] (pribl. 3 s). A 4

3s

2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat. NIV 4
O 4
3. ESte raz stlacte [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k L1 (Automatické zatvorenie). 4 N é/
Led L1 bude teraz blikat’ dihymi bliknutiami. K
4. Dvakrat stlacte [¥] na presun blikajucej led na led L3. Y4 ¥4 (\)/
\ L3
5. Jedenkrat stlacte [Set] na zmenu stavu funkcie priradenej k L3 (Vzdy zatvor). V4 \d)f
Led L3 bude teraz blikat dlhymi bliknutiami. SET \ L3
6. Pockajte 10 sekund, kym vyjdete z programu, aby vyprSal maximalny ¢as. A2
Y 10s

Ked su tieto operacie dokonc¢ené, led L1 a L3 musia zostat rozsvietené pre oznamenie, Ze funkcie "Automatické zatvorenie" a "Vzdy
zatvor" su aktivne.

/7.2.6) Priklad programovania druhého stupna (nastavitelné parametre) N
V prklade je uveden§ sekvencia, ktorY treba vykona$ na zmenu nastaven? parametrov z viroby a na zvigenie "Lasu pauzy" na 60 sek¥nd

(vstup na L1 a stupeR na L5) a zn’jenie "Sily motora" na 60 % (vstup na L5 a stupeR na L3).

Taburlka 12: Druhy stupei programovania Priklad

1. Stlaéte a podrzte [Set] (pribl. 3 s). 4
SET| 3s
2. Uvolnite [Set], ked led L1 zacne blikat. \é/ 4
< L SET
3. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 4 a 5. ¥
4. Poékaijte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L3 reprezentuijtica platny stupefi "Casu pauzy". L/
N L3 3s
5. Dvakrat stlaéte [¥] na presun led svietiacej na led L5, ktora reprezentuje novt hodnotu "Casu pauzy". Y4 Ls

(S
N/
5,
»(]

N1/

7

o

6. Uvolnite [Set]

SET|
7. Styrikrat stladte [W] na presun blikajlcej led na led L5. \ 232323 29V
C21€1€2 €T
8. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 9 a 10. L 4
SET|
9. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led L5 reprezentujuca platny stuper "Sily motora". \(\}/

(]
7/
-
a

0
*)

:(\)

71

N

<«
>
/
N

10. Dvakrat stlacte [A] na presun led svietiacej na led L3, ktora reprezentuje novd hodnotu "Sily motora".

11. Uvolnite [Set]

7]
m
—

12. Pockajte 10 sekund, kym vyjdete z programu, aby vyprSal maximalny cas.

10s

- /
/7.3) Pridanie a odobratie zariadeni \
Kedykolvek m6zu byt k automatickému systému RUN pridané alebo  Po pridani alebo odobrati akychkolvek zariadeni musi auto-
odobraté zariadenia. Obzvlast na "BlueBUS" a vstup "STOP" m6zu  maticky systém znovu prejst’ procesom samonacitania, ako je
byt pripojené rézne typy zariadeni, ako je blizSie vysvetlené v na-  uvedené v odseku "7.3.6 Samonacitanie zariadeni".

sledujucich odsekoch.

- /
/7.3.1) BlueBUS \
Technolégia BlueBUS umoziiuje zapojenie kompatibilnych zaria-  Riadiaca jednotka RUN rozoznava vSetky pripojené zariadenia
deni s pouzitim len dvoch vodi¢ov, ktoré dodavaju prud aj komu-  individualne prostrednictvom vhodnej fazy samonacitania a moze
nika¢né signaly. VSetky zariadenia su zapojené paralelne na tie  rozliSit vSetky mozné anomalie s absolutnou presnostou. Z tohto
isté 2 vodi¢e BlueBUS. Nie je potrebné dodrziavat ziadnu polaritu.  dévodu musi musi prejst riadiaca jednotka pri kazdom pridani ale-
Kazdé zariadenie je rozoznané individualne, pretoze ma po¢as  bo odobrati zariadeni pripojenych na BlueBUS samonacitacim
inStalacie priradenu jednoznacnu adresu. Na BlueBUS mézu byt procesom, vid odsek "7.3.6 Samonacitanie dalSich zariadeni".
pripojené fotobunky, bezpe¢nostné zariadenia, klu¢ové prepinace,

majaky atd.
- J
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/7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamzité prerusenie manévru (s krat-

kym spatnym chodom). Na tento vstup mézu byt zapojené zaria-

denia s vystupom s kontaktmi normalne otvorenymi "NO" a zaria-

denia s kontaktmi normalne zatvorenymi "NC", ako aj zariadenia

s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ, ako su napr. citlivé

hrany. KedZe ide o BlueBUS, riadiaca jednotka poc&as fazy samo-

nacitania rozlisi typ zariadenia zapojeného na vstup STOP (vid

odsek "7.3.6 Samonacitanie dalSich zariadeni"). Nasledne je vy-

volany STOP, kedykolvek nastane zmena oproti pévodne nacita-

nému stavu.

Pomocou vhodnych opatreni mézu byt na vstup STOP zapojené

viaceré zariadenia, aj rdzneho typu:

e Viaceré zariadenia NO sa m6zu medzi sebou zapojit paralelne
bez obmedzenia poctu.

¢ Viaceré zariadenia NC sa m6zu medzi sebou zapojit v rade bez
obmedzenia poctu.

e Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ sa
md&Zu zapoijit paralelne. Ak treba, viaceré zariadenia musia byt
zapojené "stupfiovito" s jedinym kone¢nym odporom 8,2 KQ.

e Je mozna konbinacia NO a NC ulozenim dvoch kontaktov
paralelne s varovanim, Zze sa musi ulozit odpor 8,2 KQ v rade
s kontaktom NC (takymto spbsobom je tiez mozné kombino-
vat' tri zariadenia: normalne otvorené, normalne zatvorené
a 8,2 KQ).

A Ak je vstup STOP pouzivany na zapojenie zariadeni s bez-
pecnostnou funkciou, jedine zariadenia s vystupom s konstant-
nym odporom 8,2 KQ zarucuju bezpecnostnu kategériu 3 podla
normy EN 954-1.

\
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/7.3.3) Fotobunky

Systém "BlueBUS" umoznuje prostrednictvom adresovania, pri
ktorom sa pouziju Specialne mostiky, riaidacej jednotke rozoznat’
fotobunky a priradit im spravnu detekénu funkciu. Proces adreso-
vania sa musi vykonat tak na TX ako aj na RX (uloZzenim mosti-
kov rovnakym spbsobom) a treba sa ubezpedit, Ze ziaden dalsi
par fotobuniek nema rovnaké adresovanie.

V automatickom systéme pre posuvné brany umozriuje RUN insta-
laciu fotobuniek, ako ukazuje obrazok 24.

Po kazdom pridani alebo odobrati fotobuniek musi prejst riadiaca
jednotka procesom samonacitania, vid odsek "7.3.6 Samonacita-
nie dalSich zariadeni".

Tabulka 13: Adresovanie fotobuniek
Fotobunka Mostiky

Fotobunka

FOTOBUNKA
Externa fotobunka v. = 50 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 2
Externa fotobunka
aktivuje sa pri otvarani brany

FOTOBUNKA II
Externa fotobunka v. = 100 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 211
Interna fotobunka
aktivuje sa pri otvarani brany

FOTOBUNKA 1
Interna fotobunka v. = 50 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 3
Jedina fotobunka pre cely
automaticky systém

FOTOBUNKA 11l
Interna fotobunka v. = 100 cm
aktivuje sa pri zatvarani brany

AV pripade instalacie FOTO 3 spolu s FOTO Il musi poloha prvkov
fotobuniek (TX-RX) koreSpondovat s upozorneniami uvedenymi
v navode na instalaciu fotobuniek.

-

/7.3.4) Fotobunky FT210B

Fotosenzor FT210B spéja v jedinom zariadeni systém obmedzo-
vania sily (typ C podla normy EN 12453) a detektor pritomnosti,
ktory rozliSuje prekazky pritomné na optickej osi medzi vysiela-
¢om TX a prijimacom RX (typ D podla normy EN 12453). Na foto-
senzore FT210B su vysielané signaly stavu citlivej hrany prostred-
nictvom luc¢a fotobunky, integrujuc dva systémy do jediného zaria-
denia. Vysielacia ¢ast umiestnena na mobilnom kridle je napa-
jana z batérie, a tak su eliminované neestetické systémy zapoje-
nia. Specialne obvody zniZiju spotrebu batérie a zaruéuju jej
zivotnost do 15 rokov (vid detajly odhadu v navode na instalaciu
vyrobku).

Kombinaciou zariadenia FT210B s citlivou hranou (napr. TCB65)
sa da dosiahnut bezpecnostny stuper "primarnej hrany" vyza-
dovany normou EN 12453 pre vSetky "typy pouzitia" a "typy akti-
vacie".

Fotosenzor FT210B, ak je kombinovany s citlivou hranou "odporo-
vého" typu (8,2 Kohm), je bezpecny proti jednotlivym porucham
(kategodria 3 podla EN 954-1). Je vybaveny Specialnym protikoliz-
nym obvodom, ktory predchadza ruseniu s dal$imi aj nesynchroni-
zovanymi detektormi a umozriuje pridat’ dalSie fotobunky, napriklad
v pripade premavky tazkych vozidiel, kedy sa normalne pridava
druha fotobunka do vysky 1 m. Dal$ie informacie o spdsoboch zapo-
jenia a adresovani najdete v navode k FT210B.

J
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/7.3.5) RUN v rezime "slave"

Ak je spravne naprogramovany a zapojeny, RUN méze fungovat’
v rezime "Slave". Tento spdsob fungovania sa pouziva, ked je
potrebné automatizovat' 2 protilahlé brany a vyZaduje sa, aby bol
zosynchronizovany pohyb oboch kridel . Takto jeden RUN pracuje
ako Master (pan), ktory ovlada manéver a druhy RUN funguje ako
Slave (sluha), ktory poslicha prikazy vysielané Masterom (z vyro-
by su vSetky RUN Master).

Na konfigurovanie RUN ako Slave treba aktivovat funkciu prvého
stupfa "Rezim Slave" (vid tabulku 7).

Zapojenie medzi RUN Master a RUN Slave je urobené prostred-
nictvom BlueBUS.

A V tomto pripade musi byt’ dodrzana polarita v zapojeni medzi
dvomi RUN, tak ako to znazorniuje obrazok 26 (ostatné zaria-
denia zostavaju bez polarity).

Na instalaciu 2 RUN v rezime Master a Slave vykonajte nasledov-

né kroky:

¢ InStalujte 2 motory, ako vidno na obrazku 25. Nezalezi na tom,
ktory motor bude fungovat' ako Slave alebo Master. Pri rozhodo-
vani by sa mala zvazit vyhoda zapojeni a fakt, ze prikaz Krok-
za-krokom na Slave umoznuje UpIné otvorenie iba kridla Slave.

22)

e Zapojte 2 motory, ako znazornuje obrazok 26.

¢ \Vyberte smer otvarania 2 motorov, ako je uvedené na obr. 25
(vid tiez odsek "4.1 Vyber smeru").

® Zapnite napajanie 2 motorov.

¢ Naprogramuijte "rezim Slave" na RUN Slave (vid tabulku 7).

¢ \Vykonajte samonacitanie zariadeni na RUN Slave (vid odsek
"4.3 Samonacitanie zariadeni").

* VVykonajte samonagditanie zariadeni na RUN Master (vid odsek
"4.3 Samonacitanie zariadeni").

* V/ykonajte samonagditanie dizky kridla na RUN Master (vid odsek
"4.4 Samonagditanie dizky kridla").
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S.C.A x MOFB Ry OPEN CLOSE MOSE 4 S.C.A. STOP PP
g%v 4w éﬂ /
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Pri zapajani 2 RUN v rezime Master-Slave prisne dodrzujte nasledovné:
¢ \/Setky zariadenia musia byt zapojené na RUN Master (ako na obrazku 26) vratane radiového prijimaca.
e Kazdé programovanie vykonané na RUN Slave je ignorované (prevazuje to na RUN Master) okrem tych, ktoré st uvedené v tabulke 14.




Funkcie prvého stupna (ON-OFF funkcie)

/ Taburlka 14: Programovanie RUN Slave nezavisle od RUN Master \

Funkcie druhého stupna (nastavitelné parametre)

Pohotovostny rezim (stand-by)

Citlivost rozliSovania prekazok

Rozbeh

Vystup indikatora otvorenej brany

Rezim Slave

Ovladanie sily motora

Zoznam poruch

Na Slave je mozné zapojit:

* majak (Flash);

* inikator otvorenej brany (S.C.A.);
e citliva hranu (Stop);

* zariadenie na ovladanie (Krok-za-krokom) pre uplné otvorenie
iba kridla Slave.
* Vstupy Otvor a Zatvor sa na Slave nepouzivaju.

AV
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7.3.6) Samonacitanie d'alSich zariadeni

Normalne sa proces samonacitania zariadeni zapojenych na BlueBUS a vstup STOP vykonava pocas instalacie. Ak sa v§ak dodato¢ne
pridaju alebo odoberu zariadenia, proces samonacitania sa méze zopakovat, ako je uvedené v tabulke 15.

Tabulka 15: Samonacitanie dalSich zariadeni
1. Stlacte a podrzte tlacidla [A] a [Set]

2. Tlacgidla uvolnite, ked led L1 a L2 za¢nu velmi rychlo blikat (po pribl. 3 s).

3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka dokonéi samonacitanie zarideni.

4. Ked je proces samonacitania dokonc¢eny, led L1 a L2 zhasnu, led STOP musi zostat’ svietit
aled L1...L8 sa rozsvietia v zavislosti od stavu prislusSnych ON-OFF funkcii.

A Po pridani alebo odobrati zariadeni sa musi byt' znovu vykonat’ testovanie automatického systému v zmysle inStrukcii uve-

denych v odseku " 5.1 Testovanie".

J
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7.4) Specialne funkcie

/

7.4.1) Funkcia "vzdy otvor"

Funkcia "vzdy otvor" je vybavenim riadiacej jednotky, ktoré umoz-
nuje uzivatelovi ovladat otvaraci manéver, ked prikaz "Krok-za-
krokom" trva viac ako 2 sekundy. Toto je uzitocné napriklad pre
zapojenie kontaktu hodin na svorku K.K., aby sa mohla drzat brana

otvorena na urcity Casovy Usek. Tato vlastnost plati pre akékolvek
programovanie vstupu K.K., okrem typu "CinZiakovy 2". Parametre
funkcie "Krok-za-krokom" su v tabulke 9.

\
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7.4.2) Funkcia "hyb v kazdom pripade"

V pripade, Ze niektoré bezpecnostné zariadenie nefunguje spravne
alebo je pokazené, je stale mozné ovladat a hybat branou v rezime
"osoba pritomna".

BlizSie informacie najdete v odseku "Ovladanie s pokazenymi bez-
pecnostnymi zariadeniami" v prilohe "InStrukcie a upozornenia pre
uzivatelov prevodového motora RUN".

/
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7.4.3) Systém kontroly zohrievania a chladenia

RUN je vybaveny démyselnym systémom na kontrolu teploty mo-
tora. Hodnota vnutornej teploty RUN sa rozliSuje Specialnym senzo-
rom a pouziva sa na riadenie klimatizaéného systému, ktory umoz-

fiuje zohrievanie motora, ked vonkajsia teplota padne pod prah
okolo 0°C alebo chladenie motora, ked teplota presahuje hodnotu
okolo 40°C.

J
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7.4.4) Upozornenie k udrzbe

RUN avizuje uzivatelovi, kedy si automaticky systém vyzaduje pre-
vierku udrzby. Po¢et manévrov, po ktorych pride k signalizacii, sa
moze vybrat z 8 stupfiov prostrednictvom nastavitelného parametra
"indikator udrzby" (vid tabulku 9).

Stupeni 1 je "automaticky" a berie do Uvahy naro¢nost manévru,
Cize silu a trvanie manévru. Ostatné nastavenia su zalozené na
pocte manévrov.

Potreba udrzby je signalizovana prostrednictvom majaka alebo
na vystupe indikatora otvorenej brany, ked je tento programovany
ako "indikator udrzby" (vid tabulku 9).

Majak "Flash" a indikator udrzby davaju signaly uvedené v tabul-
ke 16, a to na zaklade poctu vykonanych manévrov v porovnani
s nastavenymi limitmi.

Tabulka 16: Upozornenie k udrzbe pomocou majaka a indikatora udrzby

Pocet manévrov

Signalizacia na Flash

Signalizacia na indikatore udrzby

Pod 80 % limitu

Normalna (0,5 s on - 0,5 s off)

Rozsvieteny 2 s na zaciatku otvarania

Medzi 81 a 100 % limitu

Na zaciatku manévru zostane svietit 2 s,
potom pokracéuje normaine

Blika pocas celého manévru

Nad 100 % limitu

Na zaciatku a konci manévru zostane
svietit 2 s, potom pokracuje normalne

Blika stale

/
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Kontrola po¢tu vykonanych manévrov
Funkcia "avizo udrzby" umoznuje preverit poc¢et vykonanych manévrov ako percento z nastaveného limitu.
Pri tejto previerke postupujte podla krokov popisanych v tabulke 17.

Taburlka 17: Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov Priklad
1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s).

2. Uvolnite [Set], ked led L1 za¢ne blikat. N (\) , 4
<L
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [¥] na presun blikajucej led na led L7 reprezentujlci parameter Y4 ¥4
"Indikator tdrzby". (ala(v] X7
4. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 5,6 a 7. ¥
SET
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujica platny stupen parametra NIV
"Indikator udrzby". X 3s
6. Stlacte a ihned uvolnite tlacidla [A] a [V]. v4 4
(a]a (4]
7. Led zodpovedajuca vybranému stupriu niekolkokrat blikne. Pocet bliknuti oznacuje percento
vykonanych manévrov (v nasobkoch 10 %) vo vztahu k nastavenému limitu.
Napriklad: indikator udrzby je nastaveny na L5, ¢o je 10000 manévrov. 10 % zodpoveda 1000 NIV NI
manévrom. Ak led blikne 4-krat, znamena to, Ze bolo dosiahnutych 40 % manévrov (t.j. 4000 O O Ole=2

az 4999 manévrov).
Led nebude blikat, ak este nebolo dosiahnutych 10 % manévrov.
8. Uvolnite tlagidlo [Set] 4

Resetovanie pocéitadla manévrov
Potom, ako bola vykonana udrzba systému, musi sa resetovat pocitadlo manévrov.
Postupuijte, ako popisuje tabulka 18.

Tabulka 18: Resetovanie pocitadla manévrov Priklad
1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s). ¥
3s
2. Uvolnite [Set], ked led L1 zaéne blikat. N é/ 4
L1

3. Stlaéte tladidlo [A] alebo [¥] na presun blikajtcej led na led L7 reprezentujlicu parameter Y4 ¥4 Yol

"Indikétor adrzby" (ala(r] ™17
4. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 5 a 6. L4
5. Pockajte pribl. 3 sekundy, kym sa rozsvieti led reprezentujuca platny stupen parametra NIV

"Indikator udrzby". ;(\}\ 3s
6. Stlacte a podrzte aspori na 5 sekund tlacidla[A] a [¥], potom uvolnite.

Led, ktora zodpoveda vybranému stupriu, rychlo blik&, ¢im signalizuje, Ze pocitadlo manévrov ¥4 ) & SRR

bolo resetované. (4] 7T

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

\

7.5) Pripojenie d’alSich zariadeni

Ak uzivatel potrebuje napajat externé zariadenia, ako &itac trans- ol 0P PP
ponderovych kariet alebo osvetlenie kli¢ového prepinaca, je mozné
odobrat napajanie, ako ukazuje obrazok 27. Napajacie napatie je

24 Vdc -30 % - +50 %, maximalny mozny prud 100 mA.

b
e -24 VC.:J-
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7.6) Riesenie problémov

V tabulke 19 su inStrukcie, ktoré vam pomézu riesit eventualne
problémy pocas inStalacie alebo v pripade poruchy.

F2
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Taburlka 19: RieSenie problémov

Priznaky

Doporucené previerky

Radiovy vysiela¢ neovlada branu
a led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, €i nie su vybité batérie vysielaca. Ak treba, vymeinite ich.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, &i bol vysiela¢ spravne ulozeny do pamate radiového prijimaca.

Ziaden manéver sa nezadina
a led "BlueBUS" neblika

Skontrolujte, ¢i je RUN napajany sietovym napatim 230 V.
Skontrolujte, €i nie su vypalené poistky. Ak ano, zistite pri¢inu poruchy, a potom
vymeiite poistky za iné s rovnakymi vlastnostami.

Ziaden manéver sa nezadina a majak nesvieti

Uistite sa, ze prikaz je skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup KROK-ZA-KROKOM,
prislusna led "KROK-ZA-KROKOM" sa musi rozsvietit. Ak pouzivate radiovy vysielac,
led "BlueBUS" musi dvakrat rychlo bliknat.

Ziaden manéver sa nezadina
a majak niekolkokrat blikne

Pocitajte bliknutia a preverte prislusnu hodnotu v tabulke 21.

Manéver sa zacne,
ale hned za nim nasleduje spatny chod

Vybrany stuperi citlivosti rozliSovania prekazok by mohol byt prili§ vysoky pre vas typ
brany. Skontrolujte, ¢i neexistuju prekazky. Ak treba, vyberte nizsi stuper citlivosti.

Manéver sa vykona,
ale majak nefunguje

Uistite sa, Ze po¢as manévru je na svorke majaka FLASH napatie (kedZe je striedavé
hodnota napatia nie je dblezita: priblizne 10-30 Vdc). Ak namerate napatie, problém
je v ziarovke. V taktomto pripade vymerite Ziarovku za novud s rovnakymi vlastnostami.
Ak napatie nenamerate, mbéze sa jednat o pretazenie vystupu FLASH. Skontrolujte,
¢i na kable nie je skrat.

Manéver sa vykona,
ale indikator otvorenej brany nefunguje

Skontrolujte, aky typ funkcie je programovany pre vystup indikatora otvorenej brany
(L4 v tabulke 9). Ak ma byt indikator rozsvieteny, skontrolujte, Ci je na svorke indika-
tora otvorenej brany napatie (pribl. 24 Vdc). Ak namerate napatie, problém spdsobuje
Ziarovka, ktoru treba vymenit za novu s rovnakymi vlastnostami. Ak napéatie nename-
rate, mohlo by ist o pretazenie na vystupe indikatora otvorenej brany. Zistite, ¢i nie je
skrat na kabli.

-
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7.6.1) Archiv poruch

RUN umoznuje uzivatelovi zobrazit’ pripadné anomalie, ktoré nastali poas poslednych 8 manévrov. Napriklad prerusenie manévru kvoli
zasahu fotobunky alebo citlivej hrany. Na kontrolu zoznamu poruch postupujte podfa tabulky 20.

Tabulka 20: Archiv poruch Priklad

1. Stlacte a podrzte [Set] (pribl. 3 s).

A4

3s
2. Uvolnite [Set], ked led L1 za¢ne blikat. N b/
< L1 SET

3. Stlaéte tladidlo [A] alebo [¥] na presun blikajticej led na led vstupu L8 reprezentujlicu parameter L& S £ SN

"zoznam portich" al SN
4. Stlacte a podrzte [Set] pocas krokov 5 a 6. L4
5. Pockajte asi 3 s, kym sa rozsvietia led zodpovedajuce manévrom, pri ktorych nastala anomalia.

Led L1 ukazuje vysledok posledného manévru a led L8 ukazuje vysledok 6smeho manévru. SN

Ak led svieti, znamena to, Ze pocas tohto manévru nastala chyba. Ak je led zhasnuta, znamena to, 3s 7™

Ze pocCas tohto manévru nenastala Ziadna chyba.
6. Stlacte tlacidla [A] a [¥] na vyber zelaného manévru:

Prislusna led blikne tolkokrat, ako by normalne blikol majak po anomalii Ve ) 4 ST

(vid tabulku 21). (a] 5 N

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

/
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7.7) Diagnostika a signalizacia

Niektoré zariadenia vydavaju Specialne signaly, ktoré umoznuju identifikaciu stavu fungovania alebo pripadnych poruch.

AN
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7.7.1) Signalizacia majakom
Pocas manévru majak FLASH blika 1-krat za sekundu. Ked pride k nejakej anomalii, majak blika rychlejSie. Blikania sa opakuju 2-krat

s 1-sekundovou pauzou.

Taburlka 21: Signalizacia majakom FLASH

Rychle blikanie

Pric¢ina

Akcia

Na zaciatku manévru previerka zariadeni zapojenych na BlueBUS nesuhlasi

1 bliknutie _ i o . N . e . ) .
auza 1 sekunda Chyba na BlueBUS s tymi, ktoré sa ulozili do pamate poc¢as fazy samonacitania. Niektoré zariade-
? bliknutie nia m6zu byt vadné. Skontrolujte a ak treba, vymernite ich. Ak urobite nejaké
Upravy, treba zopakovat samonacitanie (7.3.4 Samonacitanie dalSich zariadeni).
2 bliknutia Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu.
pauza 1 sekunda Aktivacia fotobunky Skontrolujte, ¢i neexistuju nejaké prekazky.
2 bliknutia Toto je normalne, ak je pritomna prekazka braniaca pohybu.
3abuli<:l:lltlsaekunda Aktivacia "rozoznavania Pocas pohybu sa brana stretla s nadmernym trenim.
g bliknutia prekazok" Preverte pricinu.
4 bliknutia - . N . ,
auza 1 sekunda Aktivacia vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu bol aktivovany vstup STOP.
Z bliknutia Preverte pricinu.
Sabl.lui(:ﬂtlsekunda Chyba v parametroch elek- | Pockajte aspor 30 sekund, potom skuste dat prikaz. Ak stav pretrvava, zna-
g bliknuti tronickej riadiacej jednotky | mena to, Ze ide o poruchu a treba vymenit elektronicku kartu.
6 bliknuti — . - . AR . . . Y . "
auza 1 sekunda Prekro¢eny maximalny limit | PoCkajte par minut, kym sa zariadenie obmedzujuce po&et manévrov vrati pod
g bliknuti manévrov za hodinu maximalny limit.
7 bliknuti Chvba na vnitornvch Odpojte na par sekund vSetky napatové obvody, a potom skuste znovu dat
pauza 1 sekunda yba ne y prikaz. Ak stav pretrvava, znamena to vaznu poruchu a je potrebné vymenit
: . elektrickych obvodoch s
7 bliknuti elektronicku kartu.
iabl.lli(:itlsekunda Eé:j Er:g?nrgggd?:\e;;k%rrlwﬁzié Preverte typ prikazu, ktory je stale pritomny. Napriklad to méze byt prikaz
8 bliknuti dalSich prikazov Z casovaca na vstupe “otvor".

\
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7.7.2) Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke RUN je rada led, z ktorych kazda mbze
davat zvlastne signaly tak po¢as normalneho fungovania, ako aj

v pripade poruchy.

Tabulka 22: Led na svorkach riadiacej jednotky

Led BLUEBUS

Pricina

Akcia

Zhasnuta

Porucha

Skontrolujte, €i je napajanie. Preverte, Ci nie su vypalené poistky. Ak ano,
zistite priCinu, a potom poistky vymerite za nové s rovnakymi vlastnostami.

Rozsvietena

Vazna porucha

Ide o vaznu poruchu. Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku. Ak
stav pretrvava, znamena to, ze treba vymenit elektronicku kartu.

1 bliknutie za sekundu

Vsetko OK

Normalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Nastala zmena stavu vstupov

Toto je normalne, ak nastane zmena stavu niektorého vstupu: K.K., STOP,
OTVOR, ZATVOR, zasah fotobunky alebo pouzitie radiového vysielaca.

Rada bliknuti oddelenych

Rozne Rovnaky signal ako na majaku. Vid tabulku 21.
1-sekundovou pauzou
Led STOP Pri¢ina Akcia
Zhasnuta Aktivacia vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena V3etko OK Vstup STOP je aktivny.
Led K.K. Pri¢ina Akcia
Zhasnuta VSetko OK Vstup K.K. nie je aktivny.
Rozsvietena Aktivacia vstupu K.K. Normaine, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vstup K.K.
Led OTVOR Pric¢ina Akcia
Zhasnuta VsSetko OK Vstup OTVOR nie je aktivny.
Rozsvietena Aktivacia vstupu OTVOR Normalne, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.
Led ZATVOR Pri¢ina Akcia
Zhasnuta V3etko OK Vstup ZATVOR nie je aktivny.

Rozsvietena

Aktivacia vstupu ZATVOR

Normalne, ak je efektivne aktivne zariadenie zapojené na vsutp ZATVOR.
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Tabulka 23: Led na tlacidla

Led L1 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "automatické zatvorenie" nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "automatické zatvorenie" je aktivne.
Blika o Prebigha progrgmovgnig funkcii. o ' .
¢ Ak blika aj L2, signalizuje potrebu fazy samonacitania (vid odsek "4.3 Samonacitanie zariadeni").
Led L2 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, ze "zatvor po foto" nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "zatvor po foto" je aktivne.
Blika . Prebi_eha progra_movgnig funkcii. o _ _
e Ak blika aj L1, signalizuje potrebu fazy samonacitania (vid odsek "4.3 Samonacitanie zariadeni").
Led L3 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "vzdy zatvor" nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vzdy zatvor" je aktivne.
¢ Prebieha programovanie funkcii. ) )
Blika ¢ Ak blika aj L4, signalizuje potrebu fazy samonaditania dizky kridla (vid odsek "4.4 Samonacitanie dizky
kridla brany").
Led L4 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "stand-by" nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, ze "stand-by" je aktivne.
e Prebieha programovanie funkcii.
Blika * Ak blika aj L3, signalizuje potrebu fazy samonaditania dizky kridla (vid odsek "4.4 Samonagitanie dizky
kridla brany").
Led L5 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Zze "rozbeh" nie je aktivny.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "rozbeh" je aktivny.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L6 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze "vystrazné blikanie" nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze "vystrazné blikanie" je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L7 Popis
Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, ze vstup ZATVOR aktivuje zatvaraci manéver.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania signalizuje, Ze vstup ZATVOR aktivuje manéver Ciasto€ného otvorenia.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
Led L8 Popis
Zhasnuta poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze RUN je konfigurovany ako Master.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania signalizuje, Ze RUN je konfigurovany ako Slave.
\ Blika Prebieha programovanie funkcii. /
/7.8) Prislusenstvo \
Pre RUN je dostupné nasledovné volitelné prisluSenstvo: e OperaWiew: dialkova programovacia jednotka.
e SMXI alebo SMXIS: radiovy prijimac 433,92 MHz s digitdllnym  Kompletny a aktualny zoznam prisluSenstva najdete v katalogu
kédovanim Rolling Code. vyrobkov Nice S.p.a.

e ONEXI: radiovy prijimac¢ 433,92 MHz s digitalnym kédovanim
Rolling Code, vybaveny s Modo Ill na posielanie 15 typov prikazov
riadiacej jednotke.

- /
/7.8.1) Dialkova programovacia jednotka \
Do $pecialneho konektora BusT4.8 (vid obrazok 30) je mozné za-  Dal$ie informéacie su dostupné v navode na instalaciu programova-
pojit dialkovu programovaciu jednotku OperaWiew, ktora umoziu-  cej jednotky Opera Wiew.

je kompetnu a rychlu spravu instalacie, udrzby a rieSenia pripad-
nych problémov.

Aby ste sa dostali ku konektoru, zlozte membranu, ako na obrazku 31.
Dialkova programovacia jednotka moze byt umiestnena daleko od
riadiacej jednotky, s kablom dihym az do 100 m. Da sa zapojit’ simul-
tanne az na 16 riadiacich jednotiek a moze zostat pripojena aj po-
¢as normalneho fungovania RUN. V takom pripade Specifické "uzi-
vatel'ské" menu umozriuje posielat’ prikazy riadiacej jednotke.

Ak je do riadiacej jednotky vloZzeny radiovy prijimac typu ONEXI,
dialkova programovacia jednotka umoznuje pristup k parametrom
vysielaCov ulozenych v pamati.

Pre tieto funkcie je potrebny 4-Zilovy kabel (BusT4), ale s 8-zZilovym
kablom maximalnej dizky 1 m (BusT8) je tieZ moZné urobit’ aktua-
\Iizéciu firmwaru riadiacej jednotky RUN.
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8)

Technické parametre

/

Za Ucelom zlepSovania svojich vyrobkov si Nice S.p.a vyhradzuje pravo kedykolvek a bez upozornenia upravovat ich technické para-

metre, pricom vSak zaru€uje rovnaku funkénost a ucel pouzitia.
VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju k izbovej teplote 20 °C (x 5 °C).

Technické parametre RUN

Model

RUN 1800 - RUN 1800P RUN 2500 - RUN 2500P

Typ

Elektromechanicky prevodovy motor pre automaticky pohyb posuvnych bran na priemy-
selné pouzitie, kompletny aj s elektronickou riadiacou jednotkou

Ozubeny prevod

Pocet zubov 18; modul 4 *

Maximalny kratiaci moment pri rozbehu 50 Nm

[zodpoveda schopnosti vyvolat silu (1390 N)
potrebnu na uvedenie kridla do pohybu]

Nomlnalny’krutlam moment o 32,5 Nm
[zodpoveda schopnosti vyvolat silu (900 N)
potrebnu na udrzanie kridla v pohybe]

Rychlost (naprazdno)

10 m/min. (12 m/min. verzia /V1)

Rychlost (pri nomin. krdtiacom momente)

8,5 m/min. (8,9 m/min. verzia /V1)

Maximalna frekvencia cyklov fungovania
(pri nominalnom kratiacom momente)

Maximalny Cas nepretrzitej prevadzky
(pri nominalnom kratiacom momente)

40 minut (riadiaca jednotka obmedzuje ne-
pretrzitu prevadzku v maximalnom limite
uvedenom v tabulkach 2 a 3)***

Limity fungovania

VSeobecne je RUN uréeny na automatizova-
nie bran s vahou a dizkou, ako je uvedené
v tabulkach 2, 3 a 4

Zivotnost

Odhadom od 150.000 cyklov az do 450.000 cyklov, v zavislosti od podmienok uvedenych
v tabulke 4

Napajenie RUN 1800 - 2500

230 Vac (+10 % -15 %) 50 Hz

Napajanie RUN 1800/V1 - 2500/V1

120 Vac (+10 % -15 %) 60 Hz

Maximalny odber pradu pri rozbehu
[zodpoveda amperom]

700 W [3 A] [5 A verzia V1]

Odber prudu pri nomin. krutiacom momente
[zodpoveda amperom]

400 W [1,8 A] [3 A verzia /V1]

Izolaéna trieda

1 (vyzaduje sa bezpe€nostné uzemnenie)

Vystup majaka

Pre 2 majaky LUCYB (ziarovka 12 V, 21 W)

Vystup indikatora otvorenej brany

Pre 1 Ziarovku 24 V max. 4 W (vystupové napatie méze kolisat medzi -30 a +50 % a moze
ovladat aj malé relatka)

Vystup BlueBUS

Jeden vystup s maximalnym nakladom 15 jednotiek BlueBUS

Vstup STOP

Pre kontakty normalne zatvorené, normaine otvorené alebo s konstantnym odporom 8,2 KQ;
samonacitaci (zmena oproti stavu ulozenému v pamati vyvola prikaz STOP)

Vstup KROK-ZA-KROKOM

Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz K.K.)

Vstup OTVOR

Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz OTVOR)

Vstup ZATVOR

Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz ZATVOR)

Radiovy konektor

Konektor SM pre prijimace SMXI; SMXIS alebo ONEXI

Vstup ANTENY radia

Vstup antény radiového prijimaca 52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulky 7 a 9)

Funkcie v samonacditacom rezime

Samonacitanie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS
Samonacitanie zariadeni typu "STOP" (kontakt NO, NC alebo s odporom 8,2 KQ)
Samonaditanie dizky kridla a vypo&et bodov spomalenia a &iastoéného otvorenia

Pracovna teplota -20°C +50°C
Pouzitie v obzvlast kyslom, slanom alebo .

e - . Nie
potencialne vybusnom prostredi
Stupen ochrany IP 44

Rozmery a vaha

400 x 255 v. 390; 24,5 kg \

*  Kdispozicii volitelny ozubeny prevod 12-zubovy, modul 6.

*%

Pri 50 °C a 15-metrovej brane je maximalna frekvencia fungovania 7 cyklov/h (zodpoveda cyklu 40 %).

*** Pri 50 °C je maximalna nepretrzita prevadzka 10 minut.

\
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InStrukcie a upozornenia pre uzivatel'ov prevodového motora RUN

-

\_

Blahozelame vam k vyberu vyrobku znacky Nice pre
vas automaticky systém!

Nice S.p.A. vyraba komponenty na automatizovanie
bran, dveri, rolovacich vrat, markiz a roliet: prevodové
motory, riadiace jednotky, dialkové ovladanie, majaky,
fotobunky a rézne prislusenstvo. Nice pouziva iba naj-
kvalitnejSie materidly a prvotriedne pracovné postupy.
Neustale pracuje na vyvoji inovativnych rieSeni za uce-
lom zjednodusSenia pouzivania svojich zariadeni a Uz-
kostlivo sa venuje Studiu technickych, estetickych a
ergonomickych vlastnosti. Zo Sirokej §kaly vyrobkov
Nice va$ inStalujuci technik urcite vybral ten najlepsi
a najvhodnejsi pre vase Specifické poziadavky.

Nice v8ak nie je vyrobcom vasho automatického sys-
tému, ktory naopak je vysledkom operacii vykonanych
va$im inStalujucim technikom, a to kombinacie analy-
zy, vyvoja, vyberu materialu a realizacie systému. Kaz-
dy automaticky systém je jedineény a iba vas instalu-
juci technik ma skusenosti a profesionalitu, ktoré su
potrebné na zostavenie systému, ktory je bezpecny a
spolahlivy, ma dlha Zivotnost, ale hlavne je postaveny
v sulade s plathymi normami.

Automaticky systém nie je len vefmi pohodlny, ale
pIni aj urCity stupen bezpefnosti vo vaSom domove.
Navy$e, s trochou pozornosti, pretrva roky. A hoci
systém vo vasom vlastnictve spina platné bezpeénost-
né poziadavky, to eSte nevylucuje pritomnost "pretr-
vavajuceho rizika", t.j. moznost, Ze sa vyskytne nebez-
pecna situacia, ktora je obvykle vysledkom nesprav-
neho alebo nezmyselného pouZzivania. Pripravili sme
vam zoznam rad, ako postupovat, aby ste sa vyhli
nehodam:

*Predtym, ako prvykrat pouzijete vas automaticky
systém, poziadajte technika, aby vam vysvetlil, z ¢oho
pramenia pretrvavajuce rizika. Najdite si par minut na
precitanie inStrukcii a upozorneni pre uzivatelov.
OdloZte si navod pre buduce pouzitie a odovzdajte
ho pripadnému dalSiemu majitelovi automatického
systému.

*Vas automaticky systém je stroj, ktory verne pini
vase prikazy. Nezmyselnym alebo nespravnym pou-
Zivanim sa vS8ak mdéze stat nebezpe&nym. Neovla-
dajte pohyb automatického systému, ked su v jeho
akénom dosahu osoby, zvierata alebo veci.

eDeti: automaticky systém je konstruovany tak, aby
zarucCoval vysoky stupen bezpecénosti. Je vybaveny
rozliSovacim zariadenim, ktoré rozozna pritomnost
0sOb alebo veci v drahe, a tym zarucuje bezpeénu
a spolahliva aktivaciu. Napriek tomu nesmiete dovo-
lit detom hrat sa v blizkosti automatického systému.
Aby ste predidli akejkolvek nahodnej aktivacii, drzte
vSetky dialkové ovladania mimo dosahu deti: to nie st
hracky!

ePoruchy: akonahle spozorujete, Ze vas automaticky
systém nefunguje spravne, vypnite elektrické napa-

janie a vykonajte manualne odblokovanie. Nepoku-
Sajte sa robit Ziadne opravy, ale zavolajte inStaluju-
ceho technika. Medzi¢asom mé&ze zariadenie fungo-
vat ako brana bez automatizacie, a to po odblokovani
motora, ako je popisané nizsie.

eUdrzba: tak ako hociktory stroj, aj vase automatické
zariadenie potrebuje pravidelnu udrzbu, ktora je za-
rukou dlhej Zivotnosti a Uplnej bezpeénosti. S vadim
technikom si dohodnite plan adrzby. Nice doporuduje
vykonavat udrzbu kazdych Sest mesiacov pri normal-
nom domacom pouzivani. Tento interval vdak méze
byt rézny v zavislosti od intenzity pouzivania. Kon-
trolu, adrzbu a opravy mdze vykonavat iba kvalifiko-
vany pracovnik.

*Na systéme alebo jeho programovani, ako aj na na-
stavitefnych parametroch ni¢ nemerite, ani ak mate
pocit, Ze to dokazete. Za automaticky systém je zod-
povedny vas instalujuci technik.

eZaverectné testovanie, pravidelna udrzba a vSetky
opravy musia byt zdokumentované osobou, ktora ich
vykonala. Tieto doklady musia byt uchované u uzi-
vatela automatického systému.

Jediné povolené zasahy suvisiace s udrzbou, ktoré
mdze uzivatel pravidelne vykonavat, sa tykaju Cistenia
skiel fotobuniek a odpratanie napadanych listov alebo
kamienkov, ktoré by mohli prekazat’ automatickému sys-
tému. Aby sa nestalo, Ze niekto aktivuje branu, odblo-
kujte zariadenie (ako je popisané nizSie). Na Cistenie
pouzivajte len mierne navlhéenu handri¢ku.

eLikvidacia: na konci zivotnosti musi byt automatické
zariadenie zlikvidované kvalifikovanym pracovnikom
a materialy musia byt recyklované alebo zlikvidované
v sulade s platnou legislativou.

oV pripade poruchy alebo vypadku elektrickej ener-
gie: zatial, ¢o ¢akate na prichod technika (alebo na
navrat prudu, ak vas systém nie je vybaveny batériou),
zariadenie méozete pouzivat ako branu bez automa-
tizacie. Na to je treba ru¢éne odblokovat motor - toto
je jediny ukon, ktory je dovolené vykonat uzivatelovi
na automatickom systéme. Tuto operaciu navrhol vy-
robca tak, aby bola absolutne jednoducha, bez potre-
by naradia alebo fyzickej namahy.

~

25




/

Odblokovanie a manualny pohyb: skér, ako vykonate tuto operaciu, uvedomte si prosim, ze odblokovanie je mozné

urobit, iba ak brana nie je v pohybe.

1 Odsunite disk krytu zamku.

2 Vlozte klu¢ a otoéte nim v smere hodin.

3 Vytiahnite odblokovaciu rukovat.

4 Ruc¢ne hybte kridlom.

Na zablokovanie: vykonajte rovnaky proces v opacnom poradi.

Ovladanie s pokazenymi bezpe¢nostnymi prvkami:
ak su bezpeénostné zariadenia nefunkéné, je stale moz-
né ovladat branu.

¢ Aktivujte ovladacie zariadenie brany (dialkové ovla-
danie alebo klu€ovy prepinac atd.). Ak bezpecnost-
né zariadenia povolia pohyb, brana sa otvori a zat-
vori normalne. V opa¢nom pripade majak niekolko-
krat zablika, ale manéver sa nezacne (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, pre ktory manéver neméze
zacat).

¢ V takomto pripade do 3 sekund znovu aktivujte ovla-
danie a prikaz drzte aktivny.

¢ Priblizne po 2 sekundach za¢ne pohyb brany v re-
Zime "osoba pritomna", t.j. pokial pretrvava prikaz,
brana pokracuje v pohybe; akonahle sa prikaz uvol-
ni, brana zastane.

A Ak su bezpecnostné zariadenia nefunkéné, je pot-
rebné ¢o najskor opravit’ automaticky systém.

Vymena batérie dialkového ovladania: ak sa vam
po nejakom Case zda, zZe vase dialkové ovladanie fun-
guje horsie, alebo nefunguje vébec, méze to byt jedno-
ducho vypalenou batériou (v zavislosti od sp6sobu
pouzivania mdze vydrzat niekolko mesiacov, az vySe
roka). V takomto pripade vidite, Ze svetielko potvrdzu-
juce vysielanie je slabé, alebo sa vbbec nerozsvieti,
alebo len kratu€ko blikne. Skér, ako zavolate svojho
inStalujuceho technika, skuste vymenit’ batériu za inu
z dalSieho fungujuceho vysielaca:

Ak je pri€inou problému slaba batéria, len ju vymerite
za novu rovnhakého typu.
Batérie obsahuju Skodlivé latky: nevyhadzujte ich do
spolo€éného odpadu, ale pouzite metédy stanovené
miestnymi nariadeniami.

Ste spokojni? V pripade, ze by ste chceli pridat novy
automaticky systém k vadmu domu, zavolajte vasho
starého instalujuceho technika a pouzite vyrobky Nice.
Dostanete sluzby Specialistu a najmodernejSie vyrobky,
aké su dostupné na trhu, Spickové fungovanie a maxi-
malnu kompatibilitu systémov.

Dakujeme vam za preéitanie tychto intrukcii. Verime,
Ze budete spokojni s vadim novym systémom. S kaz-
dou poziadavkou, teraz alebo v buducnosti, sa prosim
s doéverou obratte na vasho instalujuceho technika.

J
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/Declaration of conformity / Declaration of Conformity N

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale, depositato presso la sede di
Nice S.p.a., e in particolare all'ultima revisione disponibile prima della stampa del presente manuale. Il testo qui presente ¢ sta-
to riadattato per motivi editoriali.

Notes: The content of the present declaration corresponds to the latest available revision, before the printing of the present
manual, of the document registered at the head offices of Nice S.p.a.. The original text of this manual has been readapted for
publishing reasons.

Dichiarazione CE di conformita secondo Direttiva 98/37/CE, Allegato II, parte B (dichiarazione CE di conformita del fabbricante)
CE Declaration of Conformity according to Directive 98/37/EC, Annexe I, part B

Numero / Number 238/RUN Revisione / Revision: 1

Il sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, managing director, declares under his sole responsibility that the following product:

Nome produttore: NICE s.p.a.

Manufacturer’s name

Indirizzo / Address Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne, Oderzo (TV) ltalia

Tipo Motoriduttore elettromeccanico 230Va.c. con centrale incorporata
Type electromechanical gearmotor with incorporated control unit

Modello / Models RUN1800, RUN2500, RUN1800P, RUN2500P

Accessori: Ricevitore radio mod. SMXI;SMXIS o ONEXI

Accessories SMXI radio receiver; PS124 emergency battery

Risulta conforme a quanto previsto dalla direttiva comunitaria:
Satisfies the essential requirements of the following Directives

98/37/CE (89/392/CEE modificata) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno
1998 concernente il ravvicinamento delle legislazioni degli Stati membiri relative alle macchine.

98/37/CE (ex 89/392/EEC) DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of June 22, 1998, for the har-
monisation of the legislations of member States regarding machines.

Come previsto dalla direttiva 98/37/CE si avverte che non e consentita la messa in servizio del prodotto sopra indicato finché
la macchina, in cui il prodotto € incorporato, non sia stata identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE.

As specified in the 98/37/EC directive, the use of the product specified above is not admitted until the machine in which it is incorporated
has been identified and declared as conforming to the 98/37/EC directive.

Inoltre il prodotto risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie, cosi come modificate dalla Direttiva
93/68/CEE del consiglio del 22 Luglio 1993:

Furthermore, the product complies with the specifications of the following EC directives, as amended by the directive 93/68/EEC of the Euro-
pean Council of 22 July 1993:

73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli
Stati membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione.

73/23/EEC DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE COUNCIL of February 19, 1973 for the harmonisation of the legislations of member States regar-
ding electrical equipment designed to be used within certain voltage limits.

Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 60335-1; EN 60335-2-103.
In compliance with the following harmonised standards: EN 60335-1; EN 60335-2-103.

89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati
membri relative alla compatibilita elettromagnetica.

89/336/EEC DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE COUNCIL of May 3, 1989, for the harmonisation of the legislations of member States regar-
ding electromagnetic compatibility.

Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3
In compliance with the following harmonised standards: EN 61000-6-2;, EN 61000-6-3

Inoltre risulta conforme, limitatamente per le parti applicabili, alle seguenti norme: EN 60335-2-103; EN13241-1; EN 12453; EN12445; EN 12978.
Inoltre risulta conforme, limitatamente per le parti applicabili, alle seguenti norme: EN 60335-2-103; EN13241-1; EN 12453; EN12445; EN 12978.

Oderzo, 7 Marzo 2004 e
Oderzo, 7 march 2004 Ammin HOf edato

duro Buoro

.






