DIP-SWITCH - nastavenie funkcii
Signalizacna led didéda prijimaca
Tlacidlo pre prijimad

TL - nastavenie ¢asu prace
TP - nastavenie Casu pauzy
F - nastavenie sily

LED ,P.P*

Schéma zapojenia elektroniky ROA37 pre ROBO 500
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V pripade nepouzitia fotobuniek
prepojit vyvody 9, 10 a 11 na elektronike



1. Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

POZOR! - Vsetky operacie, ktoré su dalej popisané v tomto navode, sa vykonavaju na elektrickych
obvodoch pod napétim a praca moéze byt nebezpecna! Pracujte preto pozorne!

1. Zapnite napajanie riadiacej jednotky a skontrolujte, i je na svorkach 8-9 priblizne 24 Vac.

2. Skontrolujte, ¢i LED ,OK" potom, ako niekolkokrat rychlo blikla, teraz blika pravidelne.

3. Teraz skontrolujte, ¢i LED na vstupoch kontaktov NC svietia (= vSetky bezpe&nostné zariadenia aktivne) a
LED na vstupoch kontaktov NO su zhasnuté (= nie je pritomny Ziaden prikaz). Ak sa tak nestalo, je
potrebné skontrolovat zapojenia a funkénost jednotlivych zariadeni. Vstup ,Stop“ deaktivuje koncovy
spinac pri otvoreni (FCA) aj koncovy spinac pri zatvoreni (FCC).

4. Skontrolujte zapojenie koncovych spinacov: pohnite pakou koncového spinac¢a a skontrolujte, &i prislusny
koncovy spinac zasiahol, teda &i sa vypla prislusna LED na riadiacej jednotke.

5. Odblokujte motor, kridlo brany posurite do polovice drahy a kridlo znovu zablokujte. Takto sa méze brana
hybat volne do oboch smerov.

6. Skontrolujte, ¢i pohyb kridla prebieha v spravnom smere v porovnani s tym, ktory signalizuje riadiaca
jednotka. Dolezité! — Tato previerka je povinna. Hoci smer kridla nesuhlasi so signalizaciou
riadiacej jednotky, mohlo by sa zdat’, ze zariadenie funguje spravne (cyklus ,,Otvor“ je podobny
cyklu ,,Zatvor®), ale v skutoénosti by mohli byt bezpecnostné zariadenia pocas zatvaracieho
manévru ignorované. V takomto pripade by fotobunky zasiahli iba pri otvarani, ¢im by vyvolali
zatvorenie brany proti prekazke s hroznymi nasledkami! Bezpeénostné zariadenie FOTO musi
vzdy pri Standardnom nastaveni (dip-svic 6=OFF) reverzovat pohyb brany pri zatvaracom
manévri!

7. Skontrolujte, &i je spravny smer otac¢ania motora: dajte kratky impulz na vstup PP. Riadiaca jednotka ako
prvy manéver vzdy vykona otvorenie, preto staci skontrolovat, ¢i aj motor sa ota¢a v smere otvarania. Ak
sa tak nestane, postupujte nasledovne:

a) Vypnite napajanie riadiacej jednotky.
b) Konektor napajania motora a konektor koncovych spinacov otocte o 180°.
c) Teraz zapnite napajanie riadiacej jednotky a vykonajte previerku bodu 7.

LED ,,OK® na riadiacej jednotke sluzi na signalizaciu stavu jej fungovania:

- Pravidelné blikanie 1x za sekundu = vnutorny mikroprocesor je aktivny a pripraveny prijat prikazy.

- Dvojité rychle blikanie = mikroprocesor zaznamenal zmenu stavu fungovania nejakého vstupu (Ci ovladaci vstup
alebo dip-svi¢ funkcii); toto sa stane, aj ked zmena nema okamzity ucinok.

- Velmi rychle blikanie v trvani 3 sekundy = riadiaca jednotka je napajana a vykonava test kontroly stavu
fungovania.

- Nepravidelné blikanie = test kontroly nema dobry vysledok, teda mate poruchu.

2. Programovanie radiového prijimaca
Sposoby ulozenia vysielaca do paméte: ,,Sposob I“ a ,,Sposob II
Prikazy mézu byt k tlacidlam vysielaCa priradené dvomi réznymi spésobmi:

Spodsob I: tento spésob umoziuje ulozit na jedenkrat do pamate prijimaca vSetky tlacidla vysielaca alebo celu
skupinu vysielacov (len u vysielacov, ktoré maju viac identifikacnych kédov, ako napriklad model ON9). V tomto
pripade su tlacidla vysielaca automaticky priradené k prikazom nastavenym v riadiacej jednotke.

Sposob II: tento spésob umoziuje ulozit do pamate prijimaca jediné tlacidlo vysielaca. Mozete si vybrat, ktory
prikaz z tych, ktoré su nastavené v riadiacej jednotke, priradite k danému tlac¢idlu (max. 4).

2.1 Proces programovania ,,.Spésobom I*

Pozor! — Tento proces ulozi do pamate sucasne vSetky tlacidla vysielaca alebo jednu skupinu tlagidiel.

01. Stlacte a podrzte tlacidlo na prijimaci, az kym sa na riom rozsvieti zelena LED. Potom tlacidlo uvolnite.

02. Do 10 sekund stlacte ktorékolvek tlacidlo na vysielaci a podrzte ho, az kym LED na prijimaci urobi prvé z 3
bliknuti zelenou farbou, ktoré signalizuji uloZenie do pamate.

Poznamka — Po dokonéeni 3 blikani mate 10 sekund na to, aby ste uloZili do pamaéte pripadné dalsie vysielace.

2.2 Proces programovania ,,Sposobom II*

Pozor! — Tento proces ulozi do pamate iba jedno tlacidlo vysielaca, preto sa programovanie musi zopakovat s

kazdym tlacidlom vysielaca, ktoré chcete uloZit do pamate.

01. Podla ,Tabulky prikazov* si vyberte prikaz, ktory chcete priradit' k tlacidlu vysielaca a poznacte si &islo, ktoré
prikazu prisltcha.

02. Na prijimaci stlacte tlacidlo tolkokrat, ako je Cislo prikazu, ktoré ste si poznadili. LED prijimaca urobi rovnaky
pocet bliknuti.

03. Na vysielaci (do 10 sekund) stlacte Zelané tlacidlo a podrzte ho, az kym LED na prijimaci urobi prvé z 3
bliknuti zelenou farbou, ktoré signalizuju uloZzenie do pamate.

Tabulka prikazov

Vystup 1 = KROK-ZA-KROKOM
Vystup 2 = STOP

Vystup 3 = 0OTVOR

Vystup 4 =ZATVOR

Poznamka — Po dokonceni 3 blikani mate 10 sekund na to, aby ste uloZili do paméte ten isty prikaz bud na inom
tlacidle toho istého vysielaca alebo na inom vysielaéi.

2.3 Ulozenie nového vysiela¢a do paméte procesom ,,BLIZKO PRIJIMACA*“
Vlyzaduje sa jeden vysielad uz ulozeny v pamati. NOVY vysielad je mozné ulozit do paméte prijimada bez
priameho zasahu na tlacidlo prijimaca, jednoducho len pracujuc v jeho dosahu. Na takyto proces musite mat k
dispozicii STARY vysiela&, uZ ulozeny v pamati (,Spésobom I alebo ,Spdsobom 1) a funkény.

Proces umozni NOVEMU vysieladu prijat tie isté nastavenia ako ma ten STARY.

Pozor!

1. Proces musite vykonat’ v priestore dosahu prijmu (10-20 m od prijimaca).

2. Cely proces musite zopakovat pre kazdy vysielac, ktory chcete ulozit do pamite. Na zaklade
vlastného rozhodnutia mozete pouzit' jeden z tychto postupov:

Standardny proces

01. Na NOVOM vysieladi podrzte aspon 5 sekund stlacené tlacidlo... (poznamka 1), potom ho uvolnite.
02. Na STAROM vysielaéi stlacte 3-krat tlacidlo... (poznamka 2), potom ho uvolnite.
03. Na NOVOM vysielaéi stlacte 1-krat to isté tlacidlo ako v bode 01, potom ho uvolnite.

Alternativny proces

01. Na NOVOM vysielaci podrzte aspori 3 sekundy stlacené tlacidlo... (poznamka 1), potom ho uvolnite.

02. Na STAROM vysieladi podrzte aspon 3 sekundy stlacené tlacidlo... (poznamka 2), potom ho uvolnite.

03. Na NOVOM vysielaci podrzte aspon 3 sekundy stlacené to isté tlacidlo ako v bode 01, potom ho uvolnite.
04. NaSTAROM vysielaci podrzte aspori 3 sekundy stlacené to isté tlacidlo ako v bode 02, az kym zelena LED L1
na prijimaci 3-krat blikne, o signalizuje ulozenie do pamate.

Poznamka 1 — Stlacte ktorékol’\{ek tlacidlo, ak je STARY vysiela¢ ulozeny ,Spdsobom I alebo stlacte tlacidlo,
ktoré si Zelate ulozit, ak je STARY vysiela¢ ulozeny ,Sposobom I1“.

Poznamka 2 - Stlacte ktorékolvek tlacidlo, ak je tento vysiela¢ ulozeny ,Spdsobom [* alebo stlacte tla¢idlo, ktoré
si Zelate ulozit, ak je tento vysiela¢ ulozeny ,Spésobom II*.

2.4 Celkové vymazanie prijimaca
Na vymazanie vSetkych vysielatov uloZzenych v pamati prijimaca alebo vSetkych pritomnych udajov postupuijte
nasledovne:

01. Stlacte a podrzte tak dlho stlacené tlacidlo prijimaca, az kym sa rozsvieti zelena LED, pricom sledujte jej
zmeny:

- asi po 4 sekundach sa zelena LED rozsvieti;

- nasledne asi po 4 sekundach zelena LED zhasne;

- nakoniec asi po 4 sekundach zaéne zelena LED blikat.

02. Teraz, ak chcete vymazat vSetky vysielace, uvolnite tlacidlo presne pocas 3-tieho bliknutia zelenej LED, alebo
ak chcete vymazat celi pamat prijimaca (vratane konfiguracii a rodiny kédovania vysielacov), uvolnite tlacidlo
presne pocas 5-teho bliknutia zelenej LED.



3. Uprava parametrov

Uprava parametrov fungovania riadiacej jednotky je mozna s pouzitim ,trimerov* pritomnych na jednotke.

Cas prace (TL): Pri ,poloautomatickom* spdsobe fungovania upravuje tento parameter maximalne trvanie
otvaracieho alebo zatvaracieho manévru. Nastavuje sa nasledovne:
a) Zvolte si ,poloautomaticky” spdésob fungovania a dip-svi¢i 1 nastavte ,ON".
b) ,Trimer TL" nastavte do polovice drahy.
c) Vykonajte kompletny cyklus otvorenia a zatvorenia a skontrolujte, ¢i je nastavené trvanie manévru dostato¢né a
zostava eSte rezerva 2-3 sekundy. Ak treba, znovu nastavte ,trimer TL* pre maximalnu hodnotu. Ak by ani
maximalny &as nebol dostatoény, treba prerusit mostik TLM vedla trimra TL, &m dosiahnete ,prediZzeny &as
prace” (TLM).
Ak chcete pouzit funkciu spomalenia, treba nastavit trimer tak, aby faza spomalenia zacala 50-70 cm pred
zasahom koncového spinaca. Pripadna uUprava tohto parametru bude viditelnd pocas prvého otvaracieho
manévru, ktory prebehne po vykonani Upravy.
Cas pauzy (TP): Pri ,automatickom“ spdésobe fungovania upravuje tento parameter ¢as, ktory uplynie od konca
otvaracieho manévru do zaciatku zatvaracieho manévru. Nastavuje sa nasledovne:
a) Zvolte si ,automaticky“ spdsob fungovania a dip-svi¢ 2 nastavte ,ON".
b) , Trimer TP* nastavte podla Zelania.
c) Vykonaijte kompletny otvaraci manéver a skontrolujte ¢as, ktory uplynie pred zacatim zatvaracieho manévru.
Sila (F): Pozor! — Nastavenie tohto parametra méze vyrazne ovplyvnit stuperi bezpeénosti automatického
zariadenia, preto treba byt obzvlast opatrni pocas tejto operacie. Pri nastavovani tohto parametra musite vykonat
viacero pokusov: je potrebné merat silu vyvijanu kridlom brany poas manévru a porovnat ju s povolenymi
hodnotami podfa platnych noriem.

4. Spoésoby fungovania

Krok-za-krokom (PP): tento spdsob pouzivany pri manualnom rezime (osoba pritomna) aktivuje striedavo
otvaraci a zatvaraci manéver a ked sa prikaz ukonci, prebiehajluci manéver sa zastavi. Manéver sa zastavi tak
pri otvarani ako pri zatvarani, aj ked zasiahnu koncové spinace. PoCas zatvarania sa pohyb zastavi aj vtedy, ked
chyba suhlas bezpecénostnych zariadeni ,Foto“. Ak zasiahne ,Stop®, €i pri otvarani alebo zatvarani, manéver sa
okamZite zastavi a aktivuje sa kratka inverzia. Ked sa manéver zastavi, je treba najprv skoncit vysielanie prikazu,
az potom vyslat novy. Pri pouzivani spésobu ,Krok-za-krokom® v jednom z automatickych rezimov
(,poloautomaticky”, ,automaticky” alebo ,vzdy zatvor“) vyslanie prikazu aktivuje striedavo otvaranie a zatvaranie a
vyslanie druhého prikazu aktivuje ,Stop*“. Ak zasiahne ,Stop“, tak pri otvarani ako pri zatvarani, manéver sa ihned'
zastavi a aktivuje sa kratka inverzia. V pripade, Ze pouzivate automaticky rezim, po otvaracom manévri nasleduje
pauza a na jej konci sa vykona zatvaraci manéver. Ak pocas pauzy zasiahne bezpecnostné zariadenie ,Foto*,
odpocitavanie ¢asu pauzy sa zane odznova. Ak poc¢as pauzy zasiahne ,Stop“, funkcia automatického zatvorenia
sa zru$i a aktivuje sa stop. Po€as otvarania zdsah ,Foto nema Ziaden Géinok. Pogas zatvarania vSak vyvola
inverziu manévru, potom pauzu, a nasledne zatvorenie.

5. Programovatel'né funkcie

Na riadiacej jednotke je séria mikrospinacov, ktoré umoznuju aktivovat roézne funkcie, ¢im sa zariadenie
prispésobi poziadavkdm uzivatela a stdva sa bezpecnej$im v danych podmienkach pouzivania. Na aktivaciu
alebo deaktivaciu funkcii sa pouziva dip-svi¢: aktivuju sa nastavenim na ,ON“ a deaktivuju nastavenim na ,OFF*.
Niektoré z funkcii su spojené s bezpec€nostou, preto je dblezité pozorne zvazit, ktora funkcia je najbezpecnejsia.
Dip-svi¢e umoziuju vyber réznych spdsobov fungovania a programovanie Zelanych funkcii popisanych v tabulke:

Svic 1-2: Off - Off ,Manualny" rezim, t.j. osoba pritomna
On - Off ,Poloautomaticky” rezim
Off - On JAutomaticky” rezim, t.j. automatické zatvorenie
On-0n JAutomaticky” rezim + ,vzdy zatvor*
Svi¢ 3: On Kondominiové fungovanie (nie je k dispozicii v manualnom rezime)
Svic 4: On Blikanie pred akciou
Svié 5: On Zatvor 5 sekund po ,Foto®, ak je nastaveny ,automaticky*, alebo ,Zatvor po foto*, ak je
nastaveny ,poloautomaticky” rezim
Svic 6: On ,Foto" aj pri otvarani
Svi¢ 7: On Postupny Start
Svic 8: On Spomalenie
Svic¢ 9: On Brzda
Svic 10: On Nepouziva sa

Svi¢ 1-2: Pri manualnom spdsobe fungovania manéver prebieha, iba pokial je prikaz aktivny (stlacené tlacidlo
vysielaéa — osoba pritomna). Pri poloautomatickom spdsobe fungovania vyslanie prikazu spdsobi vykonanie
kompletného manévru az po vyprsanie ,asu prace“ alebo po dosiahnutie koncového spinaca. Pri automatickom
sposobe fungovania po otvaracom manévri nasleduje pauza a na jej konci automatické vykonanie zatvaracieho
manévru. Funkcia vzdy zatvor zasiahne po vypadku elektrického pridu. Ak po navrate prudu riadiaca jednotka
zisti, Ze je kridlo v otvorenej polohe, automaticky spusti zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundové
blikanie.

Svi€ 3: Pri kondominiovom spdsobe fungovania - ak bol vyslany prikaz ,Krok-za-krokom* a zaéal sa otvaraci
manéver, tento nemdze byt preruSeny ziadnym inym radiovym prikazom ,Krok-za-krokom* alebo ,Otvor* az do
dokonéenia samého manévru. Pri zatvarani v§ak vyslanie nového prikazu ,Krok-za-krokom* vyvola zastavenie a
inverziu manévru.

Svi¢ 4: Ked je vyslany prikaz, najprv sa aktivuje majak a po 5 sek. (2 s, ak je nastaveny ,manualny* rezim) zacne
manéver.

Svi€ 5: Tato funkcia, ak je nastavena v ,automatickom” rezime, umoznuje podrzat kridlo otvorené len na ¢as
potrebny k prejazdu vozidiel alebo oséb. Na konci zasahu ,Foto" sa manéver zastavi a o 5 sekind automaticky
zacne zatvaraci manéver.

Svié 6: Obycajne je fungovanie ,Foto“ aktivne len po€as zatvaracieho manévru, ak vSak nastavite dip-svi¢ 6
4,ON* zasah ,Foto“ vyvola preruSenie manévru aj pri otvarani. Ak je nastaveny ,poloautomaticky” alebo
,2automaticky“ rezim, obnovenie otvaracieho manévru sa za¢ne ihned po uvolneni bezpe¢nostnych zariadeni.

Svi€ 7: Nastavenim tejto funkcie bude zaciatok manévru prebiehat postupnym spésobom. Takto je mozné predist
nezelanému traseniu automatického zariadenia.

Svi¢€ 8: Spomalenie predstavuje znizenie rychlosti na 30 % nominalnej rychlosti. Toto znizuje silu narazu kridla na
konci manévru. Ked je tato funkcia aktivna, je potrebné nastavit ,&as prace (TL)", kedZe zaciatok fazy spomalenia
je zavisly od nastaveného Casu prace. Treba preto nastavit' TL tak, aby faza spomalenia zagala 50-70 cm pred
zasahom koncového spinaca. Funkcia spomalenia okrem zniZenia rychlosti automatického zariadenia zniZzuje aj
kratiaci moment o 70 %. POZOR! — Pri pouziti elektrického pohonu na tazsie posuvné brany, ktoré vyzaduju
vysoku hodnotu kratiaceho momentu motora, méze tato funkcia spomalenia spdsobit nahle zastavenie motora a
nedovretie brany do Uplnej koncovej polohy.

Svi¢ 9: Nastavenim tejto funkcie bude na konci manévru vykonané brzdenie motora, najprv slabé, potom
silnejSie, aby sa rychlo a bez trasenia zastavilo branové kridlo.

Svié 10: Nepouziva sa.

6. Odblokovanie pohonu

1. Odsurite kryt zdmku smerom dozadu.

2. Vlozte klu¢ do odblokovacieho otvoru.

3. Otocte kfu¢om o 90° v smere hodinovych
ruciciek a zatiahnite za tiahlo smerom k sebe.

4. Od tohoto okamziku je mozné branou pohybovat
ruéne a presuvat ju do pozadovanej pozicie.

5. Pre obnovenie funkénosti automatizacnej techniky
zavrite tiahlo naspat do pévodnej polohy, otocte kliSom
vlozenym v odblokovacom otvore proti smeru hodinovych
ruciCiek a posuvajte branu ruéne, kym brana mechanicky
nezacvakne.

6. Nakoniec vyberte klti¢ z odblokovacieho otvoru.
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