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VSEOBECNE VYSTRAHY A UPQZOR-

NENIA TYKAJUCE SA MONTAZE

1.1 VSEOBECNE VYSTRAHY

VAN

AN

Pred insStalaciou zariadenia si starostlivo
precitajte tato prirucku a postupujte podla nej,
pretoze nespravna montaz moze sposobit vazne
zranenia os6b a Skody na samotnom zariadeni.
Odporuc¢ame uchovat tento navod.

Podla najnovsej eurépskej legislativy musi byt
vykonanie automatizacie v sulade s harmo-
nizovanymi normami predpisanymi platnou
Smernicou o strojovych zariadeniach, ktoré
umoznuju vyhlasenie zhody automatizacie.
Vzhladom k tomu musia byt vSetky cé&innosti
spojené s pripojenim elektrického napajania,
kolaudaciou, uvedenim do prevadzky a
servisom vyrobku vykonané vyhradne kvalifi-
kovanym a kompetentnym technikom.

Aby sa predisSlo akémukolvek nebezpeciu pri
nahodnej aktivacii, tento pristroj nesmie byt
napajany z externého zariadenia, ako su
napriklad hodiny, ani pripojeny k obvodu, ktory
sa vyznacuje pravidelnym zapinanim a vypi-
nanim napajania.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

— Pred zacatim montaze skontrolujte “Technické parametre
vyrobku”, najma ¢i je tento vyrobok vhodny na automa-
tizaciu vasej brany. Ak nie je vhodny, NEVYKONAVAJTE
montaz.

— VWyrobok nesmie byt pouzivany skor, ako bolo vykonané
jeho uvedenie do prevadzky popisané v kapitole
“Kolaudacia a uvedenie do prevadzky’.

— Pred montazou vyrobku skontrolujte, ¢i je vSetok material,
urceny na pouzitie, v dobrom stave a vhodny na pouzitie.

— Wrobok nie je ur¢eny na pouzitie osobami (vratane deti) s
obmedzenymi  fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami, ani osobami bez prislusnych skisnosti a
znalosti.

— Nedovolte detom hrat sa so zariadenim.

— Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi prvkami produktu.
Dialkové ovladace uchovavajte mimo dosahu deti.

— V sieti napédjania zariadenia je potrebné pripravit vypinacie
zarladenie (nedodava sa) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora zabezpeCuje Uplné odpojenie za
podmienok stanovenych pre kategoriu prepéatia lil.

— PoCas montédze manipulujte so zariadenim opatrne a
chrante ho pred stlacenim, narazom, padom alebo
kontaktom s akymkolvek drunom kvapaliny. Zariadenie
neumiestnujte v blizkosti zdrojov tepla a nevystavujte ho
otvorenému ohnu. VySSie uvedené situacie mozu viest k
poSkodeniu  zariadenia, nespravnemu fungovaniu alebo
nebezpecenstvu. Ak nastane niektora z uvedenych situaci,
okamzite zastavte montaz a poziadajte © pomoc
Asistencnu sluzbu.

— \Wrobca nezodpoveda za vecné alebo osobné skody
spbsobené nedodrzanim montaznych pokynov. V takychto
pripadoch je wylucena zaruka na vady materialu.

— Vazena hadina akustického tlaku emisii A je nizsia ako 70
dB(A).

- Cistenie a udrzbu, za ktord je zodpovedny pouZivatel, by
nemali vykonavat deti bez dozoru.

— Pred zacatim prac na zariadeni (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a pripadnych batéril.

— Mali by sa vykonavat pravidelné kontroly instalacie, najma
kablov, pruzin a drziakov, aby sa zistila akakolvek nevyvaze-
nost alebo znamky opotrebenia ¢i poskodenia.



1.2

Nepouzivajte zariadenie, ak sa vyzaduje jeho oprava alebo
nastavenie, pretoze pritomnost porlich alebo nespravne
vyvazenie mozu viest k vaznym poraneniam.

Obalovy material musi byt Zlikvidovany v sllade s
miestnymi predpismi.

Wrobok nesmie byt inStalovany vo vonkajsom prostredi.
Sledujte branu pri pohybe a dodrzujte  bezpecnu
vzdialenost do chvile, kym nie je Uplne otvorena alebo
zatvorena.

Budte opatmi pri aktivacii ru¢ného odblokovania (manuéalny
manéver), pretoze otvorena brana mobze neocCakavane
padnut v dosledku oslabenia alebo poskodenia pruzin
alebo v pripade jej zZIEho vyvazenia.

Kazdy mesiac skontrolujte, ¢i pohon obrati smer pohybu,
ked sa brana dotkne predmetu vysokého 50 mm,
polozeného na zemi. Ak treba, nastavte ho a znowu
skontrolufte,  pretoze  nespravne  nastavenie  moze
predstavovat riziko (v pripade motorov so zabudovanym
systémom ochrany pred zatiahnutim, ktory zavisi
od kontaktu so spodnou hranou brany).

Motor s pevnym napéjacim kablom: napajaci kabel nie
je mozné vymenit. Ak je kdbel poskodeny, zariadenie
musi byt Zlikvidované.

Motor s vytahovacim napgjacim kablom s  prislusnym
konektorom: ak je napéjaci kabel poskodeny, musi ho
vymenit \yrobca alebo jeho servisné stredisko alebo
osoba s podobnou  kvalifikaciou, aby sa prediSlo
akémukolvek riziku.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

Pred inStalaciou motora skontrolujte, ¢i je brana v dobrom
mechanickom stave, spravne vyvazena a Ci sa spravne
otvara a zatvara.

Pred instalaciou motora odstrante nepotrebné lana alebo
retaze a wvypnite vSetky zarladenia, ako napriklad
blokovacie.

Skontrolujte, ¢i nehrozi riziko zachytenia alebo stlacenia
proti pevnym Castiam, ked sa brana nachadza v bode
maximalneho otvorenia alebo zatvorenia; v pripade potreby
musia byt tieto Casti zabezpecené.

Instalujte manipulacnu Cast (rucny manéver) do vysky pod
1,8 m. POZNAMKA: ak je demontovatelna, musi byt
ulozena v bezprostrednej blizkost brany.

PresvedCte sa, ze ovladacie prvky sU umiestnené daleko
od pohyblivych ¢asti, ale zaroven zaruCujl priamy vyhlad
na branu. Ak sa nepouziva selektor, ovliadacie prvky musia
byt insStalované na nedostupnom mieste vo wvyske
miniméalne 1,5 m.

Vystrazné  znacky upevnite  trvalym  spbsobom  na
viditelnom mieste alebo v blizkosti pevnych oviadacich
prvkov.

Pripevnite  trvalym  spdsobom  tabulku,  tykajucu
sa odblokovacieho manévru, v blizkosti manipulacnej casti.
Po dokonceni montéze sa uistite, Zze pohon zabrani alebo
zablokuje otvaraci pohyb, ked je brana zatazena vahou 20
kg, pripevnenou k stredu jej spodnej hrany (pre pohony,
ktoré mbzu byt pouzité na branach s priemerom otvoru
Sirsim ako 50 mm.

Po dokonceni montéze sa uistite, ze mechanizmus je
spravne nastaveny a ze pohon obrati pohyb, ked brana
narazi na predmet vysoky 50 mm, polozeny na dlazke (pre
pohony so zabudovanym  systémom ochrany  proti
zachyteniu, ktory zavisi od kontaktu so spodnou hranou
brany). Po montazi zabezpecte, aby casti brany
nezasahovali do verejnej cesty alebo chodnika.

2  POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

802000 je clektromechanicky pohon na automatizaciu
sekcionalnych vrat do 20 m?. Vdaka vystupnému hriadelu kéabla
umoznuje jednoduché nasunutie na hriadel  pruzin VAcSiny
predavanych sekcionalnych vrat.

Riadiaca jednotka, ktora je sucastou vyrobku, okrem napgjania
motora jednosmernym prddom umoznuje optimalne nastavenie
krutiaceho momentu a rychlosti pohonu, presné rozoznavanie
poléh, postupny Start a zatvorenie, rozlisovanie prekazok. Okrem
toho je wybavena kontrolkou servisu, ktora umozriuje zaznamenavat

manévre vykonané pohonom pocas jeho Zivota.
Odblokovanie, pristupné zo zeme, odpoji motor od telesa
prevodovky.

Akékolvek iné pouzitie, ako je tu popisané, sa
povazuje sa nespravne a zakazané!

2.1 ZOZNAM DIELOV, Z KTORYCH SA
VYROBOK SKLADA

Na “ Obrazku 1’ sU zobrazené hlavné Casti, ktoré tvoria
zariadenie Soon.
~ N

Kryt

Elektronicka riadiaca jednotka
Teleso pohonu

Systém odblokovania/zablokovania
Miesto hnacieho hriadela

moow»



3.1 PREVIERKY PRED MONTAZOU

Instalaciu zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v sulade s nariadeniami, normami a
pravhymi predpismi a v sulade s touto
priruckou.

Pred instalaciou vyrobku je potrebné:

— skontrolovat stav dorucenia;

— uistit sa, ze vSetky materidly, ktoré budete pouzivat, su v
bezchybnom stave a vhodné na zamyslané pouzitie;

— skontrolovat, ¢i je konstrukcia brany vhodna na automatizaciu;

— skontrolovat, ¢i sU viastnosti brany v limitoch uvedenych v odseku
‘Obmedzenie pouzitia vyrobku’,

— skontrolovat, ¢i po celej trase brany, tak pri zatvarani ako pri
otvarani, nie st miesta s vacsim trenim;

— skontrolovat, ¢ zona montéZze pohonu  umoznuje
odblokovanie a lahky a bezpecny manualny manéver;

— skontrolovat, ¢i miesta upevnenia réznych zariadeni st v zénach
chranenych pred narazom a ¢i sU montazne povrchy dostatocne
pevng;

— dat pozor, aby sa cCasti automatizacie nedostali do kontaktu s
vodou alebo inymi tekutinami;

— neumiestriovat vyrobok do blizkosti plamenov alebo zdrojov tepla,
v potencialne vybusnom prostredi, obzviast kyslom alebo slanom,
pretoze by to mohlo wyrobok poskodit a spdsobit poruchy alebo
rizikove situacie;

— pripojit  riadiacu  jednotku na privod  elekirického  napéajania
vybaveny uzemnenim;

—na privode elektrického napégjania inStalovat zariadenie, ktoré
zabezpeci Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpajacie
zarladenie musi mat kontakty s takou vzdialenostou otvorenia,
ktora umozni Uplné odpojenie v podmienkach urcenych pre
kategoriu prepétia lll, v stlade s pravidlami montéze. V pripade
potreby toto zariadenie zaistuje rychle a bezpecné odpojenie
napdjania, preto musi byt umiestnené na mieste viditelnom od
automatizacie. Ak je vSak umiestnené na skrytom mieste, musi
byt wbavené systémom blokujicim pripadné nahodné alebo
svojvolné opatovné pripojenie napajania, aby sa wilcili vsetky
rizika. Odpéjacie zariadenie nie je sticastou vyrobku.

jeho

3.1 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Udaje o Uzitkovych viastnostiach vyrobku su uvedené v kapitole

‘TECHNICKE PARAMETRE" a su to jediné hodnoty, kitoré

umoznuju spravne posudenie vhodnosti pouzitia.

Skontrolujte obmedzenia tykajlce sa pouzita $02000 a dalSich

zariadeni, ktoré chcete nainstalovat, a posudte vhodnost ich

parametrov pre splnenie poziadaviek prostredia a obmedzeni

uvedenych nizsie:

— rozmery brany musia byt mensie ako 20 m?;

— hriadel brany musi byt kompatibilny s vystupnym hriadelom
$02000 a prislusnymi KIicmi dodanymi v balent;

— montazna konzola na stenu musi byt primerane diha.

Tabulka 1
S02000 - OBMEDZENIE POUZITIA V ZAVISLOSTI OD TYPU

BRANY

Typ brany Obmedzenie pouzitia (m)

Vyklopna L =
vy&nievajica Vyska max. 2,6 Sirka max. 3,0
Vyklopna Ly s
nevyénievajiica Vyska max. 2,6 Sirka max. 3,0

Rozmery uvedené v “Tabulke 1" maju Cisto informacny charakter
a slizia iba na pociatocny odhad. Skutocna vhodnost SO2000 na
automatizaciu konkrétnej brany zavisi od stupna vyvazenia kridla, od
trecieho odporu vodiacich list a dalSich javov, aj kratkodobych, ako
je sila vetra alebo pritomnost namrazy, ktoré mézu branit pohybu
brany.

Na stanovenie skutoCnych hodnét je absoldtne nevyhnutng zmerat
silu potrebnl na posun kridla po celej dizke zdvihu a skontrolovat, Ci
nepresahuje  “nominalny  krdtiaci moment” uvedeny v kapitole
‘TECHNICKE PARAMETRE’; okrem toho pre stanovenie
maximalneno poctu cyklov za hodinu a po sebe nasledujlcich
cyklov treba brat do Gvahy Udaje v “Tabulke 2.

Tabulka 2
S02000 - OBMEDZENIE PO}J2ITIA V ZAVISLOSTI OD SILY
POTREBNEJ NA POHYB KRIDLA
Sila potrebna na pohyb Max. pocet cyklov/hod.
kridla (N) Max. pocet po sebe iducich cyklov
20

do 120 a5

. 18
120 + 180 a3

. 15
180 + 220 30

& Aby sa predisSlo prehriatiu, v riadiacej jednotke
je instalovany obmedzova¢ manévrov, ktory
pocita zataZenie motora a trvanie cyklov a
zasiahne pri prekroéeni maximalnej hrani¢nej
hodnoty.

3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je priemerna ekonomické trvacnost wrobku. Zivotnost do
znacnej miery zavisi od ukazovatela obtiaznosti vykonavania
manévrov: Cize sUCtu  vsetkych faktorov, ktoré  ovplyviuju
opotrebovanie vyrobku.

Ak chcete odhadnut zivotnost vasej automatizacie, postupuite

nasledovnym spbsobom:

1. Spocitajte hodnoty poloziek v “Tabulke 3" tykajlce sa
podmienok v instalacil.

2.  Na grafe znazormenom na “Obrazku 2" vedte zvisl Giaru od
prave najdene] hodnoty k priesecniku s krivkou; od tohto
bodu vedte vodorovnu Ciaru k priesecniku s Ciarou “pocet
cyklov'. Vyznacena hodnota je odhadovana zivotnost vasho
vyrobku,

Zivotnost, uvedena v grafe, sa da dosiahnut iba vtedy, ak sa
désledne dodrziava plan servisu, pozri kapitolu “SERVIS
VYROBKU". Zivotnost wyrobku sa odhaduje na zéklade
konstrukénych  wypoctov a wysledkov skiUSok wykonanych na
prototypoch. Kedze je to len odhad, nie je jednoznacnou zarukou
skutocnej zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoc¢tu zivotnosti: automatizacia brany s vahou
130 kg

V “Tabulke 3’ sU uvedené “ukazovatele obtiaznosti” pre tento typ
inStalacie: 30% (“Vaha brany”), 20% (“Sila potrebna na posun
brany”) a 10% (“Teplota prostredia vyssia ako 40°C alebo nizsia ako
0°C alebo vihkost vysSia ako 80%”).

Tieto ukazovatele musia byt zhmuté, aby sa vypocitala celkova
obtiaznost, ktora je v tomto pripade 60%. Na zaklade ziskanej
hodnoty (60%) najdite v grafe na vodorovne] osi (‘ukazovate!
obtiaznosti”) hodnotu zodpovedajucu “ poctu cyklov”, kioré nas
vyrobok dokaze vykonat pocas svojej zivotnosti = priblizne 18.000
cyklov.



Tabulka 3

ZIVOTNOST VYROBKU

Ukazovatel obtiaznosti
< 100 kg 20%
. - 100 - 180 kg |30%
Véha bréany 180 - 230 kg | 40%
> 230 kg 60%
Sila potrebna na Jewle] 10%
osun bran 160 - 240 kg | 20%
p y 240 - 290 kg | 410%
Teplota prostredia vyssia ako 40°C
alebo nizsia ako 0°C alebo vihkost 10%
vyssSia ako 80%
Pritomnost prachu, piesku alebo soli| 15%
Prerusenie manévru cez Foto 10%
Prerusenie manévru cez Stop 20%
Rychlost vyssia ako “L4 rychlo” 15%
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3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkoveé rozmery a etiketa (A) umoznujuca identifikaciu vyrobku su
znazomene na “Obrazku 3’.

4 )
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3.4 PRIJATIE VYROBKU

NizSie s zobrazené a popisané vsetky prvky, ktoré sa nachadzaju v
obale vyrobku.

4 )

Pohon

Prevod

3 ks ¢iernych samoreznych skrutiek
Skrutka M8x130

Matica M8 samoblokovacia
Podlozka D8

Montazna konzola

Prirucka

2 ks kldcov

STIOTMmMOOW>»



3.5 PRIPRAVNE PRACE PRED MONTAZOU

Obrazok ukazuje priklad automatizacie vykonanej s pouzitim komponentov Nice.

Tieto diely sU usporiadané podla typicke] a zauzivanej schémy.
Vychéadzajlc zo schémy na “Obrazku 5" urcte priblizn polohu, v
ktorej bude instalovany kazdy komponent planovany v instalacii.

Tabulka 4

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikator | Parametre kabla
Kabel NAPAJANIA MOTORA

1 1 kabel 3x 1,6 mm?
maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel MAJAKA

2 1 kébel 2 x 1T mm?

maximélna di*ka 20 m

Kabel ANTENY

3 1 koaxiélny kabel typu RG58
maximalna dizka 20 m; odporicana < 5 m
Kabel FOTOBUNIEK

4 1 kébel 2 x 0,56 mm?

maximéalna dizka 30 m [poznamka 2]
Kabel KLUCOVEHO SELEKTORA

5 2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]
maximalna dizka 50 m

Kabel PRIMARNEJ HRANY

6 1 kabel 2 x 0,5 mm?

maximéalna dizka 20 m

\
- J
A Pohon Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dhsi ako 30 m, treba pouzit
B Fotobunky kabel s VACSIM prierezom (3 x 2,5 mm?) a v blizkosti
C Klucovy selektor automatizacie sa  vyzaduje bezpecnostné
D Fotobunky na stlpiku uzemnenie.
E Majak so zabudovanou anténo o » o 5
F \/stielaé ZADHEOVANOH : Poznamka 2 Ak je kabel BlueBus dihsf ako 30 m, maximalne vsak
G Primama hrana 50 m, treba pouzit kabel s vacsim prierezom (2 x 1

mm?).

Poznamka 3 Ticto dva kable je mozné nahradit jedingm kablom
(4 x0,5 mm?).

Pred zacéatim montaze pripravte elektrické
kable potrebné k instalacii v sulade s “Obraz-
kom 5” a udajmi v kapitole “TECHNICKE
PARAMETRE*.

Pouzité kable musia byt vhodné do typu
prostredia, v ktorom sa vykonava montaz.

Pri pokladani potrubi na prechod elektrickych
kablov berte do uvahy, Zze v désledku mozného
hromadenia vody v derivaénych krabiciach
moézu potrubia spodsobit kondenzaciu vo vnutri
riadiacej jednotky a poskodit elektronické
obvody.



3.6 MONTAZ POHONU

& Nespravna montaz moéze viest k vazZnym
zraneniam osoOb, ktoré vykonavaju prace alebo
pouzivaju zariadenie.

Pred zaéatim montaze automatizacie vykonajte
pociatocné kontroly popisané v odsekoch
“Previerky pred montazou” a “Obmedzenie
pouzitia vyrobku”.

AN

Ako namontovat SO2000:
1. Zasunite vystupny hriadel (A) do hnacieho hriadela (B) bréany a
spojte ich pomocou dodaného kluca (C).

4 )

Montaz automatizacie musi byt vykonana
VYHRADNE SO ZATVORENOU BRANOU.

- J

2. Pripevnite konzolu (E) k prevodovému motoru (D) pomocou
dodanej skrutky, matice a podlozky.

~

3. Pripevnite konzolu (E) na stenu pomocou hmozdiniek (nie su
dodané), vhodnych pre dany typ steny.

~

J

4, Je mozné namontovat 802000 vo vodorovnej polohe s
pouzitim prevodu (F), ktory je sucastou dodavky, kiory sa
upevni pomocou troch skrutiek v zobrazenej polohe, pricom
treba dbat na vystupy odblokovacich kablov (G).

~




3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE
A ZABLOKOVANIE MOTORA

Prevodovy motor je wybaveny mechanickym  odblokovacim
systémom, ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie brany.
Tieto manualne ¢innosti by sa mali wkonat v pripade vypadku
napajania, poruch fungovania alebo pocas servisu.

Ak chcete vykonat odblokovanie:

1. Potiahnite lopticku (A).

2.  Teraz mozete kridlo manuéline presundt do Zelanej polohy.

4 )
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- J
Ak chcete pohon zablokovat, potiahnite lopticku (B).

/4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 VSTUPNA KONTROLA

& VsSetky elektrické zapojenia musia byt vykonané
bez pritomnosti sietového napajania a s
odpojenou nidzovou batériou (ak je pritomna v
automatizacii).

& Zapojenie modze vykonat len kvalifikovany
personal.

Pre vykonanie elektrickych zapojent:
1. Whberte skrutku a odstrante ochranny kryt (A) jeho
nadvihnutim smerom hore.,

4 N

1)

Privedte vSetky pripgjacie kable, vedlce k jednotlivym
zariadeniam, pricom ich nechajte dihsie o 20+30 cm. Pozri
“Tabulku 4’ pre inforécie o type kablov a “Obrazok 5’ pre
zapojenia.

Pomocou pasky zviazte kable, ktoré vstupujl do
prevodového motora a pasku umiestnite klisok pod vstupny
otvor kablov.

Pripojte napajaci kabel (B) k prislusnej svorke, ako znazomuje
obrazok, a potom dalSou paskou pripevnite kabel k
najblizsiemu krizku stahujicemu kable.

~

J

Zapojte dalsie vodice v sllade s pokynmi na “Obrazku 13’
a “Obrazku 14’. Na ulahcenie tejfto operacie sU svorky
odnimatelné.

Po dokonceni zapojeni zablokujte kable Specialnymi kriizkami.
Nadbytocna cast kabla antény sa pripevni k ostatnym
kablom.

~




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 5
ELEKTRICKE ZAPOJENIA
Svorky Popis
Tento vystup moze byt programovany (vid kapitolu “PROGRAMOVANIE”) na pripojenie jedného z nasledovnych
zariadeni: Majak, Vystup “kontrolka otvorenej brany”, Prisavka [poznamka 1], Elektroblok
[poznamka 1], Elektrozamok [poznamka 1].
Ak je programovany ako “majak’, na vystup “FLASH” je mozné zapojit majak typu “ELDC” alebo podobny s jednou
autoziarovkou 12 V max. 21 W. Pocas manévru blika nasledovne: 0,5 s svieti a 0,5 s zhasnuty.
Ak je programovany ako ‘kontrolka otvorenej brany’, na vystup “FLASH’ je mozné zapajit ziarovku 24 V
max. 5 W na signalizaciu otvorenej brany. Mdze byt programovany aj pre iné funkcie (pozri kapitolu
‘PROGRAMOVANIE").
Ak je programovany ako “prisavka’, na vystup “FLASH” je mozné zapaojit prisavku 24 V max. 10 W
(verzie s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni). Ked je brana zatvorena, prisavka je aktivna a branu
FLASH pblokuje. Pocas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru je deaktivovana.

Ak je programovany ako “elektroblok’, na vystup “FLASH" je mozné zapaoijit elektroblok so zapadkou 24 V
max. 10 W (verzie s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni).

Pocas otvaracieno manévru sa elektroblok aktivuje a zostane aktivny pre uvolnenie brany a vykonanie
manévru.

Pri zatvaracom manévri sa uistite, ze zapadka elektrobloku sa mechanicky zaistila.

Ak je programovany ako “elektrozamok’, na vystup “FLASH” je mozné zapaijit elektrozamok so zapadkou 24 V
max. 10 W (verzie s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni).

Pocas otvaracieno manévru sa elekirozamok aktivuje a zostane aktivny pre uvolnenie brany a vykonanie
manévru,

Pri zatvaracom manévri sa uistite, 7e zapadka elektrozamku sa mechanicky zaistila.

Poznamka 1 Pripojit sa m6zu iba zariadenia obsahujlce jeden elektromagnet.



Svorky Popis
Na tuto svorku sa mézu pripojit kompatibilng zariadenia. VSetky sa zapoja paralelne len s dvomi vodicmi, na
BLUEBUS ktorych prebieha jednak elektrické napéjanie, jednak komunikacné signaly.
Blizsie informacie o BlueBUS néjdete v odseku “Adresovanie pripojenych zariadeni so systémom
BlueBUS'.
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo zastavia prebiehajici manéver. Pouzitim vhodnych pripojen( je mozné
na vstup zapojit kontakty typu “Normalne zatvorené”, “Normalne otvorené” alebo zariadenia s konstantnym
STOP odporom alebo optického typu.
Blizsie informacie o STOP ngjdete v odseku ‘Zmena konfiguracie vstupu STOP'.
Sbs Vstup pre zarladenia, ktoré oviadaju pohyb v rezime Krok-za-krokom; je mozné zapojit kontakty typu
“Normalne otvorené”.
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb samotného otvarania; je mozné zapojit kontakty typu “Normalne
otvorené”.
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré oviadaju pohyb samotného zatvarania; je mozné zapojit kontakty typu “Normaline
otvorené”.
Vstup pre zapojenie antény radiového priimaca; anténa je zabudovana v majéaku, alternativne je mozné pouzit
ANTENNA ' :
externy anténu.

4.3 ADRESOVANIE PRIPOJENYCH ZARIADENI
SO SYSTEMOM BLUEBUS

Systém “BlueBUS” umoznuje, prostrednictvom adresovania cez
prislusné mostiky, rozpoznavat fotobunky riadiacou jednotkou a
priradit im spravnu  rozliSovaciu funkciu. Priradenie adresy sa
vztahuje na vysiela¢ TX aj priimac RX (nastavenim mostika rovnakym
spbsobom) po overeni, ze ostatné pary fotobuniek nemaju tu istu
adresu.

V automatizacii sekcionalnych bran je mozné instalovat fotobunky,
ako je znazornené na obrazku nizsie.

/~ I

- J

Po dokonéeni postupu instalacie alebo po
odstraneni fotobuniek alebo inych zariadeni je
potrebné vykonat postup nacitania (vid odsek
“Nacitanie zariadeni”).
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Tabulka 6
ADRESY FOTOBUNIEK
Polohy
Fotobunka mostikov
FOTO

Externa fotobunka v = 50

so zasahom pri zatvarani (zastavi a
obrati pohyb)

FOTO Il

Externa fotobunka v = 100

so zasahom pri zatvarani (zastavi a
obrati pohyb)

FOTO 1

Interna fotobunka v = 50 so zasahom pri

o

==
zatvarani (zastavi a obrati pohyb) H ﬁ
FOTO 11l
Interna fotobunka v = 100 I o
so zasahom pri zatvarani (zastavi a o

obrati pohyb)
o o
B

=

FOTO 2

Externa fotobunka so zasahom
pri otvarani

FOTO 2 11

Interna fotobunka so zasahom
pri otvarani

FOTO 3 i
NEDOVOLENA konfiguracia

FA1

Fotobunka na ovladanie otvarania
(odrezte mostik A na zadnej strane
kariet TX a RX)

FA2

Fotobunka na ovladanie otvarania

(odrezte mostik A na zadnej strane
kariet TX a RX)




4.3.1 Fotosenzor FT210B

Fotoopticky snimac FT210B spda v jedinom zariadeni systém
obmedzenia sily (typ C podla nommy EN12453) a snimac
pritomnosti, ktory detekuje prekazky na opticke] osi medzi
vysielacom TX a prijimacom RX (typ D podla normy EN12453). Vo
fotosenzore FT210B sa signaly stavu citlive] hrany vysielaju cez I0U¢
fotobunky, ¢im sa spaal 2 systémy do jedného zarladenia.
Vysielac fotobunky umiestneny na mobilnom kridle, je napéjany z
batérie, ¢im sa eliminuju neestehcke systemy pripoj erna Specialne
(pozri podrobnosti o odhade v prirucke k vyrobku).

Len jedno zariadenie FT210B spojené s citlivou hranou (napriklad
TCB65) umoznuje dosiahnut Uroven bezpecnosti “nlavnej hrany”,
pozadovane] normou EN12453 bez ohladu na “typ pouzitia” a
“spbsob aktivacie”.

Fotosenzor FT210B priradeny k citlivym hranam “odporového” typu
(8,2 kO), je odolny voci jedinému poskodeniu (kategdria 3 podla EN
13849-1). Ma Specialny antikolizny obvod, ktory zabranuje ruseniu s
inymi senzormi, tiez nesynchronizovanymi, a umoznuje pridanie
dalSich fotobuniek; napriklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel,
kde sa normalne dava druha fotobunka vo vyske 1 m nad zemou.

|| Dalsie informacie o spésoboch zapojenia a
adresovania najdete v prirucke FT210B.

5  ZAVEREGNA KONTROLA A SPUSTENIE

Pred zacatim fazy kontroly a spustenia automatizacie sa odporica
nastavit kridlo priblizne do polovice zdvihu, tak aby sa mohlo volne
pohybovat v smere otvarania aj zatvarania.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi vykonat skiiseny a
kvalifikovany personal, s potrebnymi nastrojmi,
ako aj v uplnom stlade so zakonmi, normami a
smernicami.

lhned po pripojeni napatia do vyrobku sa odporiica vykonat niekofko

jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, ¢i led BlueBUS blika pravidelne s frekvenciou
jeden zablesk za sekundu.

2. Skontrolujte, ¢i blikaju aj led na fotobunkach (na TX aj na RX);
typ zableskov nie je dblezity, pretoze zavisi od inych faktorov.

3. Skontrolujte, ¢ majék, zapojeny na wystup FLASH, je
zhasnuty.

4. Skontrolujte, ¢i pomocné svetlo je zhasnuté.

Ak sa tak nestane, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
dokladne skontrolujte elekiricke zapojenia.

Dalsie informacie, potrebné na hladanie a diagnostiku porich,
najdete v odseku ‘RieSenie problémov’.

5.2 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napédjania je potrebné nechat riadiacu jednotku
rozpoznat zariadenia zapojené na vstupy ‘BlueBUS” a “STOP".
Pred touto fazou led “L1" a “L2" blikajl, aby upozomili, ze treba
vykonat nacitanie zariaden.

Faza nacitania zariadeni sa musi vykonat aj
vtedy, ked riadiaca jednotka nema pripojené
ziadne zariadenie.

Postupuijte nasledovne:

1.  SUlcCasne stlacte a podrzte tlacidla A a Il

2 Uvolnite tlacidla, ked led “L1”" a "L2" zacnu rychlo blikat (asi
po 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci
fazu nacitania zariaden.

4 Na konci tejto fazy musi zostat led “Stop” rozsvietena a led
‘L1’ a “L2" musia zhasnut (mozu zacat blikat led “L3" a

‘L4").
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Fazu nacitania pripojenych zariadeni je mozné kedykolvek
zopakovat, aj po dokonceni instalacie, napriklad ak je potrebné
pridat zariadenie.

5.3 NACITANIE POLOH OTVORENIA
A ZATVORENIA VRAT

Po nacitani zariadeni je potrebné wykonat fazu nacitania poldh
otvorenia a zatvorenia brany, ako aj niektorych volitelnych poldh.
Celkovo sa ponuika 6 poloh:

Pred touto fazou led “L3” a “L4" blikaju
upozomili, ze treba vykonat nacitanie poloh.

("Obrazok 17"), aby
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Postupy pre nacitanie poldh s uvedené nizSie.

K dispozicii st dva postupy:

= KOMPLETNY: umoznuje pouzivatelovi manuéalne nastavit viac
poloh (FCA, RA, RI, AP..);

= OBMEDZENY: umoznuje nastavit iba FCA a FCC (ostatné
polohy s vypocitané automaticky riadiacou jednotkou). V pripade
potreby bude mozné upravit ich néasledne prostrednictvom
kompletného postupu.

Tabulka 7
PROGRAMOVANE POLOHY
Poloha Led |Popis

Poloha pozadovaného maximalneho otvorenia
Po dosiahnuti tejto polohy sa brana zastavi,
Poloha zaciatku spomalenia poc¢as otvaracieho
manévru

Ked brana dosiahne tuto polohu, motor spomalf
na minimalnu rychlost.

Poloha prostredného spomalenia pocas zatvara-
cleho manévru

Naprogramovanim tohto bodu zac¢ne brana
spomalovat priblizne 50 cm skor, tak aby
prechadzala polohou RINT pri miniméalnej rychlosti.
Po prejdeni polohy RINT sa motor nastavi na
naprogramovanu rychlost.

Poloha ¢iastocného otvorenia
Je to poloha, v ktorej sa brana zastavi, ked
dostane prikaz na Ciasto¢né otvorenie.

Poloha zaciatku spomalenia poc¢as zatvaracieho
manévru

Ked brana dosiahne tuto polohu, motor spomalf
na minimalnu rychlost,

Poloha maximalneho zatvorenia

Po dosiahnuti tejto polohy sa brana zastavi.

A1 LT

RA1 L2

RINT L4

AP L5

RAO L7

AO L8

Pohyb automatizacie je povoleny len medzi 5%
a 95% nominalneho rozsahu. Ak je poloha
automatizacie mimo tohto rozsahu, riadiaca
jednotka signalizuje chybu obmedzovaéa (pozri
kapitolu signalizacia na riadiacej jednotke): v
takom pripade ruéne oto¢te os motora alebo
dajte lubovolny prikaz na pohyb, aby sa
automatizacia presunula do platnej polohy. Inak
nebude mozny nijaky pohyb automatizacie.

KOMPLETNY POSTUP

1. Stlacte tlacidla Il a V¥ na 3 sekundy, aby ste vstlpili do
ukladania poloh.

Programovanie polohy A1, led ‘L1’ blika;

2. Pomocou tlacidiel A a W posunte branu do polohy maximal-
neho otvorenia.

3. Stlacte tlacidio Il na 2 sekundy na potvrdenie polohy “A1”.
Led "L1” zostane svietit.

Programovanie polohy RA1, led ‘L2 blika:

4. Ak nechcete naprogramovat polohu spomalenia pri otvarani,
stlacte 2-krat rychlo tlacidio Il na preskoCenie tohto kroku
programovania, led ‘L2" zostane zhasnuta. V opacnom
pripade pokracujte v postupe.

5. Pomocou tlacidiel A a ¥ presunte branu do polohy spo-
malenia pri otvaran.

6. Stlacte tlacidlo Il na 2 sekundy na potvrdenie polohy “RA1”.
Led "L2" zostane svietit.
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Programovanie polohy RINT, led “L4” blika:

7. Ak nechcete naprogramovat polohu prostredného spoma-
lenia, stlacte 2-krat rychlo tlacidio Il na preskocenie tohto
kroku programovania, led “L4” zostane zhasnuta. VV opac¢nom
pripade pokracujte v postupe.

8. Pomocou tlacidiel A a VW presurite branu do polohy
prostredného spomalenia.

9. Stlacte tlacido M na 2 sekundy na potvrdenie polohy
‘RINT". Led “L4” zostane svietit.

Programovanie polohy RAP, lcd ‘L5’ blika:

10. Ak nechcete naprogramovat polohu Ciastocného otvorenia,
stlacte 2-krat rychlo tlacidlo [l na preskocenie tohto kroku
programovania, led ‘L5" zostane zhasnuta. V opacnom
pripade pokracuijte v postupe.

11. Pomocou tlacidiel A a ¥ presunte branu do polohy Ciastoc-

néeho otvorenia.

Stlacte tlacidlo Il na 2 sekundy na potvrdenie polohy “RAP”,

Led “L5" zostane svietit.

Programovanie polohy RAO, led “L7” blika:

13. Ak nechcete naprogramovat polohu spomalenia pri zatvaran,

stlacte 2-krat rychlo tlacidio Il na preskocenie tohto kroku

programovania, led “ L7" zostane zhasnuta. V opacnom
pripade pokracujte v postupe.

Pomocou tlacidiel A a VW presunte branu do polohy

spomalenia pri zatvaran.

Stlacte tlacidio Il na 2 sekundy na potvrdenie polohy “RAQ”,

Led “L7" zostane svietit.

Programovanie polohy AO, led ‘L8’ blika:

16. Pomocou tlacidiel A a W presunte branu do polohy maxi-
malneho zatvorenia.

17. Stlacte tlacidio Il na 2 sekundy na potvrdenie polohy “A0”.
Led “L8’ zostane svietit,

18. Po uvolneni tlacidia Il vsetky led zhasnu.

19. Pomocné svetlo zadne blikat s frekvenciou jedenkrat za

sekundu (1 Hz), &o signalizuje potrebu wykonania POVINNEHO

postupu “ Automatické hladanie sily’. Pocas postupu

‘Automatické hladanie sily’ skontrolute mozné chyby

montaze/nastavenia alebo iné anomaélie, ako napriklad body

zvyseného trenia.

Dajte prikaz na posun (napriklad prostrednictvom vstupu

‘Sbs’, "OPEN") na spustenie “Automatického hladania

sily’; wkonajl sa 3 Uplné cykly. V pripade prerusenia

horeuvedeného postupu je mozné znovu ho spustit vyberom
prikazov “Shs”, “Open”, “Close”.

12.

14.

15.

20.

OBMEDZENY POSTUP

1. Stlacte tlacida Il a V¥ na 3 sekundy, aby ste vstupili do
ukladania poldh.

Programovanie polohy A1, led ‘L1’ blika;

2.  Pomocou tlacidiel A a W posunte branu do polohy maximal-
neho otvorenia.

3. Stlacte tlacidlo Il na 5 sekind na potvrdenie polohy “A1”.
Led "L1" zostane svietit.

Programovanie polohy AO, led ‘L8’ blika:

4. Pomocou tlacidiel A a V¥ posunte branu do polohy maximéal-
neho zatvorenia.

5. Stlacte tlacidlo [l na 2 sekundy na potvrdenie polohy “AQ”".
Led “L8’ zostane svietit,

6.  Po uvolnenitlacidla Il véetky led zhasnu.



7. Pomocné svetlo zaCne blikat s frekvenciou jedenkrat za
sekundu (1 Hz), ¢o signalizuje potrebu vykonania POVINNEHO
postupu “ Automatické hladanie sily’. Pocas postupu
‘Automatické hlradanie sily’ skontrolujte mozné chyby
montaze/nastavenia alebo iné anomalie, ako napriklad body
zvyseného trenia.

8. Dajte prikaz na posun (napriklad: prostrednictvom vstupu
‘Shs”, "OPEN") na spustenie “Automatického hladania
sily’; wkonajl sa 3 Uplné cykly. V pripade prerusenia
horeuvedeného postupu je mozné znovu ho spustit vyberom
prikazov “Shs”, “Open’, “Close”.

Pocas tychto manévrov si riadiaca jednotka zapamata silu potrebnu
na pohyb otvorenia a zatvorenia.
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Faza nacitania poloh sa mbze zopakovat kedykolvek, aj po ukonceni
montaze; staci ju zopakovat od zaciatku. Ak je potrebné upravit len
jednu polohu, zopakuijte iba Obmedzeny postup.

Je dolezité, aby sa postup “Automatického
hladania sily” neprerusSil, napriklad prikazom
STOP. V pripade 2zmeny nasledovnych
parametrov: polohy, rychlost otvarania/
zatvarania motora a smer rotacie motora,
riadiaca jednotka automaticky navrhne postup
“Automatického hladania sily”. Postup musi byt
ukonéeny spravne a samostatne, cCize bez
prerusenia: zostane pozastaveny aj po vypadku
napajania.

5.4 KONTROLA POHYBU VRAT

Po nacitani vysky kridla sa odporica vykonat niekolko manévrov na
kontrolu spravneho pohybu brany.
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Postupuijte nasledovne:

1. Stlacte tlacidlo A na oviadanie manévru “Otvorit”; skontro-
luite, ¢i sa brana otvara pravidelne bez zmien rychlosti; len
ked kridlo dosiahne polohu “RA1’, musi spomalit na
minimalnu rychlost az do zastavenia v polohe maximéalneho
otvorenia "A1”.

2. Stlacte tlacidlo ¥ na oviadanie manévru “Zatvorit”; skontro-
luite, Ci sa brana zatvara pravidelne bez zmien rychlosti; len
ked kridlo dosiahne polohu “RAO”, musi spomalit na
minimalnu rychlost az do zastavenia v polohe maximalneho
zatvorenia “A0”,

3. Pocas manévru skontrolujte, ¢i majak vydava zablesky vo
frekvencii 0,5 s svieti a 0,5 s zhasnuty.

4. \Wkonajte niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia s cielom
odhalit mozné chyby montaze a nastavenia alebo iné
anomalie, ako napriklad body zvySeného trenia.

5.  Skontrolujte, Ci je upevnenie pohonu pevné, stabiné a
dostatocne odolné a pocas prudkého zrychlenia alebo
spomalenia pohybu brany.

5.5 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Ak potrebujete napajat externé zariadenia, napriklad bezdotykovy
¢itac transponderovych kariet alebo osvetlenie klucového selektora,
mozete odobrat napéajanie, ako je znazornené na obrazku.

Napajacie napétie je 24 V== -30% + +50% s maximalnym dostup-
nym prudom 100 mA.

4 N
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6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najddlezitejsie fazy pocCas realizacie automatizacie,
zamerané na zaistenie najvyssej bezpecnosti zariadenia. Kolaudacia
moze byt pouzita aj na pravidelnU previerku zariadeni, z ktorych sa
automatizacia sklada.

Fazy kolaudacie a uvedenia automatizacie do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a
skiisenym personalom, ktory musi prevziat
zodpovednost za rozhodnutie, ktoré skusky
treba vykonat na kontrolu rieSeni prijatych v sa-
vislosti so zostatkovymi rizikami, a skontrolovat,
Ci boli dodrzané zakony, normy a smernice:
najma vSetky nalezitosti normy EN 12445, ktora
uréuje skusSobné metédy na previerku brano-
vych automatizacii.

Pridavné zariadenia sa musia podrobit osobitnej kolaudéacii, pokial

ide o funkcnost aj ich spravnu spolupracu s riadiacou jednotkou.
Precitajte si pokyny k jednotlivym zariadeniam.
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6.1

KOLAUDACIA

Na vykonanie kolaudacie:

1.

ar 0 BN

Skontrolujte, ¢i boli spinené vSetky podmienky popisané v
kapitole "VSEOBECNE VYSTRAHY A UPOZORNENIA
TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI'.

Odblokujte motor, ako je uvedené v odseku “Ruéné odblo-
kovanie a zablokovanie motora”.

Skontrolujte, Ci je mozné rucne posuvat branu pri otvarani a
zatvarani silou nie vacsou ako 225 N (cca 23 kg).

Zablokujte motor.

Pomocou ovladacich zariadeni (selektor, radiovy vysielac atd.)
vykonajte sklsky otvorenia, zatvorenia a zastavenia brany,
pricom sa uistite, ze pohyb je v sulade s ocCakavanym.
Odporlica sa wykonat viaceré skusky, aby bolo mozné
vyhodnotit plynulost pohybu brany a zistit mozné chyby
montéze, nastavenia, ako aj pritomnost bodov mimoriadneho
trenia.

Na kontrolu fungovania fotobuniek, a najma Ci sa nerusia s
inymi zariadeniami, posuvajte valec priemeru 5 cm a dlzky 30
cm cez optickl os, najprv blizko “TX", potom blizko "RX” a
nakoniec uprostred, a skontrolujte, ¢ sa vo vSetkych
pripadoch zariadenie prepne z aktivneho stavu do stavu
alarmu a naopak, ¢i to wvola ocakavanU reakciu riadiacej
jednotky, napriklad: pocas zatvaracieno manévru vyvola
zmenu pohybu.

Postupne  skontroluite  spravne  fungovanie  vsetkych
bezpecnostnych zariadeni v systéme (fotobunky, citlivé hrany
atd.). Ked niektoré zo zariadeni zasiahne, led “Bluebus’ na
riadiacej jednotke dvakrat rychlo zablika, ¢im  potvrdf
rozpoznanie.

Ak boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom kridla,
chranené znizenim narazovej sily, musi sa vykonat meranie
sily v sulade s normou EN 12445, a pripadne, ak sa regulacia
“sily motora” pouzila ako pomocny systém na znizenie
narazovej sily, musite najst nastavenie, ktoré poskytuje
najlepsi vysledok.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

VAN
N

N

Uvedenie do prevadzky sa mdze vykonat az po
uspesSnom dokonceni vSetkych faz kolaudacie.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
informujte majitela o nebezpecéenstve a zvys-
kovych rizikach.

Je zakazané Cciastoéné alebo
uvedenie do prevadzky.

“provizérne”

Na uvedenie do prevadzky:

1.
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Pripravte technickd dokumentaciu tykajlcu sa automatizacie,
ktora musi obsahovat nasledovné doklady: celkovy wykres
automatizacie, schému vykonanych elektrickych zapojen,
analyzu rizik a prislusné prijaté riesenia, vyhlasenie vyrobcu o
zhode pre vsetky pouzité zariadenia a wyhlasenie o zhode
vyplnené montérom.

V blizkosti brany upevnite trvalym spbsobom  stitok alebo
tabulku s popisom odblokovania a manuaneho manévru
(“Obrazok 21").

4 @ N

NG J

3. Na branu natrvalo pripevnite stitok alebo tabulku s tymto
obrazkom (minimalna vyska 60 mm) “Obrazok 22"

4 @ ™

NG J

4. Na branu upevnite Stitok obsahujci aspon tieto Udaje: typ
automatizacie, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za
“uvedenie do prevadzky”’), sériové Cislo, rok wvyroby a
oznacenie “CE".

5. \Wplnte whlasenie o zhode automatizécie a odovzdajte ho
majitelovi zariadenia.

6. \Aplhte a odovzdajte majitelovi automatizacie “Pokyny a
upozomenia pre pouzivatela”,

7. Zostavte a odovzdajte majitelovi automatizacie “Plan servisu”

B

obsahujlci pokyny na Udrzbu vsetkych zariadeni zahrutych
do automatizacie.

Pre celi spominani dokumentaciu poskytuje
Nice cez svoju asistenénu sluzbu: pokyny,
priruéky a predvyplnené formulare.



/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzajl 3 tlacidla: A, M a V¥
("Obrazok 23"), kioré moézu byt pouzité jednak na oviadanie
riadiace] jednotky pocas testovacich faz, jednak na programovanie
dostupnych funkci.
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Programovatelné funkcie su usporiadené na dvoch stupnoch a
ich stav fungovania je signalizovany cez osem led ‘L1 ... L8’
pritomnych na riadiacej jednotke (led rozsvietena = funkcia
aktivna; led zhasnuta = funkcia neaktivna).

7.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

A Tlacidlo umoznuje ovladat otvaranie brany alebo postva
programovaci bod smerom nahor.

| Tlacidlo na zastavenie manévru
Ak zostane stlacené dihSie ako 3 sekundy, umozniuje vstlpit
do rezimu programovania.

v Tlacidlo umoznuje oviadat zatvaranie brany alebo posiva
programovaci bod smerom nadol.

Po¢as manévru, ¢i uz pri otvarani alebo zatvarani,
vykonavaju vSetky tlacidla funkciu STOP, teda zastavia
pohyb motora.
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7.2

PROGRAMOVANIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

VSetky funkcie prvého stupna su z vyroby naprogramované na “OFF” a je ich mozné kedykolvek zmenit. Informacie o roznych funkciach
najdete v “Tabulke 8",

7.2.1 Procedira programovania prvého stupna

Programovaci postup ma maximalny éas 10 sekind medzi stlaéenim jedného a druhého tlac¢idla. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonci a systém si zapaméata zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie na prvom stupni sa robi nasledovne:

pPONo

a

Stlacte a podrzte tlacidio I, az kym nezacne blikat led “L1”.

Uvolnite tlacidio I, ked led “L1” zac¢ne blikat.

Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajucej led na led zodpovedajlcu funkcii, ktora ma byt zmenena.
Stlacte tlacidio Il na zmenu stavu funkcie:

— kratke zablesky = OFF

— diné zablesky = ON

Pockajte 10 sekind (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

|| Ak chcete nastavit dalSie funkcie na “ON” alebo “OFF”, po¢as vykonavania postupu zopakujte body 2 a 3.

Led

Tabulka 8

FUNKCIE PRVEHO STUPNA (ON-OFF)

Funkcia Popis

L1

Funkcia AKTiVNA: po otvaracom manévri je vwkonana pauza (rovna naprogramovanémuvéasu pauzy), po
Automatické uplynuti ktorej riadiaca jednotka automaticky zacne zatvaraci manéver. Predvolena hodnota Casu pauzy je 30
zatvorenie sekdnd. i

Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je “poloautomatického” typu.

L2

Funkcia AKTIVNA: Spravanie sa meni v zAvislosti od toho, ¢&i je alebo nie je aktivna funkcia “Automatické
zatvorenie”.

Pri vypnutom “Automatickom zatvoren(”; brana vzdy dosiahne polohu Uplného otvorenia (aj ked sa Foto uvolni skor).
Po uvolneni Foto sa spusti automatické zatvaranie s pauzou 5 s.

Zatvorit po foto | Pri zapnutom "Automatickom zatvoren”: otvaraci manéver sa zastavi okamzite po uvolneni fotobuniek a spusti sa
automatické zatvaranie s pauzou 5 s.

Funkcia “Zatvorit po Foto” je vzdy deaktivovana pri manévroch prerusenych prikazom Stop.

Funkcia NEAKTIVNA: Cas pauzy bude taky, aky je naprogramovany alebo nenastane automatické zatvorenie,
ak je funkcia neaktivna.

L3

Funkcia AKTiVNA: v pripade vwpadku napéjania, aj chvilkového, ak po obnoveni napéjania riadiaca jednotka
nacita otvorend branu, automaticky spusti zatvaraci manéver, ktorému predchéadza 3-sekundové blikanie vopred.

ety Funkcia NEAKTIVNA: po navrate elektrickej energie zostane bréna na rovnakom mieste.

L4

Funkcia AKTiVNA: po 1 mindte od ukoncenia manévru riadiaca jednotka vypne wstup BlueBUS (a tym aj
zarladenia) a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora bude blikat pomalsie. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz,
Stand by obnovi piné fungovanie.

Funkcia NEAKTIVNA: nebude obmedzena spotreba.

Je to uzitocné najméa pocas fungovania s nidzovou batériou.

L5

Funkcia AKTIVNA: po z&sahu STOP alebo obmedzovada sily sa wkona obrétenie pohybu a2 do polohy
maximalneho ot\/or'enia alebo zatvorenia.
Funkcia NEAKTIVNA: zmena smeru je kratka (cca 15 cm).

Dlha zmena
smeru

L6

Funkcia AKTIVNA: medzi zapnutie majaka a zadiatok manévru je mozné pridat pauzu 3 sekundy s cielom
Blikanie vopred | varovania pred nebezpecenstvom.
Funkcia NEAKTIVNA: akiivacia majaka sa zhoduje so zaciatkom manévru,

L7

Funkcia AKTIVNA: umoZiiuje podstatne zwsit citlivost motora pri rozligovani prekézok. Ak sa pouziva ako
Citlivost pomocny systém na zistovanie narazovej sily, musia sa upravit aj parametre “Rychlost” a “Sila motora” v menu
druného stupna.

Funkcia NEAKTIVNA: citlivost motora pri rozliSovani prekazok zostane nezmenena.

L8

Funkcia AKTIVNA: umoziuje zvolit typ brany medzi Lahkou a Tazkou. Ak je aktivna, riadiaca jednotka je
Typ brany optimalizovana na pohyb tazkych bran.
Funkcia NEAKTIVNA: riadiaca jednotka je optimalizovana na pohyb mensich bran.

|| Ak pocéas normalneho fungovania neprebieha Ziaden manéver, led “L1 ... L8" su rozsvietené alebo
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zhasnuté, na zaklade stavu funkcie, ktora predstavuja, napriklad “L1” svieti, ak je aktivhe “Automatické
zatvorenie”. Po¢as manévru “L1 ... L8" blikaji, ¢im ukazuja silu potrebni na pohyb brany v tom
momente. Ak blika “L1”, potrebna sila je nizka a tak dalej az po zablesky “L8”, ktoré oznacuju
maximalnu silu. Pripominame, Ze nie je Ziaden vztah medzi stupriom sily, ktory ukazujua led poéas
pohybu (¢o je absoliitna hodnota) a stupiiom, ktory ukazuju led po¢as programovania sily (€o je relativna
hodnota). Pozri “L5” a “L6” v “Tabulke 9”.



7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEHO STUPNA (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vsetky parametre druhého stupna su z vyroby nastavené tak, ako je zvyraznené “SIVOU FARBOU" v “Tabulke 9" a je ich mozné

kedykolvek zmenit. Parametre sU nastavitelné na stupnici hodndt od 1 do 8. Ak chcete skontrolovat hodnotu zodpovedajlcu kazdej led,
pozrite si “Tabulku 9.

7.3.1 Procedira programovania druhého stupia

Programovaci postup ma maximalny éas 10 sekind medzi stlaéenim jedného a druhého tlac¢idla. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonéi a systém si zapamita zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie na druhom stupni sa robi nasledovne:
1. Stlacte a podrzte tlacidio I, az kym nezacne blikat led “L1”.
2 Uvolnite tlacidio I, ked led “L1" zaCne blikat.
3. Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajucej led na “vstupni led” parametra, ktory sa ma zmenit.
4 Stlacte a podrzte tlacidlo lll. Stale drzte stlacené tlacidio Il:
— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlca aktualny stupen parametra, ktory sa ma zmenit;
— stlacte tlacidlo A alebo W a posurite led predstavujicu hodnotu parametra.

oo

Uvolnite tlacidio Il
Pockajte 10 sekdnd (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

|| Ak chcete programovat d'alSie parametre, poc¢as vykonavania postupu zopakujte body 2 az 4.

Tabulka 9

Vstupna led | Parameter Led (stupen)| Nastavena hodnota Popis

L1 10 sekdnd

L2 20 sekund

L3 40 selfund Nastavuje Cas pauzy, t.). ¢as pred auto-
L1* Gas pauzy L4 60 sekund matickym zat\{ore/m’m. Funguie ba vtedy,

L5 80 sekind ak je Automatické zatvorenie aktivne.

L6 120 sekdnd

L7 160 sekund

L8 200 sekund

L1 Otvorf — stop — zatvori — stop

L2 Otvori - stop - zatvori - otvori

L3 Otvorf — zatvorf — otvori — zatvorf

Funkcia L4 Kondominiové Nastavuje postupnost prikazov prira-

L2** Krok-za-krokom| L2 Kondominiové 2 (nad 2 s urobi “Stop’) denych k vstupu Sbs alebo k 1. radio-

L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2 s urobi "Otvorf vemu prikazu,

Ciastocne”)
L7 Osoba pritomna
L8 Ot/\/orenie “poloautomaticky”, zatvorenie “osoba
pritomna”

L1 Rychlost 1 (30% - pomaly)

L2 Rychlost 2 (44%)

L3 Rychlost 3 (68%)
L3* Rychlost L4 Rychlost 4 (72%) Nastavuje otacky motora pocas

motora L5 Rychlost 5 (86%) normalneho pohybu.

L6 Rychlost 6 (100% - rychlo)

L7 Otvori R4, zatvori R2

L8 Otvory RB, zatvori R4
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Vstupna led | Parameter Led (stupeni) | Nastavena hodnota Popis
L1 Kontrolka otvorenej brany
L2 Aktivny, ked je brana zatvorena
L3 Aktivny, ked je brana otvorena
" . L4 Majak \lybera zariadenie pripojené
L4 Vystup FLASH L5 Elektroblok K vystupu FLASH.
L6 Elektrozamok
L7 Prisavka
L8 Kontrolka servisu
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 ‘ o o
i Slamotora i Sis S e e o
pri otvarani LS Sila 5 otvaracieno manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Sila 1 (nizka)
L2 Sila 2
L3 Sila 3 . o o
L Slamotora L4 sias e e sy e
Glale et LCL] LS Sila 5 zatvaracieno manévru.
L6 Sila 6
L7 Sila 7
L8 Sila 8 (vysoka)
L1 Auto!naticky (na zaklade obtiaznosti
manévrov)
L2 1000 Nastavuje pocet manévrov, po ktorych
S L3 2000 signalizuje poziadavku servisu automa-
L7* servisu L4 4000 tizécie (pozr odsek “Funkcia “Avizo
L5 6000 servisu™’).
L6 8000
L7 10000
L8 12000
L1 Vysledok 1. manévru (posledného)
2 Vysledok 2. maneviu Umozije zobrazit typ chyby, ku ktorej
L3 Vysledok 3. manevru priglo pocas poslednych 8 manévrov
L8 Zozna’m_’ L4 Vysledok 4. manévru (pozri odsek “Zoznam minulych
anomalii L5 Wsledok 5. manévru chyb’).
L6 Wsledok 6. manévru Tenﬁo parvameter je‘ jba na citanie: hodnoty
L7 Wsledok 7. manévru nie e mozne zment.
L8 \Wysledok 8. manévru

VSetky parametre mdzu byt upravené podla potreby bez akejkolvek kontraindikacie; iba nastavenia “Sily motora pri otvaran” a “Sily motora

pri zatvarani” mozu vyzadovat zviastne bezpecnostné opatrenia:

— Nepouzivajte velké hodnoty sily na kompenzéaciu skutocnosti, ze na niektorych miestach dochadza k nadmermému treniu kridla; prflis
velka sila moze negativne ovplyvnit fungovanie bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo.

— Ak sa ovladanie “Sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie néarazovej sily, po kazdom nastaveni sa musi zopakovat meranie
sily, ako predpisuje norma EN 12445,

— Opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyvnujl pohyb brany, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.

(*) Ak je hodnota parametra medzi dvoma susediacimi hodnotami, riadiaca jednotka rozblika dve led, ktoré ohranicujd dant hodnotu.
AK je to potrebne, stlacenim tlacidiel A alebo W mobzete hodnoty zaokrihlit na vyssiu alebo nizsiu hodnotu spomedzi dvoch
oznacnych riadiacou jednotkou.

Priklad: Avizo servisu = 7000 manévrov - blikajl led L5 a L6. Stlacenim tlacidla W sa hodnota zaokrdhli na L5 (6000), naopak
stlacenim tlacidla A sa hodnota zaokruhli na L6 (8000).

Ak vSak hodnota parametra je nizSia ako miniméalna hodnota alebo vyssia ako maximana hodnota spomedzi tych, uvedenych v
tabulke, riadiaca jednotka rozblika prislusné led L1 alebo L8. V pripade potreby sa stlacenim tlacidiel A alebo W hodnoty mézu
zaokruhlit na najblizsiu hodnotu.

Priklad: Cas pauzy = 5 sekind - blika led L1. Stlacenim tlagidla A sa hodnota zaokrihli na L1 (10 s) a led L1 prestane blikat,
pretoze parameter bol zaokrihleny na znamu hodnotu.

(**)  V pripade nerozpoznanej konfiguréacie pri vstupe do STUPNA 2 v MENU navrhne riadiaca jednotka predvolent konfiguraciu z wroby.
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7.4 PROGRAMOVANIE SMERU

Tento postup umozniuje zmenit smer otacania motora.

Postupujte nasledovne:

Stlacte a podrzte tlacidio Il priblizne 3 sekundy.

Uvolnite tlacidlo M, ked led “L1” za¢ne blikat.

Sucasne stlacte tlacidla A a ¥ pre zmenu smeru motora.

Uvolnite tlacidla A a ¥

— ak je pomocné svetlo zapnuté, bol naprogramovany
obrateny smer otacania motore;

— ak je pomocné svetlo zhasnuté, bol naprogramovany
Standardny smer otacania motora.

5.  Pockajte 10 sekind (maximalny ¢as) na ukondenie progra-

movania.

pPoON

Poznamka Body 3 a 4 sa mdzu zopakovat pocas tgj istej fazy

programovania pre zmenu smeru otacania motora.

Ak sa zmeni smer otacania motora, musi sa
znovu vykonat postup “Nacitania poloh” (pozri
odsek “Nacitanie poloh otvorenia a zatvorenia
vrat”).

Po ukonceni programovania je potrebné vykonat kontrolu smeru

otacania motora.

Postupujte nasledovne:

1.  Vypnite napdjanie
poistky.

2. Zapnite napdjanie.

3. Po pociatocnom blikani led “L1 ... L8" sa na par sekind

4

(wtiahnutim — zastrcky alebo  vybratim

rozsvieti iba led, ktora signalizuje polohu enkddera.

V tgj iste] chvili kedy je signalizovana poloha enkddera,

skontrolujte pomocné svetlo:

— ak je pomocné svetlo zapnuté, bol naprogramovany
obréateny smer otacania motora;

— ak je pomocné svetlo zhasnuté, bol naprogramovany
Standardny smer otacania motora.

7.5 OBNOVENIE POLOHY ENKODERA

Tento postup umoznuje presundt enkdder do vychodzej polohy z
vyroby, aby sa mohla vykonat montaz pohonu Seon so zatvorenou
branou.

Ak je potrebné zmenit smer otaCania motora, najprv vykonajte
‘Programovanie smeru’ a potom ‘Obnovenie polohy
enkédera’.

Opisany postup sa mdze vykonat iba na pulte.
Nevykonavajte postup s nainstalovanym
motorom.

Postupujte nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tlacidla A a ¥, kym sa nerozsvietia vsetky
led ‘L1" az "L8".

2. Uvolnite tlacidla, ked led zhasnu. Potom, ako vsetky led
zhasnu, sa rozsvietl len jedna spomedzi ‘L1” az ‘L8, ktora
signalizuje polohu enkddera.

3. Ked sa motor rozbehne, stlacte a uvolnite tlacidlo [ll. Riadia-
ca jednotka ovliada pohyb motora, aby presunula polohu
enkddera na led L6.

4. Ked motor zastavi, rozsvietia sa vSetky led a potom zhasnu.
Skontrolujte, ¢i led, ktora sa znovu rozsvieti, je “L6”". Ak sa tak
nestane, zopakuijte postup.

5.  Po dokonceni postupu zostanu blikat led “L1" a “L2".

7.6 SPECIALNE FUNKCIE

7.6.1 Funkcia “VZdy otvorit”

Funkcia “Vzdy otvorit” je viastnost riadiace] jednotky, ktora umoznuje
ovladat otvaraci manéver vzdy, ked prikaz “Krok-za-krokom’ trva
dihsie ako 2 sekundy; je to uzitocné napriklad na zapojenie kontaktu
programovacich hodin na svorku Sbs, aby brana zostala stale
otvorena v urcitom ¢asovom Useku.

Tato vlastnost je platna bez ohladu na to, ako je naprogramovany
vstup “Sbs” s vynimkou programovania ako “Kondominiové 2", pozri
parameter “ Funkcia Krok za krokom” v odseku “ Progra-
movanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’.

7.6.1 Funkcia “Hybat v kazdom pripade”

Tato funkcia umoznuje fungovanie automatizacie, aj ked niektoré
bezpeCnostné zariadenie nefunguje spravne alebo je mimo
prevadzky. Je mozné ovladat automatizaciu v rezime ‘osoba
pritomna’, pricom postup je nasledovny:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany (pomocou vysielaca alebo
klucového selektora a pod.). Ak vSetko funguje spravne,
brana sa bude pohybovat normalne, inak postupujte
spbsobom popisanym v bode 2.

2. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz (stlacte tlacidlo vysielaca)
a drzte ho aktivny.

3. Asi po 2 sekundach bréana vykona poZzadovany manéver v
rezime “‘osoba pritomna’, to znamena, ze sa bude
pohybovat, len pokym je aktivny prikaz (stlacené prikazové
tlacidlo).

Ak bezpecénostné zariadenia nefunguju, majak
vyda niekolko zableskov na signalizaciu typu
problému. Pre skontrolovanie typu anomalie si
pozrite kapitolu “CO ROBIT, KED... (navod na
rieSenie problémov)”.

7.6.3 Funkcia “Avizo servisu”

Tato funkcia signalizuje pouzivatelovi potrebu  vykonat servisnd
prehliadku automatizacie. Pocet manévrov, po ktorych nastlpi
signalizécia, je volitelny spomezi 8 stupnov prostrednictvom
nastavitelného parametra “Avizo servisu’ (pozri odsek ‘Progra-
movanie druhého stupna (nastavitelné parametre)’).
Stupen 1 nastavenia je “automaticky” a zohladnuje obtiaznost
manévrov, t.j. namahu a ftrvanie manévru, zatial C¢o ostatné
nastavenia su fixné na zaklade po¢tu manévrov.

Potrebu servisu signalizuje majak Flash alebo Kontrolka servisu v

zavislosti od programovania (pozri odsek ‘Programovanie
druhého stupna (nastavitelné parametre)’).

Na zaklade poc¢tu manévrov, vykonanych vo
vztahu k programovanému limitu, majak Flash a
kontrolka servisu vydavaju signaly uvedené v
“Tabulke 10”).
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Taburlka 10

AViZO SERVISU POMOCOU FLASH A KONTROLKY SERVISU

Signalizacia cez Signalizacia cez

Rl Rl Flash kontrolku servisu

Nizsi ako 80%
limitu

Svieti 2 s na zaciatku
otvaracieho manévru

Normélna (0,5 s svieti
- 0,5 s zhasnuty)

Medzi 81% a
100% limitu

Na zacCiatku manévru
zostane svietit 2 s

Blika pocas celého
trvania manévru

Na zaciatku a na konci
manévru zostane
svietit 2 s, potom
pokracuje normélne

Vys$si ako 100%

limitu Stéle blika

7.7 KONTROLA POCTU VYKONANYCH
MANEVROV

Pomocou funkcie “Avizo servisu’ je mozné nastavit pocet vyko-
nanych manévrov ako percento stanoveného limitu.
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Postupujte nasledovne:
1. Stlacte a podrzte tlacidlio Ill, az kym led “L1” zacne blikat.

2. Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1” zacne blikat.

3. Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajlcej led na
‘L7, 1. "vstupnu led” parametra “Avizo servisu’.

4. Stlacte a podrzte tlacidio [ll. Stale drzte stlacené tlacidio Il:

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlica
aktualny stupen parametra “Avizo servisu’;

- stlacte a hned uvolnite tlacidla A a V'

— led zodpovedajuca wvybranému stupnu vyda niekolko
zableskov; pocet zableskov udava percento vykonanych
manévrov (v nasobkoch 10%) vo vztahu k nastavenému
limitu. Napriklad: ak je avizo servisu nastavené na L7, t].
10000, 10% zodpoveda 1000 manévrom; ak vizualizatna
led vyda 4 zablesky, znamena to, ze bolo dosiahnutych
40% manévrov (Cize medzi 4000 a 4999 manévrov). Ak
nebolo dosiahnutych 10% manévrov, nenastany ziadne
zablesky.

5.  Uvolnite tlacidio Il

7.8 VYNULOVANIE POCITADLA MANEVROV

Po vykonani Udrzby zariadenia by sa malo vynulovat pocitadlo
Mmanévrov.
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Postupujte nasledovne:

1.  Stlacte a podrzte tlacidlo M, a7 kym led “L1” za¢ne blikat,

2. Uvolnite tlacidio I, ked led “L1” zacne blikat.

3. Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajlcej led na

‘L7, t.]. "vstupnU led” parametra “Avizo servisu’.

4. Stlacte a podrzte tlacidio . Stale drzte stlacené tlacidio Il:

— pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujlca
aktualny stupen parametra ‘Avizo servisu’;

— Stlacte a podrzte aspon 5 sekdnd tlacidla A a ', potom
ich uvolnite. Led zodpovedajlca vybranému stupnu vyda
niekolko rychlych zableskov, ktoré signalizuju, ze pocitadlo
manévrov bolo vynulované.

5. Uvolnite tlacidio Il

7.9 VYMAZANIE PAMATE

w Nasledujiuci postup obnovi povodné hodnoty
programovania riadiacej jednotky. Vsetky
individualne nastavenia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamat riadiacej jednotky a
vyrobné nastavenia, postupujte nasledovne:

obnovit vsetky

1. Stlacte a podrzte tlaCidla A a V¥, az kym sa nerozsvietia
programovacie led “‘L1-L8" (asi 3 sekundy).

2.  Uvolnite tlacidla.

3. Ak bola operécia vykonana spravne, programovacie led “L2”

a "L8" rychlo blikaju 3 sekundy.

Pomocou tohto postupu mozete z pamate
odstranit aj vSetky pripadné chyby.

B B

Tymto postupom sa nevymazi parametre
tykajice sa otacania motora a poc¢tu vykona-
nych manévrov.



8 €0 ROBIT, KED...

(navod na rieSenie problémov)

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje tipy na pomoc pri rieseni probleémov tykajlcich sa nespravneho fungovania pocas montaze alebo v pripade

poruchy.

Tabulka 11

RIESENIE PROBLEMOV

Priznaky

Odporucéané previerky

Radiovy vysielaé neovlada automatizaciu
a led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i batérie vysielaca nie su wybité, pripadne ich vymente.

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu,
ale led na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, &i je vysielaC spravne nacitany v radiovom prijimaci.

Nie je moZné ovladat Ziaden manéver
a led “BlueBUS” neblika

Skontrolujte, ¢i je motor napéjany sietovym napatim.
Skontrolujte, ¢inie s spalené poistky F1 a F2; v takom pripade zistite pricinu poruchy a
potom ich vymerite za nové s rovnakou hodnotou a parametrami.

Nie je moZné ovladat Ziaden manéver
a majak je zhasnuty

Skontrolujte, Ci je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dosiahne vstup Sbs, prislusna led
“‘Shs” sa musf rozsvietit; ak je pouzity radiovy vysielac, led “BlueBus” musi vydat dva
rychle zablesky.

Nie je moZné ovladat Ziaden manéver
a majak vyda niekol'ko zableskov

Spocitajte zablesky a Udaj skontrolujte v “Tabulke 13’".

Manéver sa zac¢ne, ale hned
potom sa pohyb brany obrati

Zvolena sila nemusi byt dostatocna pre tento typ brany. Skontrolujte, ¢i brana nema
prekazky a pripade wyberte vyssiu silu. Skontrolujte, ¢i nezasiahlo bezpecnostné zariadenie
zapojené na vstup Stop.

Manéver je vykonany spravne, ale majak
nefunguje

Skontrolujte, ¢i pocas manévru je napatie na svorke FLASH majaka (kedze ide o
prerusovany signél, na hodnote napétia nezélezi: priolizne 10- 30 V =); ak je pritomné
napatie, pricinou bude Ziarovka, ktorl treba vymenit za inl s rovnakymi parametrami; pri
absencii napatia moze byt pricinou poruchy pretazenie na vystupe FLASH. Skontrolujte, Ci
nie je skrat na kabli.

Led “L1” alebo led “L8”
rychlo blikaja

Znamena to, ze bola dosiannuta maximélna poloha hormého obmedzovaca (led “L1” blika
rychlo) alebo doiného (led “L8” blika rychlo).

Ak blika led “L1”, vykonajte zatvaraci manéver, az kym led “L1” prestane rychlo blikat,
Potom demontujte Seon z pruzinového hriadela, otvorte branu do maximalnej polohy a
Znovu namontujte Soon z tejto polohy.

Ak blika led “L8", vykonajte otvaraci manéver, az kym led “L8” prestane rychlo blikat. Potom
demontujte Soon z pruzinového hriadela, zatvorte branu do maximélnej polohy a znovu
namontujte Seon z tejto polohy.

-

27)

N Tabulka 12
PARAMETRE POISTIEK F1 A F2
F1 Sietové poistka = 1,6 A
F2 Poistka riadiacej jednotky = 1,6 A
oneskorena
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8.2 ZOZNAM MINULYCH CHYB

Pohon umoziuje zobrazit pripadné anomalie, ktoré sa vyskytli pocas | 8-
poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru v dosledku

aktivacie fotobunky alebo citlivej hrany.
Postupujte nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tlacidio I, az kym led “L1” zacne blikat.

2. Uvolnite tlacidlo I, ked led “L1” za¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidio A alebo W na zmenu polohy blikajucej led na 6

Fel

‘L8, t.). "vstupnu led” parametra “Zoznam anomalii”.

4. Stlacte a podrzte tlacidio M. Stéle drzte stlacené tlacidlo Il

Pockajte priblizne 3 s, kym sa rozsvietia led zodpovedajice
manévrom, pocas ktorych prislo k anomaliam. Led L1
signalizuje vysledok posledného vykonaného manévru, led
L8 signalizuie vysledok 6smeho manévru. Ak led svieti,
znamena to, Zze pocas manévru sa prejavil anomalie; ak je led
zhasnuta, znamena to, ze manéver bol dokonceny bez
anomalil.

Stlacte tlacido A alebo VW pre vyber zelaného manévru;
prislusna led vyda taky pocet zableskov ako by normalne
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~ vydal majak po anomélii (pozri “Tabulku 13").
7. Uvolnite tlacidio Il

8.3 SIGNALIZACIA POMOCOU MAJAKA

Majak FLASH pocas manévru vydava jeden zablesk za sekundu; ked pride k chybe, su vydané kratke zablesky, ktoré sa opakujl dvakrat

oddelené sekundovou pauzou.

SIGNALIZACIA NA MAJAKU FLASH

Tabulka 13

Rychle zablesky Pri¢ina AKCIA

2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek neumoznuje pohyb; zistite,
pauza 1 sekundu Zasah fotobunky ¢l nie su pritomné prekazky. Pocas pohybu je to normalne, ak sa skutocne
2 zablesky vyskytne prekazka.

3 zablesky

pauza 1 sekundu Zasah obmedzovaca “Sily motora” Pocas pohybu sa bréna stretla so zvySenym odporom; zistite pricinu.

3 zablesky

4 zablesky Na zatiatku manéwu alebo poas pohybu priglo k zasahu vstupu STOP;
pauza 1 sekundu Zasah vstupu STOP e iy Y P ponybu p W vStupU '

4 zablesky Zistite pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnitornych parametroch
riadiacej jednotky

Pockajte asport 30 seklnd, a potom skuste zopakovat manéver; ak je
Ucinok rovnaky, mdze ist o vaznu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
dosku.

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

Prekroceny maximalny limit
manévrov za hodinu

Pockajte niekolko mindt, kym sa obmedzovac manévrov vrati pod maximalny
limit.

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba na vnitomych elektrickych
obvodoch

Na niekolko sekind odpojte vsetky napéjacie obvody a potom skuste
znova vydat prikaz; ak sa stav nezmeni, mdze ist o vaznu poruchu elektro-
nickej dosky alebo kablovania motora. Vlykonajte kontroly a pripadné
vymeny.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz bol vydany prikaz, ktory brani
vykonaniu dalSich prikazov

Uz je pritomny iny prikaz. Odstrante aktualny prikaz, aby ste mohli posielat
dalie.

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana
prikazom “Zablokovat automatizaciu”

Odblokujte automatizaciu odoslanim prikazu “Odblokovat automatizaciu”.
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8.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke sa nachadza sada led, z ktorych kazda moze
vydavat Specialne signdly, a to po¢as normalneho fungovania, ako
a v pripade anomélie.

A |ed Bluebus

B Led Close, Open, Sbs, Stop

C Led programovania ‘L1 ... L8’

D Pomocné svetlo

LED NA SVORKACH RIADIACEJ JEDNOTKY
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Tabulka 14

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led Bluebus
Skontrolujte, ¢i je napéjanie. Skontrolujte, ¢i nie st vwhodené poistky;
Zhasnuta Anomalia ak ano, zistite pricinu poruchy a potom ich vymente za iné s rovnakou
hodnotou.
) I[de o vaznu anomaliu; vypnite na niekolko sekdnd riadiacu jednotku;
Rozsvietena Vazna anoméalia ak sa stav nezmeni, prislo k poruche a bude treba vymenit

elektronicky kartu.

1 zeleny zablesk

e Vsetko v poriadku

Spravne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle zelené zablesky | Prislo k zmene stavu vstupov

Je to spravne, ak nastane zmena na jednom zo vstupov: SbS, STOP,
OPEN, CLOSE, prislo k zasahu fotobuniek alebo bol pouzity radiovy
vysielac.

Séria ¢ervenych
zableskov oddelenych
1-sekundovou pauzou

Rozne

Pozrite informéacie uvedené v “Tabulke 13",

Séria ¢ervenych

zableskov, rychlych a Skrat na svorke BlueBUS

Odpojte svorku a skontrolujte pricinu skratu na zapojeniach BlueBUS.
Ked je skrat odstraneny, led po desiatich sekundach obnovi pravidelné

prediZzenych blikanie.

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup STOP.

Rozsvietena V8etko v poriadku Vstup STOP aktivny.

Led Sbs

Zhasnuta Vsetko v poriadku Vstup Sbs neaktivny.

Rozsvietena Z&sah vstupu Sbs #2 E/os ti%rég/gs, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené

Led OPEN

Zhasnuta V8etko v poriadku Vstup OPEN neaktivny.

Rozsvietena Zésah vstupu OPEN Je to spravne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup OPEN.

Led CLOSE

Zhasnuta VSetko v poriadku Vstup CLOSE neaktivny.

Rozsvietena Z&sah vstupu CLOSE Je to spravne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
vstup CLOSE.

Stav Popis

Tabulka 15

POMOCNE SVETLO RIADIACEJ JEDNOTKY

Zhasnuta Automatizacia nehybna

Pevne rozsvietena | Prebicha manéver

Rozsvietena 3 s | Prikaz Zablokovat pohon vykonany

Blika kritickych bodov pohybu.

AK blika sticasne s majakom, je pritomna anoma

Riadiaca jednotka vyzaduje vykonat postup automatického hladania sily (pozri odsek “Naéitanie poloh otvorenia
a zatvorenia vrat’). Ak pomocné svetlo blika aj pocas manévru, znamena to, ze prebieha proces nacitania

lia (pozri “Tabulku 13").
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Tabulka 16

LED NA TLACIDLACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania to znamen4, ze "Automatické zatvorenie” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamen4, ze "Automatické zatvorenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.
Ked je motor nehybny, ak blikéa jednotlivo, znamena to, ze enkdder sa nachadza v polohe dolného obmedzovaca
Blika (poloha nizsia alebo rovna 5%). Upravte polohu zopakovanim postupu hladania poloh.
Ak blika sticasne s “L2", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek “Naéitanie
zariadeni”).
Zhasnuta Pocas norméalneho fungovania to znamena, ze “Zatvorit po foto” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Zatvorit po foto” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.
Blika Ak blika sticasne s “L1”, znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek “Naéitanie
zariadeni’
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Vzdy zatvorit” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas norméalneho fungovania to znamena, ze “Vzdy zatvorit” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.
Blika Ak blika stcasne s ‘L4”, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania poldh otvorenia a zatvorenia brany (pozri

odsek “Nacéitanie poléh otvorenia a zatvorenia vrat’).

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Stand-By” je neaktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Stand-By” je aktivne.
Prebieha programovanie funkci.

Blika Ak blika sucasne s “L3", znamena to, ze je potrebné vykonat fazu nacitania poléh otvorenia a zatvorenia brany (pozri
odsek ‘Nacéitanie poloh otvorenia a zatvorenia vrat’).

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Diha zmena smeru” je neaktivna.

Rozsvietena Pocas normélneho fungovania to znamend, ze "DIha zmena smerd” je aktivna.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, ze “Blikanie vopred” je neaktivne.
Rozsvietena Pocas normélneho fungovania to znamena, 7e "Blikanie vopred” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcif.

Zhasnuta Poc¢as normalneho fungovania to znamen4, ze “Citlivost” je neaktivna.
Rozsvietena Poc¢as normalneho fungovania to znamen4, ze “Citlivost” je aktivna.
Blika Prebieha programovanie funkci.

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania to znamena, Ze instalacia obsahuje 1 motor.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania to znamen4, Ze instalacia obsahuje 2 motory.
Prebieha programovanie funkcif.
Blika Ked je motor nehybny, ak blika jednotlivo, znamena to, ze enkdder sa nachadza v polohe horného obmedzovaca

(poloha wySsia alebo rovna 95%). Upravte polohu zopakovanim postupu hladania poloh.
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9 BLIZSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

9.1 ZMENA KONFIGURACIE VSTUPU STOP

STOP je vstup, ktory okamzite zastavi manéver, po ktorom

nasleduje kratka zmena smeru. Na tento vstup mozu byt zapojené

zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym “NO”,

normalne zatvorenym “NC” alebo zarladenia s vystupom s

konstantnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé hrany. Podobne ako

v pripade BlueBUS, riadiaca jednotka rozozna typ zariadenia

pripojeného na vstup STOP pocCas fézy nacitania (pozri odsek

‘Nacitanie zariadeni’); nasledne kazda zmena v porovnani s

nacitanym stavom sposobi prikaz STOP.

Vhodnymi postupmi je mozné ku vstupu STOP pripojit viac ako

jedno zariadenie, aj roznych typov:

— Paralelne k sebe je mozné pripaojit lubovolny pocet zariadeni NO.

— Do série medzi sebou je mozné pripojit lubovolny pocet zariadent
NC.

— Paralelne je mozné pripojit dve zariadenia s vystupom s kon-
Stantnym odporom 8,2 kQ. Ak sU zariadenia viac ako dve, musia
sa pripojit “kaskadovite” s jednym koncovym odporom 8,2 kQ.

— Je mozné kombinovat NO a NC paralelnym zapojenim 2 kon-
taktov; vtedy treba dat do série ku kontaktu NC odpor 8,2 kQ
(toto umoznuje aj kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

& Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie
zariadeni s bezpeénostnymi funciami, iba
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom
8,2 kQ zaruéuju kategériu 3 odolnosti proti
porucham podla normy EN 13849-1.

9.2 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA
TYPU SM

Riadiaca jednotka ma zasuvku pre radiové priimace s konektorom
SM (volitelné prislusenstvo), patriace do rodiny SMX|, SMXIS alebo
OXl atd., ktoré umoznuju dialkové ovladanie riadiacej jednotky
prostrednictvom vysielacov, ktoré aktivujl vstupy riadiacej jednotky.

Pred instalaciou prijimaéa vypnite elektrické
napajanie riadiacej jednotky.

InStalacia priimaca (“Obrazok 30"):
1. Umiestnite prijimac¢ (A) do prislusnej zasuvky (B) nachadza-
jUcej sa na elektronickej doske riadiacej jednotky.

- J

Ak sa nepouziva anténa zabudovana v ELDC
alebo iny typ externej antény, utiahnite tvrdy
kabel, dodany spolu s prijimacom, ku svorke
antény (“Obrazok 31”):

4 )

- J

V “Tabulke 17" sU uvedené slvislosti medzi vystupom priimaca a
prikazom, ktory motor vykona:

Tabulka 17
Vystup prijimaca Prikaz
Vystup ¢. 1 “Krok-za-krokom”
Vystup é. 2 “Ciastosné otvorenie”
Vystup ¢é. 3 “‘Otvorit”
Vystup €. 4 “Zatvorit”

Ak je indtalovany radiovy priima& OXI pouzivany v *ROZSIRENOM
REZIME,” bude schopny posielat prikazy uvedené v “Tabulke 18",
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Tabulka 18

OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II

¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom | Prikaz “SbS” (Krok-za-krokom)
2 gt's:::ﬁ?ee.‘ Prikaz “Ciasto¢né otvorenie 1"
3 Otvorit Prikaz “Otvorit”
4 Zatvorit Prikaz “Zatvorit”
5 Stop Zastavi manéver
Krok-za-krokom , L .
6 kondominiové Prikaz v kondominiovom rezime
7 Krok-za-krokom | Ovlada aj zablokovan( automatizaciu
vysoka prednost | alebo ak sU aktivne prikazy
8 Ciastoéné Ciasto¢né otvorenie (otvorenie kridla
otvorenie 2 M2 do 1/2 celkového otvorenia)
9 Ciastocné Ciastosné otvorenie (otvorenie oboch
otvorenie 3 kridel do 1/2 celkového otvorenia)
Spusti otvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje ziadny
o) iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
10 DI , vysoka prednost”, “Odblokovat
zablokovat " ‘ - ,
pohon pohon” alebo (len z vaew) prikazy:
‘Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Spusti zatvaraci manéver a po jeho
dokonceni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje Ziadny
- iny prikaz okrem “Krok-za-krokom
11 e , vysoka prednost”, “Odblokovat
zablokovat ) ‘ y )
pohon pohon” alebo (len z vaew) prikazy:
‘Odblokovat a zatvorit” a “odblokovat
a otvorit”
Zastavi manéver a zablokuje
automatizaciu; riadiaca jednotka
neakceptuje ziadny iny prikaz okrem
12 Zablokovat "Krok-za-krokom vysoka prednost”,
pohon ‘Odblokovat pohon” alebo (len z
Qview) prikazy: “Odblokovat a zatvorit”
a “odblokovat a otvorit”
13 Odblokovat Odblokuje automatizaciu a obnowvi
pohon normalne fungovanie
14 On Timer Zapne sa vystup pomocneho svetla
pomocné svetlo | s casovanym vypinanim
15 On-Off i Zapne sa a vypne vystup pomocného
pomocné svetlo | svetla v rezime krok-za-krokom
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BlizSie informacie najdete v prisluSnom navode

k prijimacu.

9.3 ZAPOJENIE A INSTALACIA

NUDZOVEJ BATERIE

Elektrické pripojenie batérie k riadiacej
jednotke musi byt vykonané az po dokonceni
vSetkych faz montaze a programovania, pretoze
batéria predstavuje nudzové elektrické
napajanie.

Ak chcete instalovat a pripojit batériu:
Pomocou skrutkovaca odstrante plastovd ochranu (A).

1.




3.  Zasunte pripgjaci kabel batérie, pricom pouzite dostupny
kablovy vstup.
4.  Zasunte prislusny konektor (€) do riadiacej jednotky.

- J

9.4 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Na riadiace] jednotke sa nachadza konektor BusT4, do ktorého je
mozné zapojit pomocou rozhrania IBT4N programovaciu jednotku
‘Oview’, ktora umoznuje Uplné a rychle programovanie, oviadanie,
servis a diagnostiku celej automatizacie.

Aby ste sa dostali ku konektoru, postpujte podla pokynov na
obréazku a zapojte konektor do prislusnej zasuvky.

4 N

\ ),

Oview mbze byt pripojeny k viacerym riadiacim jednotkam sucasne
(do 16 bez osobitnych opatreni) a mdze zostat pripojeny k riadiacej
jednotke aj pocas normalneho fungovania automatizacie. V tomto
pripade sa da pouzit na priame posielanie prikazov riadiace;
jednotke s pouzitim Specialneho menu “pouzivatel”.

Je tiez mozné wykonavat aktualizacie firmvéru. Ak ma riadiaca
jednotka radiovy prijimac patriaci do skupiny OX|, pomocou
"Oview" je moZné prezerat parametre vysielaCov ulozenych v tomto
priimaci. DalSie informacie najdete v prislusnom navode a v prirucke
k systému “Opera system book”.
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9.5 ZAPOJENIE SYSTEMU NA SOLARNU ENERGIU SOLEMYO

Ked je automatizacia napajana systémom “Solemyo”, NESMIE BYT NAPAJANA suaéasne aj z elektrickej
siete.

||];|;[]| Blizsie informacie o systéme “Solemyo” najdete v prislusnej prirucke.

Ak chcete pripojit systéem “Solemyo”:
1. Pomocou skrutkovaca odstrante plastovd ochranu (A).
2.  Zasunte prislusny konektor (B) do riadiacej jednotky.
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10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie stalej Urovne bezpecnosti a zabezpecenie maximalne;
zivotnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Na tento
Ucel je Soon wybaveny pocitadlom manévrov a signalizatnym
systémom poziadavky servisu; pozri odsek ‘Funkcia “Avizo
servisu”’,

& Servis musi byt vykonavany striktne v sulade s
bezpeénostnymi predpismi uvedenymi v tejto
prirucke a v sulade s platnymi predpismi a
normami.

Pre vykonanie servisu pohonu postupujte nasledovne:

1. Planujte servis najneskor do 6 mesiacov alebo maximalne po
4.000 manévroch od poslednej Udrzby.

2. Odpojte vsetky zdroje elektrického napéjania,
pripadnych nudzovych batéri.

3. Skontrolujte stav opotrebenie vSetkych materialov zanrmutych
v automatizacii, pricom venujte osobitni pozormost javom
erdzie alebo oxidacie konstrukCnych prvkov; vymente diely,
ktoré neposkytujl dostatocné zaruky.

4. Skontrolujte stav opotrebovania pohyblivych Casti vratane
vSetkych komponentov brany: vymente opotrebované diely.

6. Znowu pripojte zdroje elektrickej energie a vykonajte sklsky a
previerky uvedené v odseku “Kolaudacia”.

vratane

11 LIKVIDACIA VYROBKU

Vyrobok popisany v tejto prirucke je
neoddelitelnou suéastou automatizacie, a preto
musi byt zlikvidovany spolu s fiou.

Tak ako montaz, aj po ukonceni zivotnosti tohto vyrobku musia byt
kroky likvidacie vykonané kvalifikovanym personalom.
VWrobok sa sklada z rdznych typov materialov: niektoré mozu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Odporicame oboznamit sa
s informaciami o recyklacii a likvidacii, uvedenymi v predpisoch
platnych vo vasej krajine pre tuto kategdriu vyrobkov.

& POZOR

Niektoré c¢asti vyrobku moézZzu obsahovat
znecistujuce alebo nebezpecné latky, ktoré
moézu mat nepriaznivy vplyv na Zivotné

prostredie a na ludské zdravie, ak su rozSirené
v prostredi.

Ako znazorinuje vedlajsi symbol,
je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu.

Vykonajte preto f‘“separovany
zber” v sulade s metédami
stanovenymi v predpisoch

platnych na vaSom uzemi alebo
vratte vyrobok predajcovi v
momente kipy nového rovno-
cenného vyrobku.

POZOR

Miestne predpisy moézu ukladat vysoké pokuty
za nezakonn likvidaciu tohto vyrobku.
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12 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu okolia 20°C (x 5°C). Nice S.p.A. si
vyhradzuje pravo vykonat zmeny na vyrobku, kedykolvek to bude povaZovat za potrebné, pricom vs$ak
zachova jeho funkénost a zamyslané pouzitie.

Tabulka 19

TECHNICKE PARAMETRE

Popis Technicky parameter
Typolégia elektromechanicky prevodovy motor pre sekcionalne vrata
Napajanie 230 V~~ (+10% -156%) 50/60 Hz
Maximalny odber prudu (A) 1,5

Nominalny odber priadu (A) 1

Maximalny kriatiaci moment (Nm) 50

Nominalny kratiaci moment (Nm) 30

Maximalny vykon (W) 350

Nominalny vykon (W) 220

Maximalna rychlost (Rpm) 30

Nominalna rychlost (Rpm) 18

Moment statického tesnenia (Nm) 130

Stupen ochrany (IP) 40

Pracovna teplota (°C min/max) -20°C + 50°C

Maximalna plocha brany (m?2) 20

Maximalna vyska brany (m) 5

Izolaéna trieda

Zivotnost

odhadovana medzi 40.000 a 120.000 cyklami, podla informécii v odseku
‘Zivotnost vyrobku’

Hodinové cykly pri nominalnom kratiacom momente -

pre brany s vyskou 3 m (cykly/hod.) 15

Rozmery (mm) 115 x 375 x 300
Vaha (Kg) 10,5

Otvor (mm) 25,5

Nudzové napajanie ano (s PS124)

Pomocné svetlo

12 V/21 W s drZziakom BA15S

Vystup majaka [Poznamka 1]

pre 1 majak ELDC (alebo iny so ziarovkou 12V, 21 W)

Vystup BLUEBUS

jeden vystup s maximalnou zatazou 12 jednotiek BlueBUS

Vstup STOP

pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konstantnym
odporom 8,2 kQ); s automatickym nacitanim (kazda zmena oproti
nacitanému stavu wvola prikaz STOP)

Vstup Sbs [Poznamka 2]

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz
KROK-ZA-KROKOM)

Vstup OTVORIT [Poznamka 2]

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvolé prikaz
OTVORIT)

Vstup ZATVORIT [Poznamka 2]

pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvolé prikaz
ZATVORIT)

Vstup ANTENA radiového signalu

52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Vstup programovania

pre 1 programator OVIEW so 4-pdlovym telefénnym kablom a
konektorom RJ14

Vstup radia

konektor SM pre prijimace SMXI, SMXIS alebo OXI

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcif

Funkcie s automatickym nacitanim

automatické nacitanie zarladeni pripojenych k vystupu BlueBus

automatické nacitanie typu zariadenia “STOP” (kontakt NO, NC alebo odpor
8,2 kQ)

automatické nacitanie vysky brany a vypocet bodov spomalenia a
Ciastocného otvorenia

Pouzitie v obzvlast kyslej alebo slanej alebo
potencialne vybusnej atmosfére

nie

Poznamka 1 \/ystup moze byt programovany aj pre dalSie funkcie (pozr “Tabulku 9") alebo prekonfigurovany pomocou programétora

Oview).

Poznamka 2 Vstupy mozu byt programované aj pre dalsie funkcie pomocou programatora Oview.




13 zHoDA

Vyhlasenie o zhode EU A

a vyhlasenie o zabudovani “¢iastoéne skompletizovaného strojového zariadenia”

Poznamka - Obsah tohto vyhidsenia zodpoveda obsahu tradného dokumentu, uloZeného v Ustredi spolocnosti Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii, ktora bola k dispozicii pred tlacou tohto
navoau. Tu uvedeny text bol upraveny z vydavatelskych dévodov. Kopiu pévoaného vyhidsenia je mozné ziskat v sidle Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Gislo: 245/SOON Revizia: 9 Jazyk: SK
Meno vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavit
technicku dokumentaciu: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky prevodovy motor so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model / Typ: SO2000
Prislusenstvo: pozr katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako generélny riaditel, vyhlasuje na svoju viastnti zodpovednost, Ze horeuvedeny vyrobok spifia néleZitosti nasledovnych smernic:
e Smernica 2014/30/EU (EMC) v stlade s nasleduijlicimi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Dalej wrobok spia nalezitosti nasledovnej smernice podla poziadaviek platnych pre “Giastodne skompletizované strojové zariadenia” (Priloha I, dast 1, oddiel B):
e Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. méja 2006 o strojowch zariadeniach a o zmene a doplneni smemice 95/16/ES (prepracované znenie).

Whlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentéacia bola vyplnena v stlade s prilohou VIl B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné zékladné poZiadavky: 1.1.1 - 1.1.2 -
11.3-121-126-1561-1562-1565-1566-1567-1568-15610-15.11.

\Wrobca sa zavazuje na zaklade dévodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informécie o
nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.

Ak je “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlésenie, dovozca méa
povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozomuje sa, 7e “Ciastocne skompletizované strojové zariadenie” nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncove strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo vyhlasené
Zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Okrem toho wyrobok spifia néleZitosti nasledovnych noriem: Ing. Roberto Griffa
EN 60835-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015 - ﬁ%@dit@b

Clastocne skompletizovanom strojovom zariaden(”, pricom sa zachova

Qderzo, 21/12/2017
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POKYNY A UPOZORNENIA PRE POUZIVATELA

Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte montéra o vysvetlenie
zvyskowych rizik, ktoré sa moézu prejavit pocas pouzivania brany, a
venujte niekolko mindt ¢itaniu tychto pokynov a upozorneni pre
pouzivatela. Navod si uschovajte pre moznl neskorsiu konzultaciu a
odovzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& POZOR!

Toto zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vase prikazy. Nedbalé a nespravne pouzivanie
moze vyvolat nebezpecéenstvo:

— Neovladajte pohyb automatizacie, ak sa v jej blizkosti
nachadzaju osoby, zvierata alebo vec.

— Je absolitne zakézané dotykat sa Casti automatizacie, ked
je brana v pohybe.

— Fotobunky nie sU bezpecnostné zariadenia, ale iba
pomocné zariadenia pre bezpecnost. SU vyrobené s velmi
spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych podmienok
mozu zlyhat alebo poskodit sa, a v niektorych pripadoch
sa toto poskodenie nemusi okamzite prejavit. Z tohto
dbvodu sa musia pocas pouzivania automatizacie
dodrziavat vSetky pokyny uvedené v tejto prirucke.

— Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

Prejazd poéas zatvarania brany je PRISNE
ZAKAZANY! Prejazd je dovoleny iba vtedy, ked
je brana uplne otvorena a nehybna.

DETI

Automaticky systém zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Svojimi ¢Citacimi systémami
kontroluje a garantuje jeho pohyb v pritomnosti
osob alebo veci. V kazdom pripade netreba
dovolit detom hrat sa v blizkosti automatizacie
a aby sa zabranilo nahodnému spusteniu,
nenechavat dialkové ovladaée v ich dosahu.
Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi,
zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami, ani
osobami bez primeranych skuisnosti alebo
znalosti, pokial nie si pod dohladom o0s6b
zodpovednych za ich bezpeénost a neboli nimi
vySkolené ohladom pouzivania vyrobku.

Anomalie: ak si vSimnete akukolvek anomaliu automatizacie,
odpojte  elekirické  napédjanie  systému a vykonajte rucné
odblokovanie motora (pozri pokyny na konci kapitoly), aby ste
umoznili manuélne fungovanie brany. Nevykonavajte sami ziadne
opravy, ale vyziadajte pomoc u vasho doverynodného montéra.

|| Nevykonavajte zmeny v intalacii a parametroch
programovania a nastavenia riadiacej jednotky:
zodpovednost je na vaSom montérovi.

Poskodenie alebo vypadok prudu: pocas Cakania na pomoc
vasho montéra alebo obnovenie dodavky elekirickej energie, ak
zariadenie nie je vybavené nudzovymi batériami, automatizacia sa
moze pouzivat g tak. Vykonajte rucné odblokovanie motora (pozri
pokyny na konci kapitoly) a branu postvajte rucne.

Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: fungovanie

automatizacie je mozné, aj ked niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky. Branu je mozné

ovladat v rezZime “osoba pritomna’ nasledovnym sposobom:

1. Poslite prikaz na aktivaciu brany pomocou vysielaca alebo
klucového selektora atd. Ak vSetko funguje spravne, brana sa
bude posivat normélne, inak majak niekolkokrat zablika a
manéver sa nespusti (pocet zableskov zavisi od dbévodu,
preco sa manéver nemoze spustit).

2. V takom pripade pre opatovné vydanie prikazu do 3 sekdnd
stlacte a podrzte tlacidlo vysielaca.

3. Priblizne po 2 sekundach brana vykona pozadovany manéver
v rezime ‘osoba pritomna’, to znamena, e sa bude
pohybovat len pokial bude aktivny prikaz (stlacené tlacidlo

vysielaca).
W Ak bezpecnostné zariadenia nefunguja,
odporiéa sa ¢o najskér vykonat opravu

kvalifikovanym technikom.

Kolaudacia, pravidelny servis a pripadne opravy musia byt zadoku-
mentované osobou, ktora ich wykonala, a doklady uschované u
majitela zariadenia. Jediné ¢innosti, ktoré mdze pouzivatel pravidelne
wykonavat, su cistenie sklicok fotobuniek (pouzivaite makku,
navincenu handricku) a odstranovanie pripadnych listov a kamenov,
ktoré by monhli byt prekéazkou pre automatizaciu.

Pouzivatel automatizacie musi pred kazdym
servisnym ukonom ruéne odblokovat motor, aby
sa prediSlo nahodnému spusteniu brany (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Servis: na udrzanie stalej Urovne bezpecnosti a zarucenie

maximalnej zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna
udrzba (najmenej kazdych 6 mesiacov).

Vsetky kontroly, servisy alebo opravy smie
vykonavat iba odborny personal.

Likvidacia: po ukonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, ze jej
rozobratie vykona odborny personal a ze materialy budu recyklované
alebo zlikvidované v stlade s platnymi predpismi.

Vymena batérie dialkového ovladaca: ak sa vam zda, ze
vasSe dialkkové oviadanie po urcitom case funguje horSie alebo
nefunguje vobec, dovodom mbze byt whbita batéria (v zavislosti od
intenzity pouzivania batéria vydrzi niekolko mesiacov az viac ako
rok). SvedCi o tom nerozsvietenie alebo iba slabé & kratke
rozsvietenie kontrolky, ktora potvrdzuje prenos informacii na
ovladaci. Predtym, ako sa obréatite na montéra, skiste vymenit
batériu za ind, wybratl z akéhokolvek iného, spravne fungujuceho
vysielaca: ak je pricinou poruchy batéria, staci ju vymenit za novd
rovnakého typu.
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Odblokovanie a ruéné posuvanie

& Odblokovanie sa moéze vykonat, iba ked' je brana
nehybna.

Motor je vybaveny mechanickym systémom odblokovania, ktory
umoznuje rucné otvaranie a zatvaranie brany. Tieto manuane
¢innosti sa wkonavajlu v pripade vypadku elekirického prddu,
porlich fungovania alebo vo fazach montaze.

Ak cheete motor odblokovat:
1. Potiahnite lopticku (A).
2. Teraz mozete kridlo rucne presunut do zelanej polohy.

4 )

- J

Ak chcete motor zablokovat, potiahnite lopticku (B).
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