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] POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

ROX je elektromechanicky pohon, ur¢eny na automatizaciu posuvnych bran s rezidenénym pouzitim: je vybaveny elektronickou riadiacou
jednotkou, ktora ma v sebe integrovany radiovy prijimac 433,92 MHz s kédovanim FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

A POZOR! - Akékolvek iné pouzitie, odliSné od tu popisaného a v prostredi inom, ako je uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nevhodné a zakazané!

Do radu ROX patri viac ryrobkov, ktorych zakladné rozdiely su uvedené v Tabulke 1.

Tabulka 1 - Porovnanie zakladnych parametrov pohonu ROX

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1
Maximélna df#ka kridla (m) 8 8 10
Maximalna vaha kridla (kg) 600 1000 1000
Napéjanie (V~) 230 230 120
Nominéalny vykon (W) 300 350 350
Max. krdtiaci moment pri vypade (Nm) 18 24 24
¢o zodpoveda sile (N) 500 670 670
Nominalny kratiaci moment (Nm) 9 9 12
¢o zodpoveda sile (N) 250 250 330
Pracovné cykly (cykly/hod.) 20 20 25

Poznamka: 1 kg = 9,81 N (priklad: 600 N = 61 kg)

7 OBMEDZENIE POUZITIA

Skutocnéa vhodnost ROXu na automatizaciu posuvnej brany zavisi od trenia a dalSich javov, aj prilezitostnych ako pritomnost ladu, ktory méze
prekazat pohybu kridla.

Je nutné zmerat silu, potrebnd na pohyb kridla po€as celgj jeho drahy a skontrolovat, &i tato neprekraduje 25% hodnoty ‘maximalnej sily’
(kapitola 12 - Technické parametre): odporuca sa tato hodnota, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky mdzu zvysit trenie.

ROX600 ROX1000 ROX1000/V1
Dizka cykly/hod. nepretrzité cykly | cykly/hod. nepretrzité cykly| cykly/hod. nepretrzité cykly
kridla (m) maximalne maximalne maximalne maximalne maximalne maximalne
Do 4 40 20 40 20 60 30
4+6 25 13 25 13 30 15
6+8 20 10 20 10 24 12
8+10 - - - - 16 8
10+12 - - - - - -

A Pozor! Akékolvek iné pouzitie, odliSné alebo s rozmermi vdésimi, ako su tu uvedené, sa povazuje za nevyhovujlice
ucelu pouzitia. Nice sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody spésobené nevhodnym pouzivanim.



3 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

POZOR! - Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked je vypnuté napajanie zariadenia. Chybné zapojenia
mozu sposobit skody na zariadeni alebo na osobach.

3.1 - Typy elektrickych kablov

Zapojenie Typ kabla Maximalna dizka
A NAPAJANIE 3x 1,5 mm2 30m*
B MAJAK S ANTENOU 1 kébel: 2 x 1,5 mm? 10m
C 1 koaxialny kabel typu RG58 10 m (odporucana < 5 m)
D FOTOBUNKY 1 kabel: 2 x 0,25 mm? (TX) 30m
1 kabel: 4 x 0,25 mm? (RX) 30m
E-F | KLUCOVY SELEKTOR 2 kéble: 2 x 0,5 mm2 ** 20m
* Ak je kabel napajania dihsi ako 30 m, vyZaduje sa kabel s vassim prierezom, napriklad 3 x 2,5 mm? a je potrebné bezpecnostné uzemnenie
v blizkosti pohonu.
** Dva kéble 2 x 2,5 mm? mozu byt nahradené jedinym kablom 4 x 0,5 mm?.

3.2 - Zapojenia elektrickych kablov:

Svorky | Funkcia Popis

9-10 Stop - Vstup pre zariadenia, ktoré zablokuju alebo pripadne zastavia prebiehajlci manéver; po vhodnej Uprave
vstupu je mozné zapoijit kontakty typu “Normalne zatvorené”, typu “Normalne otvorené” alebo zariadenia s
konstantnym odporom.

- Dalsie informacie o STOP st uvedené v odseku 6.1.1 - Vistup STOP.

9-11 Foto - Vstup pre bezpecnostné zariadenia, ktoré zasiahnu pocas zatvarania a obratia manéver: je mozné zapojit
kontakty NC (normalne zatvorené).

8-12 Fototest Zakazdym, ked je aktivovany manéver, kontroluje sa spravne fungovanie fotobuniek; ak ma test pozitivny
vysledok, manéver sa zacne. Toto je mozné vdaka Specidlnemu typu zapojeni: vysielaCe fotobuniek “TX” su
napajané nezavisle od prijjmacov “RX”.

9-13 Krok-za-krokom| - Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb: je mozné zapojit kontakty typu NO (normélne otvorené).

4-5 Majak - Vystup pre majak (s automatickym prerusovanim)
- Ked je aktivny, vystup dodava napatie 230 V~ (120V~ na motore vo verzii / V1).

1-2 Anténa - Vstup pre anténu radiového prijimaca
- Anténa je zabudovana v majaku; alternativne je mozné pouZzit externd anténu.

4 SPUSTENIE A KONTROLA ZAPOJENI

4. - Naditanie zariadeni
Po zapnuti napajania je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenia, zapojené na vstup STOP, a konfiguraciu vstupu FOTO.

Tabulka 7
1

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo PROGRAM.

2 Po 3 sekundach sa rozbehne procedura naditania zariadeni; LED OK zacne blikat
rychlejSie; stale drzte stlacené tlaCidlo PROGRAM.

LED RADIO

3 Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci nacitanie zariadeni. (e @

4 Na konci nacitania zariadeni sa musi rozsvietit LED STOP a LED OK zostane rozsvietena le @5
pevnym zelenym svetlom. 7

5 Do 10 sekund pustite tlacidlo PROGRAM.

6 Teraz LED OK vyda 3 zelené zablesky, ktoré potvrdzuju vykonanie nacitania zariaden!.

7 Ak procedura nacitania zariadeni nebola vykonana spravne, LED OK ukazuje negativny

vysledok tak, ze vyda 5 Cervenych zableskov.

Faza nacitania zapojenych zariadeni méze byt kedykolvek zopakovand, aj po montazi, napriklad ak by sa pridavalo do systému dalSie
zariadenie. Na vykonanie nového nacitania vid odsek 6.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni.
Po ukonceni procedury nacitania zariadeni skontrolujte, ¢i svietia led FOTO a STOP.



5 PROGRAMOVANIE

V tomto navode su postupy programovania vysvetlené s pouzitim ikon; vyznam je uvedeny v nasledovnych vysvetlivkach:

VYSVETLIVKY
Symbol ‘ Popis Symbol | Popis
N1 s
-l |- led rozsvietena . ocCkajte ...
/I_T|\ a p |
. led zhasnuta & sledujte / skontrolujte

led blika stlacte a pustite tlaCidlo

7/
|!|_
(RS
2+
¥

()

podrzte stlacené tladidlo

zapnite elektrické napajanie zo siete pustite tlacidlo

=
vypnite elektrické napéjanie zo siete ?
&

/

<> I

/TN

pustite tlacidlo presne po&as konkrétneho
spravania led (rozsvietena, blika, zhasnutd)

%ﬂf
C

podrzte stlatené Zelané tlagidlo vysielaca, ktory

ukladate do pamate spravna procedura

pustite tlacidlo vysielaca nespravna procedura

557
<>
g‘
Sy
ON
\p/ stlacte a pustite Zelané tlacidlo vysielaca,
ﬁ ktory ukladate do pamate
=3
=3

© @

Riadiaca jednotka ponuka viaceré funkcie s nastavenim z vyroby, ktoré su vSak programovatelné: v tejto kapitole sU popisané dostupné
funkcie a procedury na ich programovanie. Konzultujte tiez kapitolu 6 - BliZzSie informacie.

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju mikrospinace, trimre a tlacidla, popisané nizsie.

Nazov Symbol Popis

MIKROSPINACE Pouzivaji sa na aktivaciu funkcii

TL oy

Trimer TL @ Pouzivajii sa na nastavenie parametrov ‘Casu prace’ (odsek 5.1.1)
TF -y

Trimer TP @ Pouzivaju sa na nastavenie parametrov ‘Casu pazy’ (odsek 5.1.1)
F ~—y

Trimer F PouZivaju sa na nastavenie parametrov ‘Sily’ (odsek 5.1.1)

—

Tlagidlo RADIO @

PouZivaju sa na programovanie radiového prijimaca

Tlac¢idlo PROGRAM PouZivaju sa na programovanie zariadeni




Nastavenia z vyroby (Default)

MIKROSPINACE:

Poloautomaticky (1 = ON)

ON
OFF

45678 91

123
I

Trimer TL (Cas prace)

Tt

Trimer TP (Cas pauzy)

TP

Trimer F (Sila)

5.1 - Nastavitelné parametre: Trimre (TL-TP-F)
Parametre fungovania riadiacej jednotky su nastavitelné prostrednictvom troch trimrov.

TL (Cas prace)

Rezim fungovania Nastavenie

Upravuje maximalne trvanie (M /volte rezim ‘Poloautomaticky’ alebo ‘Automaticky’ a nastavte mikrospina¢ 1 do polohy ‘ON’.
otvaracieho alebo zatvaracieho : - -

manévru V728 Nastavte trimer TL do polovice drahy.

(<M \/ykonajte kompletny cyklus otvorenia a zatvorenia:
Skontrolujte, ¢i nastavené maximalne trvanie manévru (otvorenia alebo zatvorenia) je dostato¢né a
Ci zostava rezerva 2-3 sekundy.

Pripadne znovu upravte trimer TL na maximéalnu hodnotu.

Poznamka: ak ani tento Cas nie je dostatocny, je potrebné prerusit mostik TLM, ktory sa nachadza
vedla trimra TL, na dosiahnutie ‘PredlZzeného Casu prace’ (TLM).
Funkcia spomalenia: na pouzivanie tejto funkcie je potrebné aktivovat programovatelnu funkciu ‘Spomalenie’ a nastavit trimer ‘TL’ tak,
aby faza spomalenia zacinala 50/70 cm pred zasahom koncového spinaca.
Poznamka: pripadna Uprava tohto parametra bude viditelna pocas priebehu prvého otvaracieho manévru, oviadaného po vykonani tejto
Upravy.
TP (Cas pauzy)
Rezim fungovania

Nastavenie

Upravuje Cas, ktory uplynie
medzi koncom otvaracieho
manévru a zadiatkom
zatvaracieho manévru

Zvolte rezim ‘Automaticky’ nastavenim mikrospinaca 2 do polohy ‘ON’.

(1P Nastavte “Trimer TP” podla Zelania.

<M Na previerku, Ci je nastaveny Cas spravny, vykonajte novy kompletny otvaraci manéver a
skontrolujte &as, ktory uplynie pred zadiatkom manévru zatvarania.

[ 1E))

A POZOR! - Nastavenie tohto parametra mézZe vyrazne ovplyvnit stupen bezpeénosti automatickej brany: poéas tejto
operacie davajte velky pozor.

Pri nastavovani tohto parametra urobte viaceré pokusy: je potrebné zmerat silu, ktort vyvinie kridlo brany poc¢as vykonavania manévru, a
porovnat ju s hodnotami predpisanymi v norméch, platnych vo vasej krajine.

5.2 - Programovatelné funkcie

Na riadiacej jednotke sa nachadza rad mikrospinaCov PROGRAM SWITCH, ktoré umoznuju aktivovat rézne funkcie s cielom €o najviac
prispdsobit fungovanie a bezpecnost brany poziadavkam koncového pouzivatela.
Mikrospinace umoznuju vybrat rézne rezimy fungovania a programovat Zelané funkcie, popisané v Tabulke 5.

Na aktivaciu alebo deaktivaciu funkcii:

AKTIVACIA DEAKTIVACIA
ON OFF

DOLEZITE! - Niektoré dostupné funkcie sl viazané na bezpeénost, preto je ddlezité pozorne prehodnotit, ktora funkcia
je najbezpecnejsia.

Mikrospinace (1 ... 10)




Tabulka 5 - Programovatelné funkcie

Svice 1-2 Fungovanie

Off-Off Manualne (osoba pritomna)

On-Off Poloautomaticky

Off-On Automaticky (automatické zatvorenie)

On-On Automaticky + VZdy zatvor

Svi¢ 3 Fungovanie

On Kondominiové (nie je mozné v manualnom rezime)

Svic¢ 4 Fungovanie

On Blikanie vopred

Svi¢ 5 Fungovanie

On Zatvor 5 sekund po ‘Foto’, ak je nastaveny ‘Automaticky’ rezim, alebo ‘Zatvor po Foto’, ak
je nastaveny ‘Poloautomaticky’ rezim

Svic 6 Fungovanie

On Bezpecnost ‘Foto’ aj pri otvarani

Svic 7 Fungovanie

On Postupny Start

Svic 8 Fungovanie

On Spomalenie

Svic¢ 9 Fungovanie

On Rezim brzdy

Svi¢ 10 Fungovanie

Off Rezim brzdy

Svice 1-2:

‘Manualne’

£ . Manéver sa vykonava, iba pokial je prikaz aktivny (stlacené tlacidlo vysielaca, &ize osoba pritomna).
ungovanie

‘Poloautomatické’ Po poslani prikazu sa vykond kompletny manéver az do uplynutia ‘Casu prace’ alebo do dosiahnutia koncového
fungovanie spinaca.

‘Automatické’ PG otva _ i konci " ticky VWond zatvarac( )
fungovanie 0 otvaracom manévri je pauza a na jej konci sa automaticky vykona zatvaraci manéver.
Fungovanie Aktivuje sa nasledne po vypadku elektrického prudu: ak po obnoveni napéjania riadiaca jednotka zisti, Ze kridlo brany
‘Vzdy zatvor’ je v otvorenegj polohe, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému prechadza 5-sekundové blikanie majaka.
Svié 3:
‘Kondominiové’ Ked je poslany prikaz “Krok-za-krokom” a zacne sa otvaraci manéver, tento nemodze byt preruseny ziadnym dalsim
fungovanie radiovym prikazom “Krok-za-krokom” alebo “Otvor” az do ukon&enia samotného manévru.
Naopak, pocCas zatvaracieho manévru poslanie nového prikazu “Krok-za-krokom” vyvola zastavenie a inverziu
samotného manévru.
Svic 4:

Ked je poslany prikaz, najprv sa aktivuje majak a po 5 sekundach (2 sekundy, ak je nastaveny rezim fungovania “Manuélne”) sa zacne
manéver.

Svi¢ 5:

Této funkcia, ak je nastaveny rezim fungovania ‘Automaticky’, umoznuje udrzat kridlo otvorené len taky Cas, aky je potrebny k prejazdu
vozidiel alebo 0sbb; po ukondéeni zasahu bezpednostnych zariadeni ‘Foto’ sa manéver zastavi a po 5 sekundach sa automaticky zaéne
zatvaraci manéver.

Na druhej strane, ak je funkcia nastavena v rezime “Poloautomaticky”, ked zasiahnu bezpeCnostné zariadenia “Foto”, pocas zatvaracieho
manévru sa aktivuje Automatické zatvorenie s naprogramovanym trvanim “Casu pauzy”.

Svi¢ 6:

Obyc&ajne je bezpecnostna funkcia ‘Foto’ aktivna len pre zatvaraci manéver; ak je mikrospina¢ 6 nastaveny v polohe ‘ON’, zasah bezpec-
nostného zariadenia vyvola preruSenie manévru aj poCas otvarania. Ak je vSak nastaveny rezim fungovania ‘Poloautomaticky’ alebo
‘Automaticky’, obnovenie otvaracieho manévru zacne hned po uvolneni bezpecnostného zariadenia.

Svi¢ 7

Nastavenim tejto funkcie bude zaciatok manévru prebiehat postupnym spbésobom; takto je mozné predist neZelanému trhavému pohybu
automatickej brany.

Svi¢ 8:

Spomalenie spociva v znizeni rychlosti na 30 % nominalnej rychlosti; takto sa zniZi narazova sila kridla brany na konci manévru.

Ked sa aktivuje tato funkcia, je potrebné nastavit ‘Cas prace (TL)’, pretoZe zaciatok fazy spomalenia je zavisly od nastaveného Casu prace.
Cize treba nastavit TL tak, aby faza spomalenia zacinala priblizne 50-70 cm pred zasahom koncovych spinacov. Funkcia spomalenia, okrem
znizenia rychlosti pohonu, znizuje o 70 % krdtiaci moment motora. POZOR - U pohonov, ktoré si vyzaduju vysokd hodnotu krdtiaceho
momentu motora, by mohla tato funkcia spomalenia vyvolat okamzité zastavenie motora.



Svice 9 - 10:
Nastavenim kombinéacie svicov 9 a 10 bude vykonana procedura brzdy motora; na zaklade kombinacie sa urci intenzita brzdenia, a to
nasledovne:

Tabul'ka 6

dip9 off dip10 off brzdenie vypnuté
dip9 off dip10 on brzdenie lahké
dip9 on dip10 off brzdenie stredné
dip9 on dip10 on brzdenie intenzivne

5.3 - Zabudovany radiovy prijimac¢
Na dialkové ovladanie ma riadiaca jednotka zabudovany radiovy prijimac s frekvenciou 433,92 MHz, ktory je kompatibilny s kédovanim FLO,
FLOR, O-CODE, HCS SMILO.

5.3.1 - Ukladanie radiovych vysielacov do pamate

Kazdy vysiela¢ je rozpoznany radiovym prijimacom vdaka ‘kédu’, ktory je odliSny pre kazdy vysielaC. Ukladanie do pamate je mozné robit
dvomi spésobmi: Rezim 1 a Rezim 2.

* ReZim 1: Tabulka 8

Automatické priradenie prikazov, uvedenych v Tabulke 8,

k tlagidlam vysielaéa Tlacidlo vysielaca Prikaz
Pre kazdy vysielaC sa vykona jedina faza a do paméte sa ulozia | 1 Krok-za-krokom
vSetky tladidla: nezalezi na tom, ktoré tlacCidlo je stlatené (v pamati < . .
bude obsadené jedno miesto pre kazdé ulozené tlacidlo). 2 Ciastotné otvorenie
Poznamka: pri kédovani v ‘Rezime 1’ jeden vysiela mdze oviadat | 3 Otvorenie
jeden jediny pohon. )

4 Zatvorenie

Poznamka: jednokanalové vysielace maju iba tlaCidlo 1; dvojkana-
lové maju tladidlo 1 a 2.

Procedura kédovania v ReZime 1

N1z

VA S V4

- b

AN VRN
— ‘A NE
:E»ﬁ., 4s i do10s§g§] 3s N

=@

D_

AN

TLACIDLO RADIO | LED A TLACIDLO RADIO ZELANE TLACIDLO VYSIELACA LED RADIO
Volné priradenie prikazu vybraného zo zoznamu v Tabulke 9 Tabulka 9
V kazdej faze sa ulozi do paméte iba to tlacidlo, ktoré bolo stlacené | Tla€idlo vysielaéa Prikaz
pocas fazy ukladania do paméte (v pamati bude obsadené jedno 1 Krok-za-krokom
miesto pre kazdé ulozené tlacidlo). _
2 Ciasto¢né otvorenie
3 Otvorenie
4 Zatvorenie
Procedura kédovania v Rezime 2
|01 02 | 03. | 04
L] L] «*
Krok-za | £ B INONANEY
-krokom g) . 1x O D\ do 10s 3s D\ |:|\ D\
> . . ‘»o 0 N Lz~ 17 «» N V2N V2N 2
Ciastocéné - - _ _h-
otvorenie E . 2x ® D\ D\ do 10 @ 3s D\ D\ D\ @
«*- . S PN P N 4 > NI N 2N 2
otvorenie| > | @] x |@ BRI bl Al dotos 0| 3s | bl -l @
«*. O N PN PN PN 4 > N
zatvorenie| 5= | @) 4x | @ Bl A R Rl |doios ) 3s Ny Ny Ny
< ZELANE TLACIDLO
TLACIDLO RADIO LED RADIO VYSIELAGA LED RADIO
Poznamka: ak su dalSie vysielaCe na ulozenie do paméte, zopakuijte do 10 sekund bod 03. Faza ukladania do pamate sa ukon&i po 10 sekundach, ak nebudu
vykonané dalsie kroky.




5.3.2 - Ukladanie do pamaéate na dialku
Nowvy vysielad je mozné ulozit do pamaéte bez toho, aby sa stlacalo tladidlo prijjimaca (10-20 m od prifimaca). Je treba mat jeden vysiela¢ uz
uloZeny v pamati (stary). Novy vysiela¢ sa uloZi s rovnakymi vlastnostami, aké ma stary.

A Dolezité! Ulozenie do paméite na dialku mdéze nastat na vSetkych prijimaéoch, ktoré sa nachadzajua v dosahu vysielac¢a;
preto je potrebné, aby bol pod napétim iba zainteresovany prijimac.

‘Standardna’ procediira

A Pogas procedury, ak je uz stary vysiela¢ ulozeny v:

- Rezime 1 = stlacte lubovolné tladidlo
- Rezime 2 = stlacte tlacidlo, ktoré si zelate ulozit do paméate

m Ked je pohon nehybny, postavte sa blizko riadiacej jednotky
»__ *
= *° =0
L « L
1s ﬁ 1s @ 1s

-,
1s

NOVY
vysielac

STARY
uz nakddovany
vysielac

NoVvY
vysielac

Ak bola procedura vykonana spravne, novy vysiela je ulozeny v
pamati.

‘Alternativna’ procedura

A Pocas procedury, ak je uz stary vysiela¢ uloZzeny v:

- Rezime 1 — stlacte lubovolné tlacidlo
- Rezime 2 — stlacte tlacidlo, ktoré si zelate uloZit do pamate

m Ked je pohon nehybny, postavte sa blizko riadiacej jednotky

NOVY » % -
vysielad @@ 3s ﬁ
STARY Dk *
uz nakddovany 3s ﬁ
vysielac
NOVY » % -
vysielad @@ 3s ﬁ
; LED RADIO
STARY » *% N Lz 1Lz 17 «
uz nakddovany 3s hl- hl- hl- @
vysielaC neviditelné =
z dialky

Ak bola procedlra vykonana spravne, novy vysielaC je ulozeny v
paméti.

* to isté tlacidlo na NOVOM vysielaéi * to isté tladidlo na NOVOM vysielaéi

** to isté tlaéidlo na STAROM vysielaci

5.8.3 Vymazanie radiovych vysielacov
A Téato procedira méze byt vykonana, JEDINE ak je pamét radia odblokovana.

—_

Tabulka 10
Procedira vymazania vysielacov

[{]= tlacidlo RADIO [ ]= led RADIO

»
Podrzte stlacené tlacidlo RADIO Iﬂ na riadiacej jednotke. gj -’-
2 Podkai . - o i , N s N PN P N 4
jte, kym sa rozsvieti led radia R, potom pockajte, kym _ — — —
zhasne a nakoniec pockajte, kym vyda 3 zablesky. D\ |:| D\ D\ D\
’ Pustite tlacid Sas 3. zablesk E«’ [ )
ustite tlacidlo presne pocas 3. zablesku.
A Ak bola proceddra vykonana spravne, led radia R na riadiacej S S R R
jednotke vyda 5 zableskov. D\ D\ D\ D\ D\

5.3.4 - Zamknutie / odomknutie pamite radia
A Touto procedurou sa zamkne pamét a zabrani sa nacitaniu a vymazaniu radiovych vysielacov.

Tabulka 11
Procedura zamknutia/odomknutia

[ = tlagidlo RADIO = led RADIO

=

pamite radia

Vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky.

2 Stladte tladidio radia El na riadiacej jednotke a podrzte ho =
stlatené az do bodu 04. ==
3 Zapnite elektrické napéjanie riadiacej jednotky (nadalej drzte -
stlacené tlacidlo). =
4 Po 5 sekundéach led radia R vyda 2 pomalé zablesky; potom NN -
pustite tlagidlo. 5s lil\_ Iil\_ =
5 Opakovane stlacte a pustite tlaCidlo radia na riadiacej jed-

notke (do 5 sekdnd) pre vyber jednej z tychto moznosti:
- led zhasnuta = Deaktivacia zamknutia pamaéte

do5s ﬁ

(Dss B @

- led rozsvietena = Aktivacia zamknutia paméte

A =

Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacidla radia E] led radia
R vyda 2 pomalé zablesky, ktoré signalizuju ukoncenie procedury.




6 BLIZSIE INFORMACIE

6.1 - Pridanie alebo odobratie zariadeni

Kedykolvek je mozné pridat alebo odobrat zariadenia z automatického systému; na vstup STOP méZu byt zapojené rdzne typy zariadeni, ako
je popisané v nasledovnych odsekoch; po ukon&eni zmien, vykonanych v konfiguracii pohonu automatickej brany, je potrebné zopakovat
proceduru naditania zariadeni, ako je popisané v odseku 4. - Nac¢itanie zariadeni.

6.1.1 Vstup STOP
Vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, po ktorom nasleduje kratka inverzia.
Na vstup mbzu byt zapojené zariadenia s vystupom s kontaktom normalne otvorenym (NO), normélne zatvorenym (NC) alebo zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ napriklad citlivé hrany. Riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia, zapojeného na vstup STOP,
pocas fazy nacitania zariadeni (odsek 4.2 - Naditanie zariadeni).
Ked sa prejavi zmena voci naditanému stavu, pohon zastavi manéver a vykona kratku inverziu. Pomocou vhodnych nastaveni je mozné zapoijit
na vstup STOP viac ako jedno zariadenie, aj réznych typov:
- Viaceré zariadenia NO sa moZu zapojit paralelne medzi sebou bez obmedzenia poctu.
- Viaceré zariadenia NC sa mdzu zapoijit do série medzi sebou bez obmedzenia poctu.
- Viaceré zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ mézu byt zapojené “kaskadovite” s jedinym kone¢nym odporom 8,2 kQ.
- Je mozné kombinovat NO a NC danim 2 kontaktov paralelne, pricom vsak musi byt ku kontaktu NC dany odpor 8,2 kQ (takto je mozné
kombinovat aj 3 zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ ).

Ak je vstup STOP pouZity na zapojenie zariadeni s bezpecnostnou funkciou, iba zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ
zarucuju kategoriu lll bezpecnosti voci porucham podla normy EN 13849-1.

6.1.2 Fotobunky
Na pridanie paru fotobuniek postupuijte nasledovne:

Zapojte napajanie prijjimacov (RX) priamo na svorky 8 — 9.

Spbdsob zapojenia vysielatov zavisi od toho, ¢i chceme fungovanie fotobuniek v rezime “fototest aktivny” alebo nie.

Fototest je funkcia riadiacej jednotky, ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni a umozfiuje dosiahnut “kategériu 117 podla normy
EN 13849-1 pre zostavu riadiaca jednotka plus bezpecnostné fotobunky.

Ked sa aktivuje manéver, kontroluju sa s nim sUvisiace bezpecnostné zariadenia a jedine, ak je vSetko v poriadku, manéver sa rozbehne.

Ak by test daval negativny vysledok (fotobunka oslepena sinkom, skrat na kabloch a pod.), riadiaca jednotka to povazuje za poruchu a
manéver nie je vykonany.

Na pridanie paru fotobuniek, zapojte ich, ako je popisané nizsie.

Zapojenie bez funkcie “Fototest”:
Zapojte prijimace a vysielace priamo na vystup prislusenstva riadiacej jednotky (svorky 8 a 9).
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Zapojenie s funkciou “Fototest”:
Zapojte prijimace priamo na vystup prisluSenstva riadiacej jednotky (svorky 8 a 9). Napdjanie vysielacov fotobuniek sa neberie z vystupu
prisluSenstva, ale z vystupu “Fototest” medzi svorkami 8 - 12. Maximélny odber pridu z vystupu “Fototest” je 100 mA.

A Na pouZzitie funkcie “Fototest” je potrebné aktivovat “synchronizaciu”, ako je uvedené v navode na montaz fotobuniek.
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6.2 - Napajanie externych zariadeni
Ak si Zelate napajat externé zariadenia (bezdotykovy cCitac transponderovych kariet alebo podsvietenie

kliGového selektora), je mozné zapojit zariadenie na riadiacu jednotku tohto vyrobku tak, ako je 2O

znazornené na vedlajSom obrazku. "‘!_ @)

Napajacie napatie je 24 V=== +/- 10 % s maximalny odberom prudu 100 mA. ; 8
® Q — e 24V=
) O —Fp 0

6.3 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacu jednotku je mozné zapojit programovaciu jednotku Oview prostrednictvom rozhrania IBT4N cez zbernicovy kabel so 4 vndtornymi
vodiémi. Tato jednotka umoznuje kompletné a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky,
diagnostiku pripadnych poruch a pravidelny servis.

Oview umozniuje pracovat s riadiacou jednotkou na vzdialenost maximalne cca 100 m. Ak sU medzi sebou zapojené viaceré riadiace jednotky
v sieti ‘BusT4’, zapojenim Oview na jednu z tychto riadiacich jednotiek je mozné zobrazit na jeho displeji vSetky riadiace jednotky zapojené v
sieti (maximalne 16 riadiacich jednotiek).

Programator Oview mdze zostat zapojeny na riadiacu jednotku aj poCas normalneho fungovania pohonu, ¢o umozfiuje pouzivatelovi
posielanie prikazov cez Specialne menu.

A Pozor! - Pred zapojenim rozhrania IBT4N je treba vypnut elektriké napajanie riadiacej jednotky zo siete.
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6.4 - Celkové vymazanie pamite

Ked je potrebné vykonat celkové vymazanie paméate a obnovit hodnoty z vyroby, vykonajte nasledovnu proceduru, ked je motor nehybny.
Pozor! - Celkovym vymazanim pamate sa zrusi zamknutie pamate radia.

Tabulka 12 . = tlagidlo PROGRAM [_]=led OK
Procedura celkového vymazania pamate e
1 Vypnite elektrické napajanie riadiacej jednotky. o
-
S|
~
2 Stlacte programovacie tlacidlo PROGRAM na riadiacej jednotke g

a podrzte ho stlatené az do bodu 05.

%ia;
0

3 Zapnite elektrické napajanie riadiacej jednotky (nadalej drzte ON
stlacené tlacidlo). » §>

= @)

4 Pockajte, kym sa rozsvieti led OK na riadiacej jednotke, potom S LB W Hg) SR
poCkajte, kym zhasne a nakoniec pockajte, kym vyda 3 E‘\' OK. E\' E‘\' E‘\'
zablesky.

5 Pustite tlacidlo presne pocCas 3. zablesku. ‘e’

A Ak bola procedura vykonana spravne, led OK na riadiacej | N7 N7 N L7z N Lz~ 1 v
jednotke vyda 5 zableskov. E‘ E‘ E‘\_ E E_ OK

4
/7

A Dolezité - Touto procedurou sa nevymazu z pamate vysielacCe.
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7 DIAGNOSTIKA

Niektoré zariadenia su schopné vydavat signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat ich stav fungovania alebo pripadné poruchy.

7.1 - Signaly riadiacej jednotky
Led, ktoré sa nachadzaju na riadiacej jednotke, vydavaju Specialne signaly tykajuce sa jednak normalneho fungovania, jednak pripadnych
anomalii. V Tabulke 13 su popisané rézne typy signalov:

ed O Pricina RiesSenie
Led Cervenaa | Anomélia Skontrolujte, Ci je napajanie. Skontrolujte, ¢i nie su vybité poistky; ak ano, zistite
zelena pric¢inu poruchy a potom ich vymerite za nové rovnakej hodnoty.
Zhasnuta
Led zelena Vazna chyba Skuste na par sekund vypnut riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha
alebo Cervena a treba vymenit elektronickl dosku.
rozsvietena
1 zeleny zablesk | VSetko OK Norméalne fungovanie riadiacej jednotky
za sekundu

2 rychle zelené
zablesky

Zmena stavu vstupov

Je to normélne, ked pride k zmene na jednom zo vstupov: SbS, STOP,
k zasahu fotobuniek alebo je pouzity radiovy vysielac.

2 Cerveneé zabl.
pauza 1 sekundu
2 Cervené zabl.

Zasah fotobunky

Na zadiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu:
skontrolujte, ¢i existuju prekazky.
Pocas zatvarania je to normalne, ak je efektivne pritomna prekazka.

4 Zervené zabl.
pauza 1 sekundu
4 Gervené zabl.

Zasah vstupu STOP

Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu STOP:
skontrolujte pricinu.

5 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
5 Cervenych zabl.

Chyba nacitania vnatornych
parametrov

Pockajte aspori 30 sekind, pocas ktorych sa riadiaca jednotka pokusi o obnovenie
fungovania. Ak stav pretrvava, je treba vymazat paméat a znovu vykonat nacitanie
parametrov.

7 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
7 Cervenych zabl.

- Chyba na vnutornych elektric-
kych obvodoch

- Zmena konfiguracie progra-
movacich sviCov 1 a 2

Odpojte na par sekund vSetky obvody napajania, potom znovu skuste poslat prikaz;
ak stav pretrvava, mohlo by ist o vaZnu poruchu na doske alebo na kablovani motora:
vykonajte previerky a pripadné vymeny.

Ak je zmenend konfiguracia sviCov 1 a 2, zopakuijte proceduru nacitania zariadeni
alebo obnovte predchadzajucu konfiguraciu.

8 Cervenych zabl.
pauza 1 sekundu
8 Cervenych zabl.

UZ pritomny prikaz

Uz je pritomny iny prikaz. Odstrarite pritomny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.

Led PHOTO

Pric¢ina

RieSenie

Zhasnuta Zasah vstupu fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu:
skontrolujte, & su pritomné prekazky alebo ¢i je zapojenie NC spravne.
Rozsvietena Vsetko OK Fotobunka je spravne nasmerovana a manéver je povoleny.
Pricina RiesSenie
Zhasnuta Z&sah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.
Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP je aktivny.
Prigina Riesenie

Zhasnuta

Prikaz Krok-za-krokom nie je pritomny.

Rozsvietena

Prikaz Krok-za-krokom je pritomny.

Led FCA

Pri¢ina

| RieSenie

Zhasnuta

Zasiahol vstup koncového spinaca FCA.

Rozsvietena

Vstup koncového spinaca FCA je zatvoreny.

Pric¢ina

| RieSenie

Zhasnuta

Zasiahol vstup koncového spinaca FCC.

Rozsvietena

Vstup koncového spinaca FCC je zatvoreny.

Led radio R

Pricina

| RieSenie

Zhasnuta

Pocas normalneho pohybu ukazuje, Ze bol prijaty radiovy kod, ktory nie je pritomny v pamati.

Rozsvietena

Prebieha programovanie alebo vymazavanie radiového vysielaca.
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V pripade nespravneho fungovania, spésobeného problémami pocas fazy montéaze alebo kvdli poruche, konzultujte Tabulku 13:

Tabulka 14
Problém RieSenie
Radiovy vysiela¢ neovlada branu a led na Skontrolujte, Ci nie je vybita batéria vysielaca, pripadne ju vymernite.

vysieladi sa nerozsvieti.

Radiovy vysielad neoviada branu, ale led na | Skontrolujte, &i je vysielad spravne uloZeny v paméti radiového prijimaca.

vysielaci sa rozsvieti. Skontrolujte spravne vydavanie radiového signalu vysielaca touto praktickou skigkou: stlacte
tlaCidlo vysielaca a prilozte led k anténe obyc¢ajného radiového prijimaca (lepsi je lacny typ),

ste pocut slaby Sum so Skriabavymi impulzmi.

Neovlada sa ziaden manéver a led OK Skontrolujte, ¢i je pohon napajany sietovym napéatim 230 V.

neblika. Skontrolujte, Ci poistky F1 a F2 nie suU vypélené; v takom pripade zistite pricinu
poruchy, a potom ich vymete za nové s rovnakymi parametrami.

Neovlada sa Ziaden manéver a majék je Skontrolujte, ¢i je prikaz efektivne prijaty: ak prikaz dorazi na vstup SbS, led OK vyda dvojity

zhasnuty. zablesk na signalizaciu, Ze prikaz bol prijaty.

O TECHNICKE PARAMETRE

A VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20°C (+ 5°C). e Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo robit Upravy na
vyrobku kedykolvek to uzna za potrebné, pricom vSak zachova rovnaku funkénost a Ucel pouZitia.

| ROX600 | ROX1000 | ROX1000/V1

Typologia Elektromechanicky pohon na automaticky pohyb posuvnych bran s rezidenénym pouzivanim

kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou
Ozubené koleso Z 15; modul: 4; rozstup: 12,5 mm; priemer rozstupovej kruznice: 60 mm
Max. krdtiaci moment pri vypade 18 Nm 24 Nm 24 Nm
Nominalny krdtiaci moment 9 Nm 9 Nm 12 Nm
Rychlost naprazdno 11 m/min 11 m/min 13 m/min
Rychlost pri nomin. krdt. momente 8,5 m/min 8,5 m/min 8,5 m/min
CykKly fungovania 20 cykly/h 20 cykly/h 25 cykly/h
Maximalny Cas 4 minuty
nepretrzitého fungovania
Nominalne napéajanie 230V - 50/60 Hz 230V - 50/60 Hz 120V - 60 Hz
Nominalny vykon 300 W 350 W 350 W
Trieda elektrickej izolacie 1 (vyZaduje sa bezpecnostné uzemnenie)
Vystup majaka Pre 1 majak 230 V~ s prerusovacom (120 V~ na verzii motora / V1) (max. 60 W)
Vstup STOP Pre kontakty normalne zatvorené (zmena vodi zatvorenému stavu vyvola prikaz ‘STOP?)
Vstup Sbs Pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz P.P.)
Vstup PHOTO Pre kontakty normalne zatvorené (zmena voci zatvorenému stavu vyvola inverziu manévru

pocas zatvarania kvoli preruSeniu luc¢a fotobunky)
Vstup ANTENNA Radio 52 Ohm pre kabel typu RG58 alebo podobny
Réadiovy prijimac Zabudovany
Pracovna teplota -20°C ... 55°C
Stupen ochrany IP 44
Rozmery a vaha 330 x 210 x v. 303 mm; 11 kg
Integrovany radiovy prijimac¢
Typoldgia Zabudovany 4-kanalovy prijima¢ na radiové ovladanie
Frekvencia 433.92MHz
Kompatibilita vysielacov Kddovanie FLO, FLOR, O-CODE, HCS SMILO
Zapamatatelné vysielace Do 100, ak su ulozené v paméati v Rezime |
Impedancia vstupu 52 Q
Citlivost lepSia ako 0,5 pV
Dosah vysielacov 100 az 150 m, tato vzdialenost sa mdze menit, ak su pritomné prekazky a elektromagnetické
rusenie, a je tiez ovplyvnena polohou antény prijimaca

Vystupy Pre prikazy podla tabuliek 8 a 9 v odseku 7.3 - Zabudovany radiovy prijimadé
Pracovna teplota -20°C ... 55°C
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