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1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A
OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

& VAROVANIE! Délezité bezpecnostné pokyny. Dodrziavajte vietky

pokyny, pretoze nespravna instalicia moze spdsobit vazne skody.

& VAROVANIE! Délezité bezpe¢nostné pokyny. Je dolezité dodrziavat

tieto pokyny na zaistenie osobnej bezpecnosti. Tieto pokyny starostlivo
uschovajte.

& Podla najnovsich europskych pravnych predpisov musi byt
automatizované zariadenie skonstruované v silade s harmonizovanymi
pravidlami uvedenymi v platnej smernici o strojovych zariadeniach, ktoré
umoziuju vyhlasit predpokladani zhodu automatizacie. Z toho vyplyva, ze
vsetky operacie pripojenia vyrobku k elektrickej sieti, jeho uvedenie do
prevadzky a udribu musi vykonavat vylu¢ne kvalifikovany a odborny
technik.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu vyplyvajicemu z
neumyselného resetovania tepelného vypinaca, tento spotrebi¢ nesmie byt
napajany cez externé spinacie zariadenie, napriklad casovac, ani pripojeny k

zdroju, ktory je pravidelne napajany alebo vypinany obvodom.

& Na dvere trvale pripevnite $titok alebo tabulku s nasledujicim
obrazkom (minimélna vy$ka 60 mm) ,,Obrazok 1.
e ™

VAROVANIE! Dodrziavajte nasledujiice upozornenia:

- Pred zacatim instalacie skontrolujte ,, Technické $pecifikcie vyrobku®,
najma to, ¢i je tento vyrobok vhodny na montaz vasej vedenej casti. Ak nie
je vhodny, NEPOKRACUJTE v indtal4cii.

- Vyrobok sa nesmie pouzivat pred uvedenim do prevadzky podla pokynov
uvedenych v kapitole , Testovanie a uvedenie do prevadzky*.

- Predtym, ako pristupite k indtalacii vyrobku, skontrolujte, ¢i su vSetky
materialy v dobrom stave a ¢i su vhodné na zamyslané pouzitie.

- Vijrobok nie je urceny na pouzivanie osobami (vratane deti) so znizenymi
fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami, ani osobami, ktoré
nemaji dostato¢né skusenosti alebo nie st s vyrobkom dostato¢ne
obozndmené.

- Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat.

- Nedovolte detom, aby sa hrali s ovlddacimi zariadeniami vyrobku.
Dialkové ovlddace uchovavajte mimo dosahu deti.

- Napajacia siet systému musi obsahovat odpojovacie zariadenie
(nedodévané) s medzerou medzi otvorenymi kontaktmi, ktoré

umoziiuje uplné odpojenie za podmienok predpokladanych kategériou
prepatia IIL

- Pocas intaldcie manipulujte s vyrobkom opatrne, dbajte na to, aby ste
ho nepomliazdili, nepremdckli, neupustili a aby nedoslo ku kontaktu s
akymikolvek kvapalinami. Vyrobok uchovévajte mimo dosahu zdrojov
tepla a otvoreného ohna. Nedodrzanie vyssie uvedenych pokynov moze
vyrobok poskodit a zvysit riziko nebezpecenstva alebo poruchy. Ak sa

tak stane, okamzite preruste instalaciu a kontaktujte zdkaznicky servis.

- Vyrobca odmieta aktkolvek zodpovednost za $kody na majetku, veciach
alebo osobach, ktoré vzniknti nedodrzanim montazneho navodu. V
takychto pripadoch sa zaruka na chyby materialu nevztahuje.

- Vazena hladina akustického tlaku emisie A je nizsia ako 70 dB(A).

- Cistenie a udrzbu vyhradené pre pouzivatela nesmt vykonéavat deti bez
dozoru.

- Pred zasahom do systému (tdrzba, Cistenie) vzdy odpojte vyrobok od
elektrickej siete a od vsetkych batérif.

- Casto kontrolujte systém, najma kable, pruziny a podpery, aby ste zistili
pripadné nevyvazenosti a znamky opotrebovania alebo poskodenia.
Vyrobok nepouzivajte, ak je potrebné ho opravit alebo nastavit, pretoze
chybnd instalacia alebo nespravne vyvazenie automatiky moze viest k
zraneniu.

- Obalovy material produktu sa musi zlikvidovat v silade s miestnymi
predpismi.

- Vyrobok sa nesmie instalovat vonku.

- Davajte pozor na pohybujtice sa dvere a nedovolte nikomu priblizovat sa
k nim, kym sa tplne neotvoria alebo nezatvoria.

- Pri aktivacii ru¢ného odblokovania (manualny manéver) budte opatrn,
pretoze otvorené dvere mozu nahle spadnut v dosledku slabych alebo
zlomenych pruzin alebo ak st nevyvazené.

- Kazdy mesiac skontrolujte, ¢i sa motor pohonu oto¢i, ked brana narazi na
50 mm vysoky predmet polozeny na zemi. V pripade potreby branu znovu
nastavte a znova skontrolujte, pretoZe nespravne nastavenie je potencialne
nebezpecné (pri hnacich motoroch s bezpe¢nostnym systémom proti
privretiu, ktory zasiahne, ked spodna hrana brany narazi na prekazku).

- Ak je napéjaci kabel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca alebo jeho
sluzba technickej asistencie alebo podobne kvalifikovand osoba, aby sa
predislo akémukolvek riziku.

& Varovanie! Ak st dvere automatické, moézu sa neocakavane spustit;

preto nedovolte, aby ¢okolvek branilo drahe dveri.

& Pocas cistenia alebo udrzby odpojte napajanie.

& Automatika sa nesmie pouZivat s dverami, ktoré obsahuju dvere pre

chodcov (pokial sa automatika neda ovladat s vloZenymi dverami pre
chodcov).

& Po instalacii sa uistite, Ze systém ochrany proti zamotaniu funguje
tak, ako ma.
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1.2 UPOZORNENIA PRI INSTALACII

- Pred instaldciou hnacieho motora skontrolujte, ¢i je brana v dobrom
technickom stave, spravne vyvazend a ¢i sa spravne otvara a zatvara.

- Pred instalaciou hnacieho motora odstrénite véetky nepotrebné lana alebo
retaze a deaktivujte vSetky zariadenia, ktoré nie s potrebné na
motorizovanu prevadzku, ako napriklad blokovacie zariadenia.

- Manévrovacie zariadenie na ru¢né odblokovanie naintalujte vo vyske
mensej ako 1,8 m nad zemou. POZNAMKA - Ak je manévrovacie
zariadenie odnimatelné, musi byt po odstraneni ulozené vedla brany.

- Uistite sa, Ze ovladacie prvky st umiestnené daleko od pohyblivych casti,
ale napriek tomu priamo na dohlad. Ak sa nepouzije voli¢, ovladacie prvky
musia byt nainstalované vo vyske najmenej 1,5 m nad zemou a nesm byt
pristupné.

- Trvalo pripevnite vystrazné $titky s upozornenim na nebezpecenstvo
zachytenia na dobre viditelnom mieste alebo v blizkosti pevnych ovladacich
prvkov (ak su pritomné).

- Trvalo pripevnite §titok ru¢ného odblokovania (ru¢ného manévrovania) v
blizkosti manévrovacieho prvku.

- Po instalacii sa uistite, Ze motor zabranuje alebo zastavuje otvaranie brany,
ked je brana zatazena 20-kilogramovym zévazim pripevnenym na stred jej
spodnej hrany (v pripade motorov pohonu, ktoré sa mozu pouzivat s
brénami so $irkou otvarania viac ako 50 mm).

- POZOR! Po instaldcii sa uistite, Ze mechanizmus je spravne nastaveny a ze
motor sa pri ndraze brany na 50 mm vysoky predmet polozeny na zemi
reverzuje (pre pohonné motory s bezpecnostnym systémom zachytenia,
ktory zasiahne, ked spodnd hrana brany narazi na prekazku). Po instalacii
skontrolujte a zabezpecte, aby Ziadne ¢asti brany nezakryvali verejné cesty
alebo chodniky.
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Zariadenia napajané z batérii

- Pri vyberani batérii musi byt spotrebi¢ odpojeny od elektrickej siete.

- Pred likvidaciou spotrebica sa z neho musia vybrat batérie.

- Batérie sa musia bezpecne zlikvidovat.

- Ak batérie nie st nabijatelné, nenahradzajte ich nabijatelnymi batériami.

Spotrebice s LED svetlom

- Pri pohlade na LED svetld z blizka a na dlhs{ ¢as moze dojst k oslepeniu.
To moze docasne zhorsit zrak a spdsobit nehody.
- Vyhnite sa priamemu pohladu na LED diddy.

Spotrebice s radiovym zariadenim

- Vyrobca tohto spotrebica, spolocnost Nice S.p.A., tymto vyhlasuje, ze
vyrobok je v stlade so smernicou 2014/53/EU.

- N4vod na pouzitie a tiplné znenie EU vyhlsenia o zhode st k dispozicii
na tejto internetovej adrese: www.niceforyou.com, v sekcii ,,support“ a
»download*.

- Pre vysielace: 433 MHz: 868 MHz: ERP < 10 dBm: ERP < 14 dBm; pre
prijimace: 433 MHz, 868 MHz.



?  POPIS PRODUKTU

SPIDER je elektromechanicky pohon na automatiziciu sekcionalnych bran a
vysuvnych a nevysunutych vyklopnych brén.

Pre aplikéciu s nevystupujicimi vyklopnymi branami alebo vystupujicimi
vyklopnymi branami bez pruzin je potrebné pouzit prislusenstvo SPA5, ktoré sa
nedodava.

PrisluSenstvo SPAS5 nie je potrebné v pripade vyvazovania na baze pruzin. Riadiaca
jednotka dodavana s vyrobkom okrem napdjania jednosmerného motora
zabezpecuje optimalne nastavenie kritiaceho momentu a rychlosti prevodového
motora, presné meranie poloh, postupné spustanie a zatvaranie a detekciu
prekazok. Je tieZ vybavena internym mera¢om, ktory umoziiuje zaznamendvat
manévre vykonané prevodovym motorom pocas jeho Zivotnosti.

Odblokovaci mechanizmus aktivovany zo zeme odpoji vozik motora od vedenia.

N

alebo v inych podmienkach prostredia, ako st uvedené v tomto navode, sa
povaZuje za nespravne a je prisne zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCASTI
»Obrazok 2 zobrazuje hlavné ¢asti tvoriace SPIDER.
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3INSTALACIA

3.1 PREDINSTALACNE KONTROLY

/\ Instaliciu musi vykonat kvalifikovany personal v sulade s platnou
legislativou, normami a predpismi a s pokynmi uvedenymi v tomto
navode.

Pred pokracovanim v instaldcii produktu je potrebné:

- skontrolujte neporusenost dodavky
- skontrolujte, ¢i st vietky materialy v dobrom prevadzkovom stave a ¢i su vhodné
na zamyslané pouzitie

- uistite sa, ze konstrukcia dveri je vhodnd na automatizaciu

- uistite sa, Ze vlastnosti dverf spadaju do prevadzkovych limitov uvedenych v
odseku ,,Limity pouzitia produktu“ (strana 6)

- skontrolujte, ¢i sa pocas otvarania a zatvarania nevyskytuju miesta s va¢sim
trenim pozdlz celej drahy dveri

- overte, ¢i oblast, kde je nainstalovany prevodovy motor, umoziuje jeho
odblokovanie a lahké a bezpe¢né manévrovanie

- Skontrolujte, ¢i s montazne body roznych zariadeni chranené pred narazmi a ¢i
st montazne plochy dostatocne pevné

- Komponenty nesmu byt nikdy ponorené do vody alebo inych tekutin

- Udrzujte produkt mimo zdrojov tepla a otvoreného ohnia a kyslého, slaného alebo
potencialne vybusného prostredia; mozu poskodit produkt a sposobit poruchy
alebo nebezpecné situacie

- Pripojte riadiacu jednotku k elektrickému vedeniu vybavenému bezpe¢nostnym
uzemilovacim systémom

- Namontujte na elektrické vedenie zariadenie, ktoré iplne odpoji automatizaciu
od siete. Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s dostato¢nou medzerou, aby
sa zabezpecilo uplné odpojenie v podmienkach prepitia I1I. kategérie v stlade s
pokynmi na instalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuje rychle a
bezpecné odpojenie od napédjania; preto musi byt umiestneny s ohladom na
automatizaciu. Ak je umiestneny na neviditelnom mieste, musi mat systém, ktory
zablokuje akékolvek ndhodné opatovné pripojenie napajania, aby sa predislo
nebezpe¢nym situdciam. Odpdjacie zariadenie sa nedodéva s vyrobkom.
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3.2 LIMITY POUZITIA PRODUKTOV

Udaje tykajuce sa vlastnosti produktov radu SPIDER st uvedené v kapitole
,TECHNICKE SPECIFIKACIE® (strana 59) a st jedinymi tudajmi, ktoré
umoziiuju spravne posudit, ¢i je produkt vhodny na zamyslané pouzitie.
Strukturalne vlastnosti produktov SPIDER ich preduréujd na poufitie na sekénych
a stropnych branach v ramci limitov uvedenych v tabulkach ,, Tabulka 1
»Tabulka 2 a , Tabulka 3

Tabulka 1
Vyc¢nievajuce
Nevycnievaj | stropné dvere
. ., tice horné (s
Model Typ sprievodeu Sel'(cmna]ne dvere (s prislusenstvo
briny prislusenstv | m SPA5) alebo
omSPA5) | s pruzinami
(bez SPA5)
44x26 42x24 42x3
SR32/16 metrov metrov metrov
(W x H) (W x H) WxH)
SR SR32/16 3.4x34 3.1x34 3.6x3.6
+ SR08 or metrov metrov metrov
SR40 (W x H) (W x H) (W x H)
6.5x2.6 6.5x2.4 6.5x3
SR32/16 metrov metrov metrov
(W x H) (W x H) (W x H)
SHIBER ISR SR32/16 5x3.4 49x34 56x3.6
+ SR08 or metrov metrov metrov
SR40 (W x H) (W x H) (W x H)
Tabulka 2

LIMITY VO VZTAHU K VYSKE LISTU

Vyika dveri Maximalne nie. Maximéh'l'e l'lie. po sebe
cyklov/hod ledujucich cyklov
Do 2 metrov 20 10
2-2,5 metra 15 7
2,5-3 metre 12 5
3-3,5 metra 10 4
Tabulka 3
Nasilim pohnift dverami SPIDER800 SPIDER1200BLW
DO 250N 25% 15%
250 - 400 N 42% 28%
400 - 500 N 55% 35%
500 - 650 N 70% 45%
650 - 800 N 85% 55%
800- 100 N - 70%
1000 - 1200 N 85%

The height of the door allows for determining both the maximum number of
cycles per hour and the number of consecutive cycles.

The force required to move the door allows for determining the cycle reduction
percentage. With a leaf 2.2 metres high, a maximum of 15 cycles/hour and up
to 7 consecutive cycles can be completed. If 550 N are required to move the
leaf and SPIDER800 is used, the cycle must be reduced by 70%.

In this case, the maximum cycles/hour amount to 10 and the consecutive
cycles are equal to 5.

& The control unit is equipped with a manoeuvre limiting de-
vice that prevents possible overheating; it is based on the
motor load and duration of the cycles, and intervenes when
the maximum limit is exceeded.

& 1 kg = 9.81 N. consequently, for example, 500 N = 51 kg
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Merania uvedené v ,, Tabulke 1 st ¢isto orientacné a st potrebné len na vytvorenie
hrubého odhadu. Skutocna vhodnost SPIDER pre automatizaciu konkrétnych
dveri zavisi od stupna vyvazenia kridla, vodiaceho trenia a dalsich aspektov,
vratane obcasnych udalosti, ako je tlak vetra alebo pritomnost nimrazy, ktoré by
mohli branit pohybu kridla.

Na urcenie skutocnych podmienok sa mus{ zmerat sila potrebna na pohyb kridla
po jeho drahe, aby sa zabezpecilo, Ze tato hodnota neprekroci ,menovity krutiaci
moment* uvedeny v kapitole , TECHNICKE SPECIFIKACIE® (strana 59).

& Riadiaca jednotka je vybavena zariadenim obmedzujiicim manévre,

ktoré zabranuje moznému prehriatiu; je zalozena na zataZeni motora a
trvani cyklov a zasahuje, ked je prekroceny maximalny limit.

3.3 IDENTIFIKACIA PRODUKTU A CELKOVE ROZMERY
Celkové rozmery produktu su zobrazené na ,,Obrazku 3
~ ™\
295 mm 138,5 mm

105,5 mm———

)
_

395 mm

294 mm N

70 mm 30 mm
- %

3.4 PRIJATIE PRODUKTU

vy

/ N

Prevodovy motor

Odomykaci systém a kovové kovanie (skrutky, podlozky atd.)
0j

Montazna konzola na dvere

Spojovaci prvok pre vedenie (v pripade 2-dielneho vedenia)
Zmontované / vopred zmontované vedenie

Drziak na montaz na stenu

Montazna konzola na strop

Montazna konzola motora

—IOoTMMUOW>



3.5 PREDINSTALACNE PRACE

Obrazok ukazuje priklad automatiza¢ného systému skonstruovaného pomocou komponentov Nice.

0 )
\ J
A Prevodovy motor Poznamka 1 Ak je napajaci kébel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit kébel s va¢sim
B Fotobunky prierezom (3 x 2,5 mm?2) a v blizkosti automatizacie musi byt nainstalovany

C Hlavny okraj bezpecnostny uzemnovaci systém.

D Klucovy volic

E Vystrazné svetlo so zabudovanou anténou

Vyssie uvedené komponenty st umiestnené podla typického Standardného
usporiadania. Pomocou usporiadania znazorneného na ,,Obrazku 5 ako

referenciu definujte priblizna polohu, v ktorej budu jednotlivé komponenty
systému instalované. Tabulkla 4

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV
Identifika¢né ¢

Charakteristika kabla

NAPAJACI kibel PREVODOVKY 1

1 kébel 3 x 1,5 mm2

Maximalna dizka 30 m [poznimka 1]
Kabel HLAVNEHO HRANA

2 1 kébel 2 x 0,5 mm2 Maximélna diZka 20 m

Kébel PHOTOCELL 2

3 x 0,7 mm?2 BlueBus 4 x

0,5 mm2 $tandard

Maximélna dlzka 30 m

Kabel KEY SELECTOR

4 2 kable 2 x 0,5 mm2 [pozn. 2]

Maximélna dlzka 50 m

Kabel VYSTRAZNEHO SVETLA 1 kébel 2
x 0,5 mm2 Maximélna diZka 20 m

ANTENNY kabel
1 x tieneny kébel typu RG58
Maximalna dl7ka 10 m; odporucana vzdialenost < 5 m

Poznamka 2 Tieto dva kable je mozné nahradit jednym kablom 4 x 0,5 mma2.

& Pred pokracovanim v instaldcii si pripravte pozadované elektrické

kable podla ,,Obrazku 5 a podla pokynov v kapitole ,, TECHNICKE
SPECIFIKACIE® (strana 59).

& Pouzité kable musia byt prisposobené typu prostredia miesta

instalacie.

& Pri ukladani potrubi na vedenie elektrickych kablov pocitajte s tym,

ze pripadné usadeniny vody v rozvodnych skriniach mézu spdsobit tvorbu
kondenzatu v pripojovacich potrubiach vo vnutri riadiacej jednotky a tym
poskodenie elektronickych obvodov.

,Obrazok 6 zobrazuje typické instalcie pre vy¢nievajice a nevyc¢nievajiice
stropné dvere.

Pre instalaciu na vycnievajuce a nevycnievajice dvere je potrebné
prislusenstvo SPA5.
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Ak st dvere, ktoré sa maji automatizovat, stropného typu, skontrolujte, ¢i je dodrzana vzdialenost E na ,,Obrazku 7 ktord sa vztahuje na minimalnu vzdialenost medzi
hornou stranou vodidla a maximalnym bodom dosiahnutym hornou hranou dveri. Ak nie, prevodovy motor nie je mozné nainstalovat.

- N
(7 C 3158 mm D 395 mm
£ [ |
o
S
T |B 0400 mm | E 65 + 300 mm
8 - — P TL] " 1O == a — . ..A‘IHL‘ "
N J

3.6 INSTALACIA PREVODOVKY

& Nespravna instalacia moze sposobit vazne fyzické zranenie osobe

pracujiicej na systéme alebo jeho budicim pouzivatelom.

Pred zacatim montaZe automatizacie vykonajte predbezné kontroly
popisané v odseku ,,Kontrola pred in$taliciou® (strana 5) a odseku ,,Limity
pouzivania produktu® (strana 6).

& Automatizécia musi byt instalovana VYHRADNE PRI
ZATVORENYCH DVERACH.

& POZOR! V tejto verzii nie st na vedeni Ziadne mechanickeé zarazky

8 - Slovencina

Instalicia SPIDER:

1. Ak méte celu prirucku, preskocte priamo na operdcie zobrazené v

Obrazok 12

2. zostavte vodidlo zasunutim dvoch koncov (A) do spojovacieho prvku (B), kym
sa nedotknu (“Obrazok 8”)

-




3. Ak musi byt vodidlo pripevnené v medzipolohe, je mozné pouzit 4 jazycky (C),
ktoré sa nachadzaju na spojovacom prvku. Za tymto tc¢elom jednoducho otocte
jazycky o 90 alebo 180° (D) (“Obrazok 97)

4. vlozte drziak (E) do skrutky (C) a potom ho zasunte do vodidla
5. vlozte pruzinu, podlozku a maticu (F) na skrutku (C) (“Obrézok 10”)

-

6. posunite hlavu (G) na koniec vodidla
7. otocte vodidlo a zaistite hlavu (G) pomocou dodanych skrutiek
(,Obrazok 11%)

8. otd¢anim matice (F) napnite remen (“Obrazok 12”)

- J

& Prili§ napnuty remen by mohol spdsobit prasknutie prevodového

motora, zatial ¢o prili§ povoleny remen méze spdsobit neprijemné zvuky

4 N

9. vlozte kolik motora (H) do hlavy (G)
10. umiestnite oje (I) a pripevnite ho Styrmi skrutkami (“Obrazok 13”)

|| Motor je mozné namontovat aj pod uhlom 90° vzhladom na os
vedenia.

11. zo strany otvarania dvierok umiestnite nastennt montaznu konzolu (J) na
vodiacu listu a zaistite ju vlozenim kolika a zavlacky (“Obrazok 14”)

-

(& J

12. namontujte montaznu konzolu dverf (K) na oj (L)
13. vlozte prislusny ¢ap (M) do oja a zaistite ho na mieste zdvlackou (N) (,Obrazok
159

4 N
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14. namontujte ¢ap (O) na oj (L)
15. pripevnite oje k voziku motora ( P)
16. zaistite drziak na mieste pomocou dvoch skrutiek (“Obrazok 16”)

19. pomocou rebrika zdvihnite prevodovy motor, kym sa konzoly nedotknu stropu
20. oznacte body vrtania a potom polozte prevodovy motor spat na zem (“Obrazok
19°)

G J

& Skontrolujte, ¢i su zvolené vzdialenosti na instalaciu produktu

kompatibilné s limitnymi vzdialenostami (pozri ,,Obrazok 7).

17.  upevnite ndstennu konzolu (J) na stenu nad dverami alebo na strop
(“Obrézok 177)

4 N\

18. pomocou dvoch skrutiek upevnite drziaky na strop (Q), pricom dodrzte
pozadovanu vzdialenost (“Obrazok 18”)

4 N\

[18)
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21. prevrtajte vyznacené body

22. pomocou rebrika zdvihnite prevodovy motor, kym sa konzoly neopieraju o
vyvitané otvory

23. upevnite ich pomocou skrutiek a hmozdiniek vhodnych pre prislusny material
(“Obrézok 20)

4 N\

20

- /

24. uistite sa, Ze vodiaca lita lezi dokonale vodorovne, potom odrezte prebytocnu
¢ast konzol pomocou pily (“Obrazok 217)

4 N\

@ =




25. namontujte odblokovaci systém (S) utiahnutim skrutky (V) a umiestnenim
pruzinovej podlozky (R) medzi (“Obrazok 22”)

4 N\

26. upevnite lanko (C) a prislusnt odistovaciu gulocku k odblokovaniu

systém (S)

27. pri zatvorenych dverach potiahnite lanko (C), aby ste uvolnili vozik (“Obrazok
237)

~

(& J

28. posuvajte vozik motora, az kym nebude montazna konzola dveri (K) na hornom
kazdd hrana dveri leZi presne kolmo na vodidlo (A)

29. upevnite konzolu (K) pomocou skrutiek a nitov vhodnych pre material dveri
a silu potrebnt na pohyb samotnych dveri (“Obrazok 24”)

4 IR

24

3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZAMKNUTIE PREVODOVKY

Prevodovy motor je vybaveny mechanickym odblokovacim zariadenim, ktoré je
mozné pouZit na manualne otvaranie a zatvaranie dveri.

Tieto manudlne operacie by sa mali vykonavat iba v pripade vypadku pradu,
portich alebo pocas faz instalacie.

Odomknutie zariadenia:

1. potiahnite uvoliovaciu $ntru (A) (,Obrazok 25%)

4 ] ] N\

2. dvierka je teraz mozné manudlne posuntt do pozadovanej polohy.
Ak cheete zariadenie uzamknut:

1. potiahnite uvolfiovaciu $nuru (A) (,Obrazok 26%)
4 ] - ™\

(& J

2. ru¢nym pohybom dver zarovnajte spodnu cast motorového vozika s hornou
¢astou tak, aby zapadla na miesto.
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4 ELEKTRICKE PRIPOJENIA

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

ﬁ Vsetky elektrické pripojenia musia byt vykonané so systémom

odpojenym od elektricke;j siete a s odpojenym niidzovym napajanim (ak je v
automatizicii pritomné).

& Opericie pripojenia mozu vykonavat iba

kvalifikovanypersonal.

Ak chcete vykonat elektrické pripojenia:

1. uvolnite skrutku (A)

2. potiahnite kryt (B) mierne smerom von a otocte ho nadol (“Obrazok 27”)

4 N

G J

3. zasunite vSetky prepojovacie kable do roznych zariadeni a nechajte ich 0 20-30
cm dlhsie, ako je potrebné. Pozrite si ,, Tabulka 4 pre typy kablov a ,,Obrazok 29
pre pripojenia.

4. pouzite kablovu pasku na zoskupenie véetkych kablov vstupujucich do
prevodového motora (“Obrazok 28”)

e N
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4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS ZAPOJENI

4.21 ELEKTRICKE SCHEMA

4 ; N
Jesz
o 4] Il
R N
o83
8- 3
L T
E
Flash o=
2
3=
oGl
& = 5 ) 2
Photo
Sbs
K : 2
24V + rem—
GND o g\ %
Stop m |i| |E|
12V OSE L J <« >
He
§ Bluebus B [
o RSN Q@
Aerial
D C B A
(& J

4.2.2 POPIS ZAPOJENI

Tabulka 5
ELEKTRICKE PRIPOJENIA
Terminaly Popis
BLESK

Tento vystup je Standardne naprogramovany na ovladanie vystrazného svetla. Vystup je mozné naprogramovat (pozrite si

g‘f{‘,‘)’“ obmedzenyna l0W =1\t 1 ,PROGRAMOVANIE OVLADACIEHO JEDNOTKY*). Rezimy konfiguracie vjstupov st uvedené v , Tabulke 37,
?(';l:on obmedzent na 10 W - Tento vystup je Standardne naprogramovany na ovladanie indikatora otvorenej brany. Vystup je mozné naprogramovat (pozrite si
ZYIYV) Y kapitolu ,PROGRAMOVANIE OVLADACIEHO JEDNOTKY®). Rezimy konfiguracie vystupov st uvedené v , Tabulke 38°.

Tento terminal je mozné pouZit na pripojenie kompatibilnych zariadeni, ktoré st véetky zapojené paralelne iba pomocou dvoch vodicov
BLUEBUS prendsajuicich elektrické napédjanie aj komunikaéné signaly.
Dalsie informdcie o BlueBUS najdete v odseku ,,Adresovanie zariaden pripojenych k systému BlueBUS*.

STOP Vs.tup"pre zariadenia, ktoré blokuju alebo v pripade potreby zastavuju prebiehajuci manéve? Pri vhpdnom uspor.iadam' je mozné na vstup
pripojit ,normalne zatvorené“ alebo ,,normalne otvorené“ kontakty, pevny odpor alebo optické zariadenia (pozri odsek ,,Vstup STOP®).

ShS Vstup pre zariadenia, ktoré riadia pohyb v rezime Krok za krokom; je mozné pripojit ,normalne otvorené“ kontakty.

FOTO Vstup pre bezpecnostné zariadenia: na tento vstup je mozné pripojit kontakty "Normally Closed".

ANTENA Vstup pre pripojenie antény pre radiovy prijimac; anténa je sucastou vystrazného svetla; alternativne je mozné pouzit externa anténu.
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4.2.3 POUZIVANIE TLACIDIEL OVLADACIEHO JEDNOTKY

Riadiaca jednotka ma 4 tlacidld, ktoré sa spravaju odli$ne v zavislosti od
aktudlneho stavu riadiacej jednotky.
PREVADZKA POCAS PROGRAMOVANIA

A [Open A]
- postiva programovacie menu dopredu
- zvysi 0 jeden bod hodnotu parametra, ktory sa upravuje

B [Stop/Set]
- pristup ku konfigurdcii zvoleného parametra
- potvrdi zvolent hodnotu zvoleného parametra

C [Close V]
- posuva programovacie menu dozadu
- znizi o jeden bod hodnotu upravovaného parametra

D [Radio=)]

- nie je povolené
NORMAL OPERATION
A [Open A]

- vykond otvaraci manéver

B [Stop/Set]

- zastavi aktualny manéver

- pri zastavenom motore zhasne stropné svetlo

- ak ho stlacite na 3 sekundy, zobrazi sa programovacie menu

C [Close V]

- vykona zatvaraci manéver
D [Radio=)]

- umoZnuje zapamatanie alebo vymazanie radiovych
dialkovych ovladacov

14 - Slovencina

4.3 ADRESOVANIE ZARIADENI PREPOJENYCH SO
SYSTEMOM BLUEBUS

Systém ,,BlueBUS* umoziiuje pomocou adresovania pomocou $pecidlnych
prepojok uZivatelovi, aby riadiaca jednotka rozpoznala fotobunky a priradila
spravnu funkciu detekcie.

Operacia adresovania sa musi vykonat na fotobunkach TX aj RX (prepojky
nastavte rovnakym spdsobom), pri¢om sa uistite, Ze neexistuju ziadne dalSie pary
fotobuniek s rovnakou adresou.

V systémoch pre automatizované stropné dvere mozu byt fotobunky pripojené tak,
ako je zndzornené na obrazku nizsie.

(& J

w Na konci postupu instalacie alebo po odstraneni fotobuniek alebo

inych zariadeni je potrebné dokoncit proces ucenia (pozri odsek ,,Ucenie
zariadenia“).

& POZOR! Neumiestiujte nasledujtce fotobunky vedla seba:

FOTO s FOTOGRAFOM 2

FOTO II s FOTOGRAFOM 3

FOTOGRAFIA 1s FOTOGRAFOM 2ii

Pozrite si tabulku ,,Tabulka 6“ zobrazenu nizsie.



Tabulka 6
Fotobunka Poloha prepojok
FOTO (FOTO)

Vnitorna fotobunka h = 50 cm aktivovana pocas fazy
zatvarania (zastavi a obrati pohyb brany)

=F=
ol
0 =

Ky

-,
H ==

FOTO II (FOTO I1)
Vnitorna fotobunka h = 100 cm aktivovana pocas fazy
zatvarania (zastavi a obrati pohyb brany)

FOTO 1 (FOTO 1)

Vonkajsia fotobunka h = 50 cm spiiSta sa pri zatvarani a
otvarani (zastavi sa a znova sa spusti pri otvoreni, ked'sa
fotobunka uvolni)

FOTO 11I (FOTO 11I)

Vonkajsia fotobunka h = 100 cm spusta sa pri zatvérani a
otvarani (zastavi sa a znova sa spusti pri otvoreni, ked sa
fotobunka uvolni)

FOTO 2 (FOTO 2)

Vnitorna fotobunka aktivovana pocas fazy otvarania

FOTO 21I (FOTO 2 II)
Vnutorna fotobunka aktivovana pocas fazy otvarania

FOTO 3 (FOTO 3) H
Fotobunka sa spusti pri otvarani a zatvarani §
FAl

Fotobunka pre prikaz na otvorenie

(vyrezat prepojku A na zadnej strane dosiek TX a
RX)

FA2

Fotobunka pre prikaz na otvorenie

(vystrihnite prepojku A na zadnej strane dosiek
TX a RX)

=
0 =

4.3.1 FOTOsenzor FT210B

Fotosenzor FT210B kombinuje v jednom zariadeni systém obmedzenia sily (typ C,
v sulade s normou EN12453) a snima¢ pritomnosti, ktory deteguje prekazky v
zornom poli medzi vysielacom TX a prijimacom RX (typ D v sulade s normou
EN12453). norma EN12453). Vo fotosenzore FT210B sa signaly tykajice sa stavu
citlivej hrany posielajui cez rozsah fotobuniek, ¢im sa 2 systémy integruju do
jedného zariadenia. Vysielaci prvok umiestneny na pohyblivom kridle je napajany
z batérie, ¢o eliminuje vizualne neprijemné spojovacie systémy; $pecidlne obvody
znizuju spotrebu batérie a zaistuja Zivotnost az 15 rokov (pozri podrobnosti o
odhade v pokynoch k produktu).

Jedno zariadenie FT210B v kombindcii s citlivou hranou (napriklad TCB65)
umoziuje dosiahnut troven bezpecnosti ,primarnej hrany“ pozadovanej normou
EN12453 pre vietky ,typy pouzitia“ a , typy aktivacie®.

Fotosenzor FT210B v kombindcii s ,,odporovymi“ citlivymi hranami (8,2 kQ) je
bezpe¢ny proti poruchdm (kategoria 3 podla normy EN 13849-1). Je vybaveny
$pecidlnym antikoliznym obvodom, ktory zabrariuje interferencii s inymi
detektormi, aj ked nie s synchronizované, a umoziuje pridanie dalsich
fotobuniek; napriklad v pripade tranzitu tazkych vozidiel, kde je druha fotobunka
bezne umiestnend 1 m nad zemou.

|| Dalsie informacie o spdsoboch pripojenia a adresovania najdete v
navode na pouzitie FT210B.

5ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE

Odportca sa umiestnit kridlo priblizne do polovice jeho drahy pred spustenim fazy
kontroly automatizacie a spustania, aby sa kridlo dalo volne otvérat a zatvarat.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojky napéjacieho zdroja smie vykonavat len kvalifikovany a

skuseny personal, ktory ma potrebné poziadavky a je plne v stilade s
platnymi zakonmi, predpismi a normami.

Pri prvom spusteni produktu odporti¢ame vykonat niekolko jednoduchych kontrol:
1. overte, ¢i LED diéda BlueBUS vyd4va sériu 4 bliknut{ CERVENEHO bliknutia
pociato¢né spustenie a chybajuca konfiguracia.

2. Uistite sa, ze LED na fotobunkach (TX aj RX) tiez

blesk; typ blikania je irelevantny, pretoze zavisi od inych faktorov. 3. skontrolujte, ¢i
je zhasnutd kontrolka pripojena k vystupu FLASH. 4. skontrolujte, ¢i je osvetlenie
interiéru vypnuté. Pritomnost 4 ¢ervenych zableskov na

kryt sa mus{ povaZovat za normalny.

5. skontrolujte, ¢i je voli¢ spravne umiestneny: kurzor musi byt umiestneny
($tandardne) vlavo.

-~ ™
@@
(.)N
I
NG ] J

Ak nie st splnené vyssie uvedené podmienky, okamzite vypnite napajanie riadiacej
jednotky a dokladne skontrolujte elektrické pripojenia.

Dalsie uzito¢né informécie o vyhladdvani pordch a diagnostike s uvedené v
odseku ,Riesenie problémov* (strana 33).
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5.2 UCENIE ZARIADENIA

Po pripojeni napéjania sa riadiaca jednotka musi naucit zariadenia pripojené na
vstupy ,,BlueBus“ a ,STOP“ a tieZ smer otacania motora nastaveny na voli¢i. Okrem
toho tento postup rozpoznd a zapamétd vstupnu a vystupnu rozsirujucu dosku
pripojent k riadiacej jednotke. Pred touto fazou budu LED ,L1“ a ,,L2° blikat, ¢o
znamend, Ze je potrebné vykonat rozpoznanie zariadeni.

5.3 RUCNE PROGRAMOVANIE POLOH OTVARANIA A
ZATVORENIA DVERI

Po nauceni zariadeni je potrebné manudlne naprogramovat polohy otvarania a
zatvarania dverd.
Ak tieto polohy este nie st uloZené do paméte (alebo su neplatné), LED ,L3“a ,L4*
budu blikat sucasne (“Obrazok 33”).

4 M
@ [EWw L _
Faza ucenia sa musi vykonat aj vtedy, ked' k riadiacej )
jednotke nie je pripojené ziadne zariadenie. (D
Ako na to: e D
1. sicasne stlacte a podrzte [Open A]a[Stop/Set] 1D
2. Uvolnite tla¢idld, ked LED “L1” a “L2” za¢n rychlo blikat
(asi po 3 sekundach)
3. pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokon¢i zariadenie _ v ;
faza uenia g
4. Po ukonéeni tejto fazy musi LED ,,Stop“ svietif a LED ,L1“a ,,L2“ musia zhasnut. z 3 ECE C/M\/O\E &
V pripade pociato¢nej instalacie zant LED diody ,L3“ a ,L4“ blikat. { 1
== ) Close V || Stop/Set || Open A
- N e
(32 QI - = \ J
) Tento postup zaistuje rychle programovanie poloh otvarania a zatvarania, pricom
(D riadiaca jednotka automaticky vypocita medzipolohy, ktoré mozno neskor upravit
() pomocou aplikdcie ,myNice Pro“ a kompatibilnych rozhrani.
Pozicie zahrnuté v programovani st znazornené v ,tabulke 7“ a znazornené na
L)) . «
obrazku ,,34.
5 ATy Tabulka 7
©
2
e & 56 & K & /RVE P A
~ pozicia LED Popis
{ (=) || Close v || Stop/Set || Open A Al (max. L1 Maximum desired opening position. When the door
: b b —— : otvorenie) reaches this position it stops.
- /| | A0 (max L8 Maximum closing position. When the door reaches
otvorenie) this position it stops.

Faza samoucenia pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat aj po
instaldcii, napriklad vidy, ked je potrebné pridat alebo odstranit zariadenie.

W Ak je potrebné zmenit smer otacania motora, proces

ucenia zariadenia sa musi vykonat znova. (Pozrite si odsek
»Obratenie smeru ota¢ania motora“);
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Spravanie sa LED v roznych programovacich fazach je popisané v ,, Tabulke 8.

Tabulka 8

POPIS POLOHY PROGRAMOVACICH LED
LED Popis
L1 svieti Poloha otvorenia bola uloZena.
L1 bliké Preblehg programovanie polohy

otvorenia.
L8 svieti Poloha zatvorenia uloZena.
18 blika Prel?l.eha programovanie uzatvaracej

pozicie.




I
—

G J

w POZOR! Postup programovania polohy (spustenie z tla¢idiel

riadiacej jednotky) ma ¢asovy limit: po spusteni funkcie programovania ma
uzivatel k dispozicii 60 sekind na kazdy prikaz pohybu. Ak pocas tohto
casového limitu nestlacite Ziadne tlacidlo, postup sa automaticky ukonci a
bude potrebné ho spustit od zaciatku.

Ak chcete spustit postup programovania polohy:

1. Stlatte [Stop/Set] a [Close W] na 3 sekundy, aby ste vstupili do rezimu
programovania polohy

Programovanie maximalnej polohy otvorenia, LED ,,L1 blika:

2. pouzite [Open AJalebo [Close W] button tha presunutie dveri do
pozadovanej polohy otvarania

3. stlacte [Stop/Set] na 3 sekundy, aby ste potvrdili polohu ,A1. LED ,L1¢
zostane svietif

4, Uvolnite tlacidlo

Programovanie zatvaracej polohy, LED ,, L8 blika:

5. pouzite [Open A] a[Close V] na presunutie dveri do polohy
maximalneho zatvorenia. (Poloha zatvorenia musi zodpovedat bodu, v
ktorom sa dvere zastavia na zemi)

6. stlacte [Stop/Set] na 3 sekundy, aby ste potvrdili polohu ,A0“ LED ,L8¢
zostane svietit

7. kedsauvolni [Stop/Set], vietky LED diédy sa vypnit

Upozornenie: na spustenie postupu ,Automatické hladanie sily (pozri odsek
»Automatické hladanie sily“) zadajte prikaz na pohyb (napriklad prostrednictvom
vstupov ,SbS*, ,OPEN): vytvori sa cely cyklus. Ak sa uvedeny postup prerusi, je
mozné ho znovu spustit zadanim dalsieho prikazu ,SbS*, ,Open®, ,,Close*.

& Upozornenie: programovanie pozicii je mozné zmenit na

aj po instaldcii; staci zopakovat postup od zaciatku.

w Pozicie vypocitané autonémne riadiacou jednotkou je mozné

upravovat prostrednictvom aplikacie MyNice Pro a rozhrani Pro-View a
BiDi-Wi-Fi. Pomocou nich mozno naprogramovat polohy spomalenia
(otvaranie a zatvaranie), ¢iastocné otvaranie a polohy vylucenia.
Alternativne je mozné pouzit riadiacu jednotku O-View.

5.4 AUTOMATICKE VYHLADAVANIE SILY

Po zmene upravujucej hodnoty poloh, nastavenia rychlosti, smeru otd¢ania alebo
hodnoty vypustania musi riadiaca jednotka spustit novy postup ,,Automatické
vyhladavanie sily“: automaticky sa vykona manéver otvarania a zatvérania, aby sa
umoznilo riadiacu jednotku na postdenie sily potrebnej pri naslednych manévroch
Pocas tychto manévrov skontrolujte, ¢i sa nevyskytuju chyby pri montazi/nastaveni
alebo iné anomalie, napriklad miesta s nadmernym trenim, av pripade potreby ich
vyrieste.

w Vykonanie procediry ,Automatic Force Search je tiez

signalizované preruSovanym rozsvietenim stropného svetla pocas oboch
manévrov. Pocas tohto postupu sa budit manévre vykonévat s vysokou silou.

Ak dojde k preruseniu procesu (zasah STOP, vypadok pradu, zasah

fotobunky alebo riadiacej jednotky), mozno ho restartovat zadanim
akéhokolvek typu prikazu (napriklad: ,,SbS*, ,,Otvorit“, ,,Zatvorit“).
Pockajte, kym sa postup ukon¢i autondmne.

5.5 KONTROLA POHYBU DVERI{

Po zisteni dizky kridla je vhodné vykonat niekolko pohybov, aby sa overilo, ¢i sa
dvere spravne pohybuju.
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Ako nato:

1. stla¢enim tlacidla[Open A] dajte prikaz na manéver ,,Otvorit*; skontrolujte, ¢i sa
dvere otvaraja spravne bez ak}’rchkof’vek zmien rychlosti; az ked kridlo dosiahne polohu
spomalenia, musi dosiahnut minimdlnu rychlost a zastavit sa v polohe maximélneho
otvorenia ,A1*

2, stlacenim [Close V] dajte prikaz na manéver , Zatvorit*; skontrolujte, ¢i sa dvere
zatvaraju spravne bez akychkolvek zmien rychlosti; az ked kridlo dosiahne polohu
spomalenia, musi dosiahnut minimélnu rychlost a zastavit sa v polohe maximélneho
zatvérania ,AQ“

3. pocas manévru skontrolujte, ¢i vystraznd kontrolka blika v intervaloch

0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy zhasina (ak je vystup FLASH nakonfigurovany

ako predvoleny)

4. niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, ze sa v nej nenachadzaju
miesta s nadmernym trenim a Ze v montazi alebo nastaveniach nie su ziadne chyby

5. skontrolujte, ¢i je prevodovy motor pevne, stabilne a primerane odolne
upevneny aj pri nahlom zrychleni alebo spomaleni pohybu brany.
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5.6 OBRATENIE SMERU OTACANIA MOTORA

Ak chcete zmenit smer otdcania, jednoducho nastavte voli¢ (A) do pozadovaného
smeru a spustite postup vyhladavania BlueBus (pozri kapitolu ,,U¢enie zariadenia“
na strane 16).
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Ak je voli¢ umiestneny tak, ako je zndzornené na obrazku 37 (predvolené
nastavenie, typicka instalicia), automatika sa otvara pohybom dveri v smere
motora. Pohyb pri zatvdrani sa uskuto¢iiuje smerom k zemi.
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Ak je voli¢ umiestneny tak, ako je znazornené na obrazku 38, automatika sa otvori
posunutim dver{ smerom k zemi. Zatvaraci pohyb sa uskuto¢iuje smerom k
motoru.

/@ N\
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Zmena smeru sa zohladni aZ po zacati postupu ziskavania zariadenia

(pozri kapitolu ,Ucenie zariadenia“ na strane 16).
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6 TESTOVANIE A UVEDENIE DO PREVADZKY

Ide o najdolezitejsie fazy vystavby automatizacie, pretoze
zabezpecuju maximalnu bezpecnost systému. Skuska sa moze pouzit aj na
pravidelné overovanie zariadeni tvoriacich automatizéciu.

Testovanie a uvedenie automatizacie do prevadzky musia

vykonavat kvalifikovani pracovnici, ktori sit zodpovedni za testy potrebné
na overenie prijatych rie$eni v zavislosti od pritomnych rizik a za
zabezpecenie splnenia v§etkych zakonnych ustanoveni, noriem a predpisov,
najma vietkych poziadaviek normy EN 12453, ktora definuje skiusobné
metddy na kontrolu dverovej automatizacie.

Pridavné zariadenia musia prejst $pecifickjm testovanim, a to z hladiska ich
funkcif a spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Pozrite si ndvody na obsluhu
jednotlivych zariadeni.

6.ITESTOVANIE

Ak chcete spustit test:

1. skontrolujte, ¢ st vietky pokyny uvedené v ¢asti ,, VSEOBECNE BEZPECNOST
UPOZORNENIA A BEZPECNOSTNE OPATRENIA (strana 3) boli prisne
dodrzané

2. odblokujte prevodovy motor podla pokynov v ¢asti ,Manualne odblokovanie a
zablokovanie prevodového motora“ odsek (strana 11)

3. uistite sa, Ze brana sa dd manudlne postvat pocas otvarania
fazy zapinania a zatvarania silou nepresahujicou 225 N (priblizne 23 kg) 4.
zablokujte prevodovy motor

5. pomocou ovladacich zariadeni (voli¢, radiovy vysielac atd.) otestujte fazy
otvarania, zatvarania a zastavenia dverf a uistite sa, ze pohyb zodpoveda
$pecifikaciam. Vykonajte niekolko testov, aby ste skontrolovali, ¢i sa dvere pohybuju
hladko, a skontrolujte pripadné chyby v zostave alebo nastaveni a akékolvek mozné
miesta trenia

6. Aby ste skontrolovali fungovanie fotobuniek a ubezpe(ili sa, Ze nedochédza k
interferencii s inymi zariadeniami, presunite valec (priemer 5 cm, dizka 30 cm) na
opticku os, najskor blizko fotobunky , TX“ a potom blizko fotobunky ,RX“. a
nakoniec v strede medzi tymito dvoma a overit, Ze vo vSetkych tychto pripadoch je
zariadenie spustené, prepnutim z aktivneho do poplachového stavu a naopak; uistite
sa, ze spusta zamyslanu akciu v riadiacej jednotke; napriklad, Ze spusti reverzaciu
pohybu pocas zatvéracieho manévru.

7. overte spravnu ¢innost vetkych pritomnych bezpecnostnych zariadeni, jeden po
druhom (fotobunky, citlivé hrany atd.). Ak zariadenie zasiahne, LED zariadenie
»BlueBus® na riadiacej jednotke dvakrat rychlo blikne na potvrdenie rozpoznania

8. ak sa potencialnym nebezpe¢nym situdciam v désledku pohybu listov predislo
obmedzenim sily ndrazu, musi sa narazova sila merat podla normy EN 12453 a ak sa
na pomoc systému pri znizovani sily pouzije ovladanie ,motorovej sily“. narazovi
silu, je potrebné vyskusat rozne tpravy, aby ste nasli to, ktoré dava najlepsie
vysledky.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky je moziné vykonat az po uspesnom dokonceni

vsetkych faz testovania.

& Pred uvedenim automatizacie do prevadzky sa uistite, Ze vlastnik je

riadne informovany o v§etkych zvy$nych rizikach a nebezpecenstvach.

& Branu nie je mozné uviest do prevadzky ¢iastocne alebo pod ,.tepl.

sporarne“ podmienky.

Uvedenie automatizacie do prevadzky:

1. zostavit technickd dokumentaciu automatizacie, ktora musi obsahovat tieto
dokumenty: celkovy vykres automatizicie, schému zapojenia, postidenie rizik a
prislusné prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vietky pouzité zariadenia
a zostavené vyhlasenie o zhode zo strany instalatéra

2. natrvalo pripevnit §titok alebo $titok v blizkosti dveri s uvedenim
operacie na odomykanie dveri a manualne manévre

3. natrvalo pripevnite na dvere §titok alebo $titok s nasledujucim obrazkom
(minimélna vyska 60 mm) "Obrazok 39"

4 N\
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4. nalepte na dvere §titok s minimalne tymito idajmi: typ
automatizacie, meno a adresu vyrobcu (osoby zodpovednej za uvedenie do prevadzky),

rovr

sériové Cislo, rok vyroby a oznacenie CE

5. zostavit vyhlasenie o zhode automatizacie a odovzdat ho vlastnikom automatizacie
6. zostavit uzivatelskd prirucku automatizdcie a odovzdat ju majitelovi automatizacie

7. zostavit a poskytnat majitelovi ,,Plan Gdrzby* automatizacie, ktory obsahuje pokyny
na drzbu véetkych zariaden{ automatizacie.

|| Ku vsetkej vyssie uvedenej dokumenticii Nice - prostrednictvom
svojej technickej asistencnej sluzby - poskytuje nasledovné: navody a
prirucky.
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) Pocas vykonavania procediir programovania si pozrite ,,Obrazok 40 aby ste
7 PROGRAMOVANIERADIA identifikovali prepinac (A) a LED R (B) na riadiacej jednotke.
4 )
e

7.1 POPIS ROZHLASOVEHO PROGRAMOVANIA 0 % }2‘“‘
0

Riadiaca jednotka ma integrované radio, ktoré umoznuje interakciu s nasledujucimi
typmi radiovych dialkovych ovlidacov: Jednosmerné a obojsmerné.

V jednosmernej radiovej komunikacii maji dve zapojené zariadenia v systéme jasne A
definovant a jednozna¢na tlohu: je tu vysielac, ktory vysiela prikazy, a prijimac,
ktory ich prijima a interpretuje. Radiova komunikacia je teda jednosmerna.

Na druhej strane, v obojsmernej komunikécii hraji dve zariadenia (obe vybavené
obojsmernou radiovou technoldgiou) zakazdym int ulohu v systéme, pretoze kazdé
z nich je schopné prijimat a prenasat informécie z/do druhého zariadenia. . Preto sa
aj vysielace moZu zmenit na ,,prijimace” informacii prichadzajicich z prijimaca (& J
namontovaného v riadiacej jednotke.

NvLgl
o
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IEJ))) Close V¥ || Stop/Set || Open A

T T T T

& Postupy maji obmedzeny ¢as na vykonanie. Predtym, ako

zadnete, je potrebné pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v réznych procedirach programovania/vymazavania s
internym radiovym modulom st uvedené v , Tabulke 11

7.1.1 POSTUP NA ULOZENIE TLACIDIEL VYSIELACA DO PAMATI
Radiové dialkové ovladace je mozné ulozit do pamite 2 sposobmi: v ,Standardnom* rezime (alebo rezime 1) a vo ,,vlastnom rezime (alebo rezime 2).

? 56
®6

(& J

7.1.1.1 STANDARDNE ulozenie do pamite (Rezim 1: vietky tlacidla)

Postupy tohto druhu umoziiuji suc¢asné zapamatanie pocas ich vykondvania vSetkych tlacidiel na vysielaci. Systém automaticky priradi kazdému tlacidlu preddefinovany
prikaz podla nasledujucej schémy:

Tabulka 9
PAROVANIE FUNKCII VYSIELACA
Prikaz Tlacidlo
Krok za krokom Bude sparované s tla¢idlom 1
Ciastocne otvorené Bude sparované s tlacidlom 2
OTVORENE Bude sparované s tla¢idlom 3
ZAVRIET Bude sparované s tla¢idlom 4
7.1.1.2 VLASTNE ukladanie do pamite (Rezim 2: iba jedno tlacidlo)
Postupy tohto typu umoznuju zapamatat si - pocas ich vykonavania - jediné tlac¢idlo medzi tymi, ktori su na vysielaci.
Instalator rozhodne, ktoré tla¢idlo priradi k prikazu na zéklade potrieb automatizacie.
Dostupné prikazy a rezimy ukladania do pamite ndjdete v rezimoch relevantnych pre programovanie integrovaného rddiového prijimaca. (pozrite si kapitolu
»PROGRAMOVANIE RADIA®).
Tabulka 10
OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM EXTENDED MODE II
No. Prikaz Popis
1 Krok za krokom Prikaz ,,SbS“ (Krok za krokom)
2 Ciastocne otvorené 1 | Prikaz ,Ciastotné otvorenie 1
3 OTVORENE Prikaz ,,Otvorit*
4 Zatvorit Prikaz ,,Zatvorit*
5 Zastavit Zastavi manéver
6 SO S Prikaz v rezime kondominia
za krokom
Kz(s)(l’(kz?;:g]::)t; Prikazy aj pri uzamknutej automatizicii alebo povolenych prikazoch
Ciasto¢ne otvorené 2 Ciasto¢né otvorenie (dvere sa otvoria a2 do polohy nastavenej cez Ciastocné otvorenie 2)
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OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM EXTENDED MODE Il

No. Prikaz Popis

9 Ciasto¢ne otvorené 3 Ciasto¢né otvorenie (dvere sa otvoria az do polohy nastavenej cez Ciastoéné otvorenie 3)

10 Otvorenie a uzamknutie | Spusti otvérac.i manéver a po jeho ukonceni zablokuje jautomatiku; riadiaca jednotka neprijme iny prikaz ako ,,Krok za krokom s
automatizacie vysokou prioritou®, ,Odomknit* a ,0domknt a zavriet”.

1 Zatvorit a uzamknut Spusti zatvaraci manéver a po jeho ukonceni zablokuje automatiku; riadiaca jednotka neprijme iny prikaz ako ,,Krok za krokom s vysokou
automatizaciu prioritou, ,Odomknit* a ,0domknt a otvorit*.

12 hutomatizkcia uzamykanis Spusti zastavxe(nie manévru a zablokujei‘automatiku; ria,diaca jefixr(lotka neprijme iny prikaz ako ,,Krok za krokom s vysokou prioritou®,

,Odblokovat*, ,Odblokovat a zatvorit” a ,,Odblokovat a otvorit™.

13 Uvolnenie automatizacie | Spusti odblokovanie automatizacie a obnovi normélnu prevadzku

14 ;?i’;al:rtnyécl:l(:(;::la Zapina prirucné svetlo a vystup naprogramovany ako taky v rezime ,,¢asovo riadené vypnutie®

15 vyp-zap pridavné svetlo | Zapina prirucné svetlo a vystup naprogramovany ako taky v rezime ,,Step-by-Step

& UPOZORNENIE: dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s extrahovatelnymi a integrovanymi radiovymi prijima¢mi najdete na webovej

stranke www.niceforyou.com.

Tabulka 11

NAVOD K SYMBOLOM POUZITYM V PRIRUCKE
Popis Symbol

N1z
LED diéda ,R“ svieti stile _/I;l\_

N_1 s
DIhé blikanie LED , R X

N1/
Rychle blikanie LED ,,R“ D
LED ,R vypnuté O

Odpojenie napajania / Obnovenie napajania (vyberte
poistku F2 a batériu - ak je pritomna)

o
Y
3
o
=

(H s,

Pockajte...

Vykonajte operaciu do 5 sekiind

Vv

o A
(92} e . A
& L
o

N

Stlacte a podrzte tlacidlo radia na riadiacej jednotke

@

Stlaéte a uvolnite radiové tlacidlo na riadiacej jednotke

)

C=h
w\l
7

4
v

Uvolnite radiové tlacidlo na riadiacej jednotke

Y
N

o

=)

Stlaéte a uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca

Podrite stlacené pozadované tlacidlo vysielaca

()
98

Uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca

VY

Sledujte, kedy LED ,,R“ vysiela signaly

6
a
=

N\,
Y
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7.2 OVERENIE KODOVANIA VYSIELACA

Ak chcete overit, ku ktorému kodovaciemu systému patria vysielace uz zapamétané v prijimaci, postupujte podla nasledujucej tabulky:

Tabulka 12
OVERENIE TYPU KODOVACIEHO SYSTEMU PRIJATEHO UZ ZAPAMATANYMI VYSIELACMI
Popis Pouzité symboly
OFF ON
Odpojte napajanie riadiacej jednotky a potom ho obnovte. Spocitajte pocet po sebe ﬁ’ @ — \lj’
nasledujiicich bliknuti: g pas
G4
Ll
2 zelené bliknutia = vysielace zapamitané pomocou kddovacieho systému O-Code Ohu X2
N | s
2 zelené bliknutia a 1 oranzové bliknutie = vysielace zapamitané systémom kodovania O-Code + BD Oh /|T_|\ X2+1
5 zelenych bliknuti = Ziadny zapamitany vysielac OX /|—|T_|\ X5
N Lo
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové bliknutie = vysielace zapamitané pomocou technologie BD Of /I;’\ X 5+1

7.3 ZAPAMATANIE RADIOVEHO PRIKAZU

7.3.1 ZAPAMATANIE V ,REZIME 1¢

Pocas vykonavania postupu uvedeného v ,, Tabulke 13“ si prijimac zapamata vsetky tlacidla pritomné na vysielaci a automaticky priradi prikaz 1 prijimaca 1. tlacidlu,
prikaz 2. tla¢idlu atd.
Ukoncené zapamitanie zaberie jedno pamétové miesto.

Tabulka 13
ZAPAMATANIE V REZIME 1
Na riadiacej jednotke Symbols used
|
Stlaéte a podrite tlacidlo ,Radio* na riadiacej jednotke a pockajte, kjm sa LED didda ,R“ rozsvieti na e
zeleno. Uvolnite tlacidlo ,,Radio®. ﬁ; /I;l\ E
0 zapamitani vysielaca
V pripade jednosmernej prevadzky stlaéte a podrzte lubovolné tla¢idlo do 10 sekiind a uvolnite ho, ked LED @g \E_IE" g
diéda ,R“ na riadiacej jednotke vyda 1. z 3 zelenych bliknuti na potvrdenie zapamitania. (*1) i e
<= >
Ak je obojsmerny, stlacte a okamzite uvolnite fubovolné tlacidlo; LED diéda ,,R na riadiacej jednotke 3-krat Azt \E'g' \E'g'
blikne na zeleno. Radiovy dialkovy ovladac kratko zavibruje na potvrdenie sparovania. (*1) FTNATN TN

(*1) - Ak sa maju zapamatat dalSie vysielace, zopakujte sekvenciu na vysiela¢i pocas nasledujucich 15 sekind po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup
automaticky ukonci.

&Ak chcete okamzite prerusit postup (napriklad, aby ste sa vyhli zapamitaniu dalsich radiovych dialkovych ovladacov), stlacte raz tladidlo ,Radio R“.
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7.3.2 ZAPAMATANIE V ,REZIME 2¢
Pocas vykonavania postupu uvedeného v ,, Tabulke 14 si prijimac zapamita jedno tla¢idlo spomedzi tych, ktoré sa nachddzaju na vysielaci, a priradi mu funkciu zvolenu

instalatérom.
Ak chcete zapamitat dalsie tlacidla, zopakujte postup od zaciatku pre kazdé tlacidlo, ktoré sa ma zapamitat.
Zapamétanie nakoniec zaberie jedno pamatové miesto a prikaz spojeny so zapamétanym tla¢idlom bude ten, ktory si instalatér vybral zo ,,Zoznamu prikazov* riadiacej

jednotky automatizacie (pozri , Tabulka 10).
Tabulka 14

ZAPAMATANIE V REZIME 2 (A ROZSIRENOM REZIME 2)

Na riadiacej jednotke Pouzité symboly

Vyberte prikaz, ktory sa ma zapamatat, spomedzi prikazov uvedenych v ,Tabulke 10“ a zapiste

identifikacné ¢islo (n).

Stlaéte a uvolnite tlacidlo ,Radio“ tolkokrat, kolkokrat sa rovna ¢islu (n) identifikujicemu zvoleny prikaz. ‘S’ (n)
LED diéda ,,R“ bude blikat rovnaky pocet krat. W;

O zapamitani vysielaca
Ak ide o jednosmerny rezim, stlacte a podrite tlacidlo, ktoré sa ma zapamitat, do 10 sekind a uvolnite ho aZ po NI
tom, ako LED didda ,R“ na riadiacej jednotke vyda 1. z 3 zelenych bliknuti (=zapamdtanie sa spravne ,EIEI\ .

dokoncilo). (*2)

Ak je obojsmerny, do 10 sekiind stlaéte a okamZite uvolnite tladidlo, ktoré sa méa zapamitat; LED diéda ,R“ na RGN
riadiacej jednotke 3-krat blikne na zeleno. Radiovy dialkovy ovladac kratko zavibruje na potvrdenie sparovania. @5 lg
(*2)

S/ \g/

N2 T N2 TN

(*2) - Ak existuju dalSie vysielace, pre ktoré je potrebné zapamitat si rovnaky prikaz, zopakujte sekvenciu na tladidle kazdého dalsieho vysielaca pocas nasledujicich 15
sekund po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukonéi.

Varovanie! Nie je mozné okamzite prerusit akvizi¢ny postup. V pripade potreby (napriklad aby ste zabranili neimyselnému parovaniu) odpojte
poistku napajania F2, pockajte 30 sekiind a potom ju znovu vlozte.

7.3.3 ZAPAMATANIE NOVEHO VYSIELACA ,,V BLIZKOSTI PRIJIMACA*,

& Varovanie! Len pre jednosmerné vysielace.

Pocas vykonavania postupu uvedeného v ,, Tabulke 15 dostane novy vysiela¢ rovnaké radiové nastavenia ako vysiela¢, ktory je uz zapamétany v riadiacej jednotke.
Postup nevyzaduje Ziadnu priamu ¢innost na tlacidle ,Radio“ riadiacej jednotky, iba pritomnost vysiela¢a v dosahu prijmu prijimaca. Zapamétaniu ,,v blizkosti prijimaca“
mozno zabranit zablokovanim funkcii prijimaca, ako je opisané v odseku ,,Zablokovanie (alebo uvolnenie) zapamitania vykonaného postupom ,v blizkosti riadiacej

«

jednotky* a/alebo prostrednictvom ,povolujiceho kodu“.

Tabulka 15
ZAPAMATANIE NOVEHO VYSIELACA ,,V BLIZKOSTI PRIJIMACA“
Popis Pouzité symboly
Na novom vysielaci stlate a podrite tlacidlo, ktoré sa ma zapamitat. Pockajte 7 sekiind a potom ho @g X 7 sec. g
uvolnite. S

<[ > S =p <z >

Na uZ zapamiatanom vysielaci pomaly stlacte a uvolnite 3-krat zapamitané tlacidlo, ktoré sa ma skopirovat. @‘; @_{; @g
AL . B O AR TLE , - —\
Na novom vysielaci raz stlacte a uvolnite to isté tlacidlo, ktoré ste stlacili na zaciatku postupu. @;

(*2) - Ak existuju dalsie vysielace, pre ktoré je potrebné zapamitat si rovnaky prikaz, zopakujte sekvenciu na tlacidle kazdého dalSieho vysielaca po¢as nasledujucich 15
sekund po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto casu sa postup automaticky ukon¢i.

7.3.4 ZAPAMATANIE NOVEHO VYSIELACA POMOCOU ,AKTIVACNEHO KODU* STAREHO VYSIELACA, KTORY JE UZ ZAPAMATANY V
PRIJIMACI

& Varovanie! Len pre vysielace so systémom kodovania ,,0-Code“ a ,,BD“

Pamit vysielacov s kodovanim O-Code a BD obsahuje ,aktivacny kod* (tajny kod), ktory mozno pouzit na zapamitanie nového vysielaca v prijimaci.

Ak chcete vykonat tento povolovaci postup, precitajte si navod na obsluhu vysielaca a ziskajte stary vysielac, ktory je uz zapaméatany v tom istom prijimaci, v ktorom ma
byt zapamatany novy vysielac.

& Povolovaci kod sa moze prenasat len medzi dvoma identickymi vysielacmi, ktoré maju rovnaké radiové kodovanie.

Nasledne, ked sa pouzije novy povoleny vysiela¢, posle prijimacu (v prvych 20 prenosoch) prikaz, svoj vlastny identifika¢ny kdd a prijaty ,,povolovaci kod®. V
tomto okamihu prijimac rozpozna povolovaci kod starého vysielaca a automaticky si zapamata identifikaény kod nového vysielaca.

Neziaducemu zapamétaniu vysiela¢ov prostrednictvom ,,povolujiceho kddu“ mozno zabranit zablokovanim funkcie prijimaca (pozri odsek ,,Zablokovanie
(alebo uvolnenie) zapamitania vykonaného postupom ,v blizkosti riadiacej jednotky* a/alebo prostrednictvom ,povolujiceho kodu‘).
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7.4 VYMAZANIE RADIOVEHO PRIKAZU

7.4.1 VYMAZANIE JEDNEHO PRIKAZU SPOJENEHO S TLACIDLOM Z PAMATE PRIJIMACA
Pocas vykonavania postupu uvedeného v , Tabulke 16“ je mozné vymazat zapamétanie prikazu spojeného s tlacidlom

& Varovanie! Ak je vysiela¢ zapamitany v ,,rezime 1“ (pozri odsek ,,Zapamitanie v ,reZime 1), pocas postupu sa vymaze cely vysiela¢, inymi slovami

vSetky tlacidla radiového dialkového ovladania.

Tabulka 16
VYMAZANIE JEDNEHO TLACIDLA Z PAMATE PRIJIMACA
Popis Pouzité symboly
Stlacte a podrite tladidlo ,,Radio® na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa LED diéda ,R* P ‘Ij’
rozsvieti na zeleno a vypne sa. Uvolnite tlacidlo ,,Radio®. H TN

Na vysielaci, ktory sa ma vymazat

Ak ide o jednosmerny rezim, stlacte a podrite tlacidlo (*4), ktoré sa ma vymazat, a uvolnite ho, az N
ked' LED didda ,R“ na riadiacej jednotke vyda 1. z 5 rychlych zelenych bliknuti (=spravne @‘; IEQ\ g
dokoncena pamif). ' >
- <z s>
Ak je obojsmerny, stlatte a uvolnite tlacidlo, ktoré sa ma vymazat (*4); LED ,,R“ na riadiacej \ = ‘E'EI’
jednotke vyda 5 rychlych zelenych bliknuti (=vymazanie sa tispesne dokoncilo). ; A

(*4) - Ak je vysiela¢ zapamatany v rezime ,Mode 1 (pozri ,Zapamdtanie v rezime ,Mode 1), je mozné stla¢it ktorékolvek tlacidlo. Ak je vysiela¢ zapamatany v ,Mode
2% (pozri ,Zapamétanie v ,Mode 2°), cely postup sa musi opakovat pre kazdé zapamétané tlacidlo, ktoré sa ma vymazat.

7.4.2 VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA (UPLNE)
V jednosmernom systéme sa postupy vymazania kodu tykaju len prijimaca. V obojsmernom systéme bude namiesto toho potrebné vymazat parovanie aj na dialkovom

ovladadi radia.
Ak chcete vykonat tento postup, pozrite si navod na obsluhu prislusného vysielaca.

Tabulka 17
UPLNE VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA.
Popis Pouzité symboly
Stlacte a podrite tladidlo ,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa LED dioda ,R* @ _\E::l’_ .\Ij’
rozsvieti na zeleno a vypne sa. Po niekolkych sekundach za¢ne blikat. H; TN AT
Rezimy odstraiiovania
—)o>

N\ Lo =
Ak cheete vymazat pamif prijimaca, uvolnite tlacidlo ,,Radio“ presne pri 5. bliknuti. ,E.g —> E]
Pockajte, kym kontrolka ,R“ na riadiacej jednotke 5-krat rychlo zablik4. (Vymazanie bolo o e e e R
uspesne dokoncené). /E\ ,E\ IE\ ,E\ IE\
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7.4.3 BLOKOVANIE (ALEBO UVOLNENIE) PAMKTT VYKONANE POSTUPOM ,,V BLIZKOSTI RIADIACEJ JEDNOTKY“ A/ALEBO
PROSTREDNICTVOM ,,POVOLUJUCEHO KODU“

Prostrednictvom postupu uvedeného v , Tabulke 18“ je mozné zablokovat zapamatanie novych vysielacov v prijimaci pri pokuse o pouzitie postupu ,,v blizkosti
prijimaca“ (pozri ,Zapamétanie nového vysielaca ,v blizkosti prijimaca‘.“) alebo postupu ,,povolovaci kéd“ (pozri ,,Zapamitanie nového vysielaca pomocou
,povolovacieho kodu' starého vysielaca uz zapamitaného v prijimaci‘)

Pre oba postupy je predvolené nastavenie ,,ON“. Na vykonanie nasledujticeho postupu je potrebné mat v prijimaci uz zapamétany vysielac.

Tabulka 18
UZAMKNUTIE (ALEBO UVOLNENIE) PAMATE VYKONANE POSTUPOM ,,V BLIZKOSTI RIADIACEJ JEDNOTKY“ A/ALEBO PROSTREDNICTVOM ,,POVOLUJUCEHO KODU*.
Popis Pouzité symboly
OFF 10s

Odpojte napajanie odstranenim poistky F2 a akumulatora (ak je pritomny). Pockajte 10 sekind.

Stlaéte a podrite tlacidlo ,Radio® a su¢asne obnovte napajanie.

LED ,,R“ bude najprv vysielat signaly tykajiice sa zapamitanych vysielacov, po ktorych budi nasledovat Aand
: P o-[-[1--
kratke oranZové zablesky. A
—\» >
=\ " N/ N1/
Uvolnite tladidlo ,,Radio“ presne na konci druhého oranzového bliknutia. E g ,E.EI\ ,ES\
Pocas 5 sekiind opakovane stlacte a uvolnite tlacidlo ,Radio“, aby ste zvolili jednu z nasledujiicich funkcii, <BeEes

identifikovatelnu podla stavu LED ,R“:

Ziadny zamok nie je aktivny = LED didda je vypnuta ) ) .
Zablokovanie zapamdtania ,,v blizkosti riadiacej jednotky“ = CERVENA LED didda paps
Zablokovanie zapamitania pomocou ,,povolujiiceho kodu“ = ZELENA LED diéda E <0
Zablokovanie oboch pamiiti (,,v blizkosti riadiacej jednotky“ a s ,,povolenim kodu“) = ORANZOVA LED

e Aroeesd <
Do 5 sekiind na vysielaci, ktory je uz zapamétany v prijimaci, stlacte a uvolnite tla¢idlo (zapamitané), aby ste @ =
ulozili prave zvolent funkciu. ‘ ;

N
/TN
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8 PROGRAMOVANIE RIADIACE] JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke st 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a [Close V]
(,Obrazok 42), ktoré mozno pouzit na ovladanie riadiacej jednotky a na
programovanie dostupnych funkcii.

4 N\
@y~ ———
DG:D Aerial
oD
@
- W I | | I | I | N |
z 586 6 ELEEKE
( E]))) Close V || Stop/Set || Open A
[‘\ T IT T I I T T I I T T
- J

Dostupné programovatelné funkcie su zoskupené do dvoch drovni a ich
prevadzkovy stav signalizuje osem LED di6d ,,L1 ... L8 umiestnenych na riadiacej
jednotke (LED svieti = funkcia je povolend; LED nesvieti = funkcia je vypnuta).

8.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A]
Tlacidlo umoziiuje povel na otvorenie dveri alebo posunutie programovacieho bodu
smerom nahor.

[Stop/Set]
Tlacidlo sa pouziva na zastavenie manévru.
Ak je stlacené dlhsie ako 3 sekundy, umoznuje vstup do rezimu programovania.

[Close V]
Tlacidlo umoziiuje pouzivatelovi zatvorit dvere alebo posunit programovaci bod
smerom nadol.

& Varovanie! Po¢as manévru je jedno, ¢i ide o otvaranie alebo

zatvaranie, vSetky tlacidla vykonavaju funkciu STOP a zastavuju pohyb
motora.
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8.2 PROGRAMOVANIE UROVNE 1 (ZAPNUTIE-VYPNUTIE)

Vietky funkcie Grovne 1 st z vjroby nastavené na ,OFF* a mozno ich kedykolvek zmenit. Ak chcete skontrolovat rozne funkcie, pozrite si , Tabulku 19

8.2.1 POSTUP PROGRAMOVANIA UROVNE 1

Y Pouzivatel ma pocas programovania maximalne 20 sektind na postupné stlacanie tla¢idiel. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukonéi a
zapamitajui sa zmeny vykonané do tohto ¢asu.
Ak cheete vykonat programovanie trovne 1:

1, stlatte a podrite [Stop/Set] kym neza¢ne blikat LED ,,L1“uvolnit [Stop/Set]
o stlacte [Open AJalebo [Close W] pre presunutie blikajucej LED diédy na LED diédu savisiacu s upravovanou funkciou stlacte a uvolnite tlacidlo
3. [Stop/Set] okamzite pre zmenu stavu funkcie:
4. kritky ziblesk=OFF
- dlhy zablesk = ON
5. Pockajte 20 sekund (maximalny ¢as) bez stlacenia akéhokolvek tlacidla, aby ste ukon¢ili rezim programovania.

|| Ak chcete nastavit ostatné funkcie na ,,ON“ alebo ,,OFF“ pocas prebiehajiceho postupu, zopakujte body 3 a 4 pocas samotnej fazy.

Tabulka 19
FUNKCIE UROVNE 1 (ZAPNUTIE-VYPNUTIE)
LED Funkcia Popis

Funkcia ON: po tiplnom otvoreni nastane pauza (rovna nastavenému ¢asu pauzy), po ktorej riadiaca jednotka automaticky spusti
L1 Automatické zatvaranie | zatviraci manéver.
Funkcia OFF: systém pracuje v ,poloautomatickom® rezime.

Funkcia ON: spravanie sa meni v zavislosti od toho, ¢i je funkcia ,, Automatické zatvranie“ zapnuta alebo nie.

Ked funkcia ,, Automatické zatvaranie“ nie je aktivna: Dvere sa vzdy dostand do tiplne otvorenej polohy (aj ked sa predtym vypne funkcia
Photo). Ked sa Photo odpoji, spusti sa automatické zatvéranie s 5-sekundovou pauzou.

Ked je aktivované ,, Automatické zatvaranie: Otvaraci manéver sa zastavi okamzite po odpojeni fotobuniek. Po 5 sekundach sa brana
zacne automaticky zatvarat.

Funkcia ,,Zatvorenie po fotobunkach je vzdy deaktivovand pri manévroch preruenych prikazom Stop.

Funkcia VYPNUTA: éas pauzy je taky, aky bol naprogramovany, alebo ak je funkcia vypnut, automatické opatovné zatvorenie sa
neuskutocni.

L2 Zavriet po fotografii

Funkcia ON: v pripade vypadku elektrickej energie, aj kratkodobého, ak riadiaca jednotka po obnoveni dodavky elektrickej energie
L3 Vidy blizko zisti, Ze automatika je otvorend, automaticky spusti zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundova sekvencia predblikavania.
Funkcia OFF: po obnoveni dodavky elektrickej energie automatika zachovava svoju aktudlnu polohu.

Funkcia ON: funkcia umoziuje zniZenie spotreby, pretoze po 1 mintte (programovatelny cas) od konca kazdého manévru riadiaca
jednotka vypne vysielace BlueBus a vietky LED diddy riadiacej jednotky, s vynimkou LED BlueBus, ktora blik (zelend ) pomalsie. Ked
riadiaca jednotka dostane prikaz na pohyb, obnovi plnu prevadzku. Tato funkcia je uzito¢na najma v prevadzkovom rezime so zéloznou

L4 Pohotovostny rezim batéri
atériou.
Funkcia OFF: normalna prevadzka.
POZOR! Funkcia pohotovostného rezimu ma rozne rezimy, ktoré mozno aktivovat prostrednictvom kompatibilnych rozhrani.
Funkcia ON: po zatvoreni dveri, ak sa zisti pokus o manipulaciu, sa do aplikdcie odosle signal a vynuti sa novy manéver zatvarania.
L5 Anti-tamper Funkcia OFF: normalna prevadzka.

Funkcia ON: medzi rozsvietenim vystrazného svetla a za¢iatkom manévru je mozné pridat 3-sekundovii (konfigurovatelnu) pauzu, aby
L6 Predbezné blikanie sa pouzivatel vopred varoval pred potencidlne nebezpecnou situciou.
Funkcia VYP: signalizécia vystrazného svetla sa zhoduje so zaciatkom manévru

Funkcia ON: deaktivuje prijimac rddia vo vnutri riadiacej jednotky.

L7 gi:i(:é‘ﬁlgl:é dia Funkcia OFF: normalna prevadzka.
POZOR. Aktivujte tuto funkciu, ak pouZivate externy prijimac typu OXI/ OXIBD.
Funkcia ON: Konfiguruje riadiacu jednotku s prednastavenymi parametrami (sila, citlivost a rychlost), ktoré s optimalizované na
ovladanie dveri povazovanych za ,lahké®.

L8 Rezim lahkych / Funkcia OFF: Konfiguruje riadiacu jednotku s prednastavenymi parametrami (sila, citlivost a rychlost), ktoré st optimalizované pre

tazkych dveri ovladanie brany, ktora je povazovana za ,tazka®.
UPOZORNENIE: Vyssie uvedené predvolby sa automaticky upravia pri kazdej zmene nastavenia parametrov. Pri odchode z
programovacieho menu bude pouzivatel poziadany o vykonanie novej akcie vyhladavania sily 8 (pozri Automatické vyhladavanie sily).

Ked motor stoji, LED ,,L1 ... L8“ svietia alebo nesvietia v zavislosti od stavu prislu$nej funkcie; napriklad: ,L1“ svieti, ked je aktivovand funkcia , Automatické zatvaranie®.
Pocas manévru LED ,,L1 ... L8 blikaju, aby signalizovali silu potrebnt na pohyb dveri v danom case.
Ak, L1“blikd, pozadovand sila je nizka a tak dalej, kym LED ,L8“ neza¢ne blikat, ¢im signalizuje maximalnu silu.

Neexistuje ziadny vztah medzi iroviiou sily indikovanou LED diédami pocas pohybu (¢o je absolutna hodnota) a troviiou indikovanou LED pocas fizy programovania
sily (¢o je relativna hodnota). Pozri ,,L6“ v ,,Tabulke 20%.
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8.3 PROGRAMOVANIE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vsetky parametre trovne 2 st z vyroby nastavené tak, ako je zvyraznené ,SEDOU v , Tabulke 20 a mozno ich kedykolvek upravit. Parametre je mozné nastavit na
stupnici od 1 do 8. Skontrolujte hodnotu zodpovedajicu kazdej LED, pozrite si ,Tabulka 20“

POZOR: Ak konfigurdcia parametra (droven 2) nie je rozpoznand vzhladom na existujice konfiguracie, riadiaca jednotka zapne sucasne a prerusovane dve LED
di6dy L1 a L8, aby signalizovala, ze aktudlna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby je mozné hodnoty vynitit stla¢enim tla¢idla [Open A]alebo

[Close V]

8.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP UROVNE 2

Ak chcete vykonat programovanie trovne 2:
1. stlatte a podrite [Stop/Set] kym LED “L1” nezacne blikat
2. uvolnite [Stop/Set]
3. stlacte [Open A]alebo [Close V] pre presunutie blikajicej LED na ,,vstupnti LED* spojent s parametrom, ktory sa m4 upravit 4. stlaéte a podrite tlatidlo

[Stop/Set]. Pocas stli¢ania [Stop/Set]:

- pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED predstavujtica aktualnu droven parametra, ktory sa ma zmenit
- stlatte [Open AJalebo [Close W] na posunutie LED priradenej k hodnote parametra
5. uvolnite [Stop/Set] pre navrat na prvi troveti
6. pockajte 20 sekind (maximalny Cas), bez stlacenia akéhokolvek tlacidla, aby ste opustili programovaci rezim.

|| Ak chcete nastavit viacero parametrov pocas vykonavania procediry, zopakujte operacie od bodu 2 do bodu 5 pocas samotnej fazy.

Tabulka 20
FUNKCIE UROVNE 2 (NASTAVITEENE PARAMETRE)
Vstupna LED Parameter LED (droven) Nastavte hodnotu Popis
L1 5 sekind
L2 15 sekund
I3 30 sekind
5 L4 45 sekind Upravujf: é/as pauzy, i,n}'fmi slova{ni, éasl Vpre(}
L1 Cas pauzy 5 60 sekiind automatickym opatovnym zatvorenim. Je G¢innd
T %0 sekL’md len vtedy, ak je aktivovana funkcia ,Automatické
sexun zatvéranie“,
L7 120 sekund
L8 180 sekind
L1 Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop
L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit
L3 Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zavriet Ovléda postupnost ovladacich prvkov spojenych
. L4 Kondominium so vstupom Sbs alebo 1. radiovym prikazom.
Funkcia krok za : [ radiowy
L2 Mealkam L5 Kondominium 2 (viac ako 2 sekundy spusti ,,Stop“) POZNAMKA: nastavenim tirovne na L4, L5, L7,
L6 Krok za krokom 2 (viac ako 2 sekundy spusti ,,Ciastoéné otvorenie®) L; sa upravi aj spravanie prikazov ,Otvorit* a
atvorit®,
L7 Hold-to-run ?
L8 Otvéranie v ,poloautomatickom* rezime, zatvéranie v
reZime ,zadrzania“,
L1 Rychlost 1 (30 % - pomaly)
L2 Rychlost 2 (44 %)
L3 Rychlost 3 (58 %)
L4 Rychlost 4 (72 % e otac i bezny
L3 Motor speed }"C OS‘ (72 %) Naste}vu)e otacky motora pri beznych
L5 Rychlost 5 (86 %) manévroch,
L6 Rychlost 6 (100 % - rychlo)
L7 Otvorte V4, zatvorte V2
L8 Otvorte V6, zatvorte V4
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FUNKCIE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vstupna LED Parameter LED (troven) Nastavte hodnotu Popis
L1 Indikator otvorenych dveri
L2 Povolené, ak st dvere zatvorené
L3 Povolené, ak st dvere otvorené
L4 Vystup FLASH L4 Vystrainé svetlo Vyberie zariadenie pripojené k vystupu
(vystup 1) L5 Elektricka zépadka FLASH.
L6 Elektricky zamok
L7 Prisavka
L8 Udriba
L1 (o]¢]|
L2 Fototest
L3 Podla stavu
L5 OGI vystup (Out2) ::g i:g?:lg):;?e svetlo Vyberie zariadenie pripojené k vystupu OGL
L6 Rédio CH 2
L7 Réadio CH 3
L8 Radio CH 4
L1 Otvorenie 60, zatvorenie 30
L2 Otvorenie 60, zatvorenie 40
L3 Otvorenie 70, zatvorenie 40
' L4 e s e ) Naste.lvuje sygtém riaden.ia silylmofora tak, aby
L6 Sila motora (%) L5 Otvorenie 80. zatvorenie 50 sa pr}sposobll hmotnosti dveri pocas
’ manévrov.
L6 Otvorenie 80, zatvorenie 60
L7 Otvorenie 90, zatvorenie 70
L8 Otvorenie 90, zatvorenie 80
L1 Citlivost deaktivovana
L2 Otvorenie 10, zatvorenie 20
L3 Otvorenie 20, zatvorenie 30
L7 Citlivost L4 Otvoren.ie 30, zatvorel.lie 40 Upra’vvuje troven citlivosti pri zistovani
L5 Otvorenie 40, zatvorenie 50 prekazok.
L6 Otvorenie 50, zatvorenie 60
L7 Otvorenie 60, zatvorenie 70
L8 Otvorenie 70, zatvorenie 80
L1 Ziadny vytok
L2 min.
L3 Tato funkcia umoziuje uvolnit mechanické napitie,
L4 ktoré sa hromadi v komponentoch po kazdom
L8 Vypustanie L5 manévri. Ked sa dosie}hne zatvor’er?é poloha., motor
vykona kratku inverziu, aby uvolnil napnutie
L6 remena alebo retaze.
L7
L8 max.

Vietky parametre je mozné upravit podla potreby bez akychkolvek kontraindikacii; iba ipravy ,Motor force® si mozu vyzadovat osobitni pozornost:
- vysoké hodnoty sily by sa nemali pouzivat na kompenzaciu bodov abnormalneho trenia na kridle. Nadmerna sila moze ohrozit ¢innost bezpecnostného systému alebo

poskodit kridlo

- ak sa na podporu systému znizovania sily ndrazu pouziva ovladanie ,Motor Force®, zmerajte silu znova po kazdom nastaveni v stilade s normou EN 12445
- opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyviuju pohyb dveri, preto je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.
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8.4 SPECIALNE FUNKCIE

8.4.1 FUNKCIA ,VZDY OTVORENE®,

Funkcia ,, Vzdy otvorené“ je funkcia riadiacej jednotky, ktord umoziuje
pouzivatelovi vidy zadat prikaz na otvaraci manéver, ak prikaz ,Krok za krokom*
trva dlhsie ako 2 sekundy; to je uzitocné napriklad pri pripojeni kontaktu ¢asovaca
ku svorke SbS, aby sa automatizacia udrzala otvorend po urcity ¢asovy tsek.

Tato funkcia je platnd bez ohladu na to, ako je naprogramovany vstup ,,SbS*,
pokial nie je naprogramovany na vykonavanie funkcie ,,Condominium 2 Pozrite
si Cast ,,Funkcia krok za krokom® v odseku ,,Programovanie trovne 2 (nastavitelné
parametre).

8.4.2 FUNKCIA ,ANY PRESUNUT*.

Tto funkciu je mozné pouzit na ovladanie automatizacie, aj ked jedno alebo
viacero bezpe¢nostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky.
Automatizaciu je mozné ovladat v rezime ,.zadrzania spustenia“ nasledujicim
sposobom:

1. poslite prikaz na pohyb automatizacie pomocou vysielaca alebo klu¢ového volica
atd. Ak vSetko funguje spravne, rameno sa bude pohybovat normélne, inak
pokracujte bodom 2

2. do 3 sekind znova stlacte ovladac a podrite ho stlaceny 3. po priblizne 2
sekundach automatizdcia dokon¢i pozadovany manéver v rezime ,,podrzania
spustenia“, inymi slovami, bude pokracovat v pohybe, kym ovladac je stlaceny.

Ked bezpecnostné zariadenia nefunguju, blikajuci indikitor
niekolkokrat zablikd, aby signalizoval typ problému. Ak chcete overit
typ anomalie, pozrite si kapitolu ,,Signalizacia cez vystrazné
svetlo“ (strana 34).

8.4.3 FUNKCIA ,,UPOZORNENIE O UDRZBE*.

Tato funkcia varuje pouzivatela, ked si automatizacia vyzaduje kontrolu udrzby.
Pocet manévrov, po ktorych zaznie signdl, je mozné konfigurovat prostrednictvom
aplikdcie MyNicePro alebo prostrednictvom vsetkych kompatibilnych rozhrani
Nice.

Pri kazdom manévri automatizacia zapne zelené alebo Cervené svetlo sucasne s
bielym svetlom, aby signalizovalo stav udrzby podla spréavania opisaného v tabulke
nizsie:

Tabulka 21
LED svetlo ukaz Popis
. svieti na zaciatku kazdého , L
zelena ) Normalna operacia
manévru
Celt automatizaciu
= . svieti na zaciatku kazdého odport¢ame podrobit
Cervena , Ly . ,
manévru udrzbe kvalifikovanému
personalu
8.4.4 FUNKCIA ,,RESETOVANIE UDRZBY*,

Po vyznamnom zasahu udrzby (vymena kablov, vyvazovacich pruzin, vedenia atd.)
je mozné resetovat poitadlo udrzby cez kompatibilné rozhranie a aplikaciu
MyNicePro. V tomto pripade si systém vynuti proceduru ,,automatického
vyhladavania sily“ (pozri odsek , Automatické vyhladavanie sily (strana 17), aby sa
rychlejsie prisposobil novej mechanickej konfiguracii.
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8.5 WI-FI PRIPOJENIE

Motory SPIDER st nakonfigurované na pripojenie Wi-Fi, aby bolo mozné:

- dialkové ovladanie automatizacie (cez aplikaciu MyNice)

- indtala¢ny program: konfiguracia automatizicie (prostrednictvom aplikacie
MyNice Pro) Wi-Fi pripojenie je dostupné najma v troch rezimoch:

- Wi-Fi modul integrovany v riadiacej jednotke (ak je sticastou zakiipeného
modelu)

- Rozhranie BiDi-Wifi dodadvané na poziadanie ako prislusenstvo

- Rozhranie Proview (iba pre aplikdciu MyNice Pro) doddvané na poziadanie ako
prislusenstvo

|| Aplikacia rozhrania BiDi-Wi-Fi na port busT4 pritomny na
automatizicii sa musi povaZovat za alternativu k rozhraniu BiDi-
ZWave.

Ak chcete pouzivat Wi-Fi pripojenie automatizacie v dostupnych rezimoch, je
potrebné:

-V zavislosti od pozadovaného pouzitia nainstalujte aplikaciu MyNice alebo
aplikaciu MyNice Pro (vyhradent pre instalatora) dostupni v obchode Google Play
a Apple App Store

- Zapnite automatizdciu a skontrolujte, ¢i sa dostupné zariadenie Wi-Fi normalne
zapina

- Spustite nainstalovant aplikdciu a nakonfigurujte zariadenie Wi-Fi z ponuky
»Rozhranie Wi-Fi alebo Prislusenstvo®.

Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s aplikiciami MyNice Pro a
MyNice najdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.5.1 INTEGROVANY MODUL WI-FI (V ZAVISLOSTI OD
VERZIE)

Modul integrovany v riadiacej jednotke ma 2 tla¢idla (P1a P2) a2 LED (Wla
W2): tieto sa spravaju odli$ne na zaklade roznych prevadzkovych faz.

Nizsie su uvedené tlacidla a LED diddy, s ktorymi moze pouZivatel interagovat:

- W1 = Power/Sys (LED napéjania a LED stavu integrovaného modulu Wi-Fi)
- W2 = Wi-Fi/ BT (LED stavu komunikdcie Wi-Fi)

- P1 =10 s stla¢enie = obnovenie tovarenskych nastaveni

- P2 = nepouziva sa

/® N\
E@ Flash
1 (3
m@ oal
1D &
(& J

& UPOZORNENIE = Ak chcete nainstalovat a priradit zariadenie k

riadiacej jednotke, postupujte podla pokynov v aplikicii My-Nice alebo
MyNice Pro. Dalsie informacie nijdete na webovej stranke
www.niceforyou.com



»Tabulka 22 znazornuje signaly vyzarované LED diédami W1 a W2 a ich vyznam.

Tabulka 22

WiFi /BT (W2) Napéjanie/systém (W1) Stav LED diod W1a W2 Popis

Svieti na zeleno Svieti na zeleno Stabilny InFegr-ove}ny mod}l Ljev normélnom previdzkovom stave a je
pripojeny smartfon.

Svieti na zeleno Zelena, 8 rychlych bliknuti Docasné (niekolko sekind) Modul presiel akciou ,Identifikovat* pouzivatela.
Modul ¢aka na prijatie konfiguracie siete Wi-Fi od

Blikajtica zelend Svieti na zeleno Stabilny pouzivatela. Na konfiguraciu modulu pouzite aplikaciu.

Svieti na oraniovo Svieti na zeleno Stabilny Iv\rodul jev noFmalnom prevadzkovom stave a nie je pripojeny
ziadny smartfon.

Blikajtica oranzova Stale zelena Docasné (niekolko sekund) Modul konﬁgu,ruj ¢ pripojeme Wl,_F.l' Al? e trval, znamend to, Ze sa
vyskytol problém pocas konfiguracie Wi-Fi.
Modul nie je mozné nakonfigurovat, pretoze od zapnutia

OFF Stale zelend Stabilny uplynulo 30 mindt (ibas m(?dul(,)rr.l, ktory este nebgl o
nakonfigurovany). Pre konfiguraciu modulu odpojte napajanie
riadiacej jednotky a potom ju obnovte.
Modul sa aktualizuje. Pockajte na dokoncenie operacie. Ak operacia

OFF Blikajtica oranzova Docasné (priblizne 1 mintta) nie je dokoncend spravne, modul sa po 5 minttach automaticky
redtartuje.

Blikajiica dervens OFF Prechodny Modul r.o.zpoznal stlaenie resetovacieho tlacidla pri zapnuti
riadiacej jednotky.

Stale ervend Svieti na zeleno Stabilny Modul sa nedokaze pripojit k domacej sieti Wi-Fi alebo sa nedokdze
pripojit ku cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANIE BIDI-WI-FI || POZOR! Ak nie je spravne vloZené, rozhranie BiDi-Wi-Fi sa moze
Ak cheete pripojit rozhranie BiDi-Wi-Fi: poskodit alebo natrvalo poskodit riadiacu jednotku.

1. Odpojte napéjanie riadiacej jednotky odstranenim poistky F2 a v pripade

potreby aj nidzového nap4jania 3. Na opdtovné zapnutie riadiacej jednotky vlozte poistku F2

e N | 4. Pockajte, kym LED diéda datumu zacne blikat

@ . 5. Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikacie

6. Pockajte, kym sa LED didda datumu nerozsvieti a zelené svetlo zostane trvalo svietit.
V tomto bode bude konfiguracia dokoncena.

|| Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim Bi-Di-
Wi-Fi najdete na webovej lokalite www.niceforyou.com.

2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i st vSetky LED diddy riadiacej jednotky
vypnuté Zasunte rozhranie BiDi-Wi-Fi do konektora BUS T4 riadiacej jednotky
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8.6 PRIPOJENIE PRO-VIEW

Riadiaca jednotka ma konektor BusT4, ku ktorému je mozné pripojit cez rozhranie
IBT4N rozhranie ,,Pro-View", ktoré umoziuje plne a rychlo spravovat instalaciu,
udrzbu a diagnostiku celej automatizacie cez Wi-Fi. pripojenie a aplikaciu MyNice
Pro.

Po spravnom napéjani prisluSenstva Pro-View sa automaticky vytvori siet Wi-Fi,
ku ktorej sa musi pouzivatel pripojit. Ked je prislusenstvo Pro-View sparované,
kontrolka stavu napdjania (A) a kontrolka stavu Wi-Fi (B) svietia zeleno.
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& Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim Pro-

View a aplikaciou MyNice Pro najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory SPIDER st kompatibilné s protokolom Z-Wave™, ktory umoziuje
uzivatelovi spravovat vietky funkcie automatizdcie mimoriadne jednoduchym
spdsobom prostrednictvom aplikdcie Z-Wave™ brany nainstalovanej doma.
Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave, ktoré
mozno pouzit na ovladanie pohybu a stavu automatizacie.

I,,!I Aplikicia rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny na
automatizacii sa musi povazovat za alternativu k rozhraniu BiDi-Wi-

Fi.

B

[1]

Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim Bi-Di-
ZWave najdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

E
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8.8 VYMAZANIE PAMATE

w Postup popisany nizsie obnovi predvolené nastavenia riadiacej

jednotky. VSetky vlastné nastavenia sa stratia.

4 N
@ o~ ——
E@ Aerial
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N
= 7 586 &EbKGC
-
(E)) Close V¥ || Stop/Set || Open A
N J

Ak chcete vymazat pamét riadiacej jednotky a obnovit vietky predvolené
nastavenia, postupujte takto:

1.stlaéte a drzte [Open A] a[Close W] kym sa nerozsvietia programovacie LED
»L1-L8“ (priblizne po 3 sekundach) 2. uvolnite tla¢idla

3. ak bola operdcia uspesnd, programovacie LED ,L1“ az ,L8“ rychlo blikajui 3
sekundy.

|| Tymto postupom je mozné vymazat aj vietky chyby, ktoré zostali v
pamiiti.

|| Tento postup nezrusi radiové kody ulozené v radiovom prijimaci
(integrovanom a/alebo externom)



OPRIRUCKA NA RIESENIE PROBLEMOV

9.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nizsie uvedena tabulka obsahuje uzito¢né pokyny na vyriesenie akychkolvek portch alebo chyb, ktoré sa mozu vyskytnit pocas instalacie alebo v pripade poruchy.

Tabulka 23

RIESENIE PROBLEMOV

Problémy

Odporticané kontroly

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu a LED na
vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie st batérie vysielaca vybité a v pripade potreby ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu, ale LED na
vysieladi svieti

Skontrolujte, ¢i je vysiela¢ spravne zapamatany v radiovom prijimaci.

Nie je prikazany Ziadny manéver a LED ,,0K“ neblika

Skontrolujte, ¢i je prevodovy motor napéajany siefovym napétim
Skontrolujte, ¢i nie st vypalené poistky F1 a F2; ak su, identifikujte pri¢inu poruchy a potom vymente poistky
za iné, ktoré maju rovnaky prid a charakteristiky.

Ziadny manéver sa nezaéne a kontrolka zhasne

Skontrolujte, ¢i bol prikaz skuto¢ne prijaty. Ak sa prikaz dostane na vstup SbS, musi sa rozsvietit LED
»OK* ak sa namiesto toho pouzije radiovy vysiela¢, LED ,,0K“ musi dvakrat rychlo zablikat.

Ziadny manéver sa nespusti a varovné svetlo niekolkokrat
zablika

Spocitajte pocet bliknuti a skontrolujte prislusnd hodnotu v ¢asti ,Signalizcia prostrednictvom vystrazného svetla“,

Manéver sa spusti, ale ihned po fiom nasleduje spatny chod

Zvolend sila moze byt pre tento typ automatizacie prili§ nizka. Skontrolujte, ¢i nie st nejaké prekazky a v
pripade potreby zvyste silu.
Skontrolujte, ¢i sa neaktivovalo bezpe¢nostné zariadenie pripojené na vstup Stop.

Manéver je dokonceny spravne, ale vystrazné svetlo
nefunguje

Uistite sa, Ze pocas manévru je na svorke FLASH vystrazného svetla napitie (prerusované, hodnota napitia nie
je vyznamna: priblizne 10-30 Vc); ak je napitie, problém je sposobeny lampou, ktora sa musi nahradit lampou
s rovnakymi charakteristikami; ak nie je napétie, mohlo dojst k pretazeniu vystupu FLASH. Skontrolujte, ¢i
kabel nie je skratovany.
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CHARAKTERISTIKA POISTIEK F1 A F2

F1 Poistka riadiacej jednotky = 2 A oneskorena

Tabulka 24

F2 Poistka sietového napédjania = 1,6 A oneskorend
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9.2 SIGNALIZACIA PROSTREDNICTVOM VYSTRAZNEHO SVETLA

Pocas manévru kontrolka ,, FLASH® bliké raz za sekundu; vzdy, ked sa vyskytnt anomalie, st emitované kratsie zéblesky; zablesky sa zopakuju dvakrat s jednosekundovou
prestavkou medzi nimi.

Tabulka 25
BLIKAJUCE VYSTRAZNE SVETELNE SIGNALY
Rychle zablesky Pricina AKCIA
1 zablesk Pocas zatviracieho manévru bola dosiahnutd maximalna hranica bez toho, aby bola

1-sekundova pauza
1 zablesk

Utzavretie nebolo zistené / Zem sa nenasla /

detekovana zem.
Zopakujte postup ,Manualne programovanie pol6h otvarania a zatvarania dveri®.

1-sekundova pauza
5 zablesk

2 zablesky Na za¢iatku manévru jedna alebo viac fotobuniek blokuje pohyb; skontrolujte, ¢i nie st
1-sekundova pauza Zisah fotobunky nejaké prekazky. Pocas manévru je to normalne, ak je pritomna prekazka.

2 zéblesky

3 zablesky

1-sekundova pauza Zisah obmedzovaca ,motorovej sily“. Pocas pohybu dvere zaznamenali nadmerné trenie; identifikovat pricinu.

3 zablesky

4 zablesky Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu zasiahol vstup STOP; identifikovat pri¢inu.
1-sekundova pauza Spustenie vstupu STOP Aktivovany zdmok riadiacej jednotky. Skontrolujte, ¢i bol deaktivovany zamok riadiacej
4 zablesky jednotky.

5 zablesk

Internd chyba zapamatania parametrov

Pockajte aspon 30 sekiind a potom skuste zadat prikaz. ak stav pretrvava, znamena to
poruchu a je potrebné vymenit elektronickd dosku.

?_Z:iue; d((;:;é auza Bol prekroceny maximalny pocet manévrov Pockajte niekolko minut, kym zariadenie obmedzujice manéver neklesne pod maximalny
2 P za hodinu limit.
6 zableskov
7 zableskov Odpojte vSetky napajacie obvody na niekolko sekind a potom skuste zadat prikaz znova; ak
1-sekundova pauza Chyba vo vnutornych elektrickych obvodoch stav pretrvava, znamena to vaznu poruchu na elektronickej doske alebo na kabelazi motora.
7 zableskov Vykonajte vietky potrebné kontroly a vymeny.
§ zibleskov z PR , Dal§f prikaz je uz pritomny. Odstraite pritomny prikaz, aby ste mohli odosielat dalsie
1-sekundova pauza Prikaz je uz pritomny .
. prikazy.
8 zableskov
9 zableskov
1-sekundova pauza Automatizdcia sa zastavila Automatizdcia bola zastavena prikazom ,Zastavit automatizéciu®.
9 zableskov

9.3 SIGNALY NA RIADIACE] JEDNOTKE
Riadiaca jednotka ma sériu LED di6d, z ktorych kazda moze vysielat $pecialne
signaly ako pocas beinej prevadzky, tak aj pri vyskyte anomalie.

A LED di6da BlueBus
B Led Photo, Sbs, Stop

C Programovacie LED , L1 ... L8

D LED radio "R"
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Vyrobok je vybaveny integrovanymi bielymi LED svetlami a je ureny na osvetlenie miestnosti od zaciatku do konca manévru a po samotnom manévri na nastavent
dobu. Hlava motora je navyse vybavena zelenymi a ¢ervenymi LED diédami, ktoré signalizuju vyskyt castejsich anomalii. , Tabulka 26“ zobrazuje potencidlne stavy
zapnutia.

Tabulka 26
SPRAVANIE LED SVIETIDIEL INTEGROVANYCH V HLAVE MOTORA
biele svetlo
Svieti Automatizdcia sa pohybuje alebo sa prave zastavila. Po naprogramovanom case sa automaticky vypne.
Svieti na 3 sekundy Vykonanie prikazu na uzamknutie automatizacie je dokoncené.
Off Normalna prevadzka / motor sa zastavil, cakajuic na prikazy.
Vystrazné svetlo Prebieha funkcia ,,Automatic Force Search® (pozrite si kapitolu ,, Automatic Force Search na strane 17).
Zelené svetlo
Svieti Svetlo zostava aktivne pocas celého manévru.
Off Svetlo zostane vypnuté, ak sa automatika nepohne.
Cervené svetlo
Svieti Svetlo zostane svietif pocas celého trvania manévru, ak bol prekro¢eny nastaveny pocet manévrov na idrzbu.
off Normalna operécia.
Vystrainé svetlo riadiaca jednotka zistila anomaliu: Pozrite si , Tabulka 25
Tabulka 27
KONTROLKY NA RIADIACE] JEDNOTKE
Postavenie Vyznam Mozné riesenie
BlueBus LED

Skontrolujte pritomnost napdjania; skontrolujte, ¢i nie su

OFF Anomaly vypalené poistky; v pripade potreby zistite pri¢inu poruchy a
potom ich vymerite za poistky s rovnakymi $pecifikdciami.
Existuje véZna anomalia; skiste na niekolko sekind vypnit
On Vazna anomalia riadiacu jednotku; ak stav pretrvéva, znamend to, Ze doslo k
poruche a je potrebné vymenit dosku elektronickych obvodov.
2 zelené zablesky za sekundu Vsetko normélne Normélna prevadzka riadiacej jednotky.
Je to normalne, ked dojde k zmene na jednom zo vstupov: SBS,
2 rychle zelené bliknutia Stav vstupov sa zmenil STOP, OTVORENE, ZATVORENE, pri zdsahu fotobuniek alebo pri

pouziti radiového vysielaca.

Séria zableskov oddelenych 1-

Rozne Pozrite si, ¢o je zobrazené v Casti ,Signalizacia cez vystrainé svetlo“.
sekundovou pauzou

Séria rfchlycha predigenych Odpojte termindl a overte pri¢inu skratu na pripojkich BlueBUS.

7 A Skrat na svorke BlueBUS Ak sa skrat vyrie$i, LED didda za¢ne normalne blikat asi po

S VL L desiatich sekundach.

STOP LED

OFF Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.

On STOP nezasiahol Vstup STOP je aktivny.

SbS LED

OFF Vsetko normdlne Vstup SbS nie je aktivny.

On Zésah vstupu SbS Jeto rzormaih,le, ak je zariadenie pripojené k vstupu SbS
skutocne aktivne.

Led FOTO

OFF Zésah vstupu FOTO Zasiahol vstup FOTO.

On Vsetko normdlne To je normalne, ak bezpecnostné zariadenie nezasiahlo.
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Tabulka 28

LED DIODY NA TLACIDLACH RIADIACEJ JEDNOTKY

LED 1 Popis

OFF Pocas normalnej prevadzky to znamena, Ze ,,automatické zatvaranie® je vypnuté.

On Pocas beznej prevadzky indikuje, Ze je aktivne ,Automatické zatvaranie®.
Prebieha programovanie funkeii.

Blika Ak bl?ké spolu s ,L2 znamend to, Ze je potrebné vykpnat’ fazu uéenia'zariadenig (p.ozrihodsek ,Ucenie zarﬁiadenia“).
Ak blika spolu s ,L8%, znamen to, ze hodnota funkcie programovanej na trovni 2 je mimo rozsahu (pozri odsek ,,Programovanie na dirovni 2
(nastavitelné parametre)“).

LED 2 Popis

OFF Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,Zavriet po fotografii“ nie je aktivny.

On Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,,Close after photo®.

Blika Prebi.eha programovanie funkcii. o .
Ak blika spolu s ,L1% znamend to, Ze sa musi vykonat fiza ucenia zariadenia (pozri odsek ,,U¢enie zariadenia“).

LED 3 Popis

OFF Pocas beznej prevadzky to znamend, ze funkcia ,,Vzdy zatvorit” nie je aktivna.

On During normal operation, it signals that “Always close” is active.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ak blika spolu s L4, znamend to, Ze je potrebné naucit sa polohy otvarania a zatvarania dver{ (pozri odsek ,Ru¢né programovanie poloh otvarania
a zatvarania dveri®).

LED 4 Popis

OFF During normal operation, it signals that the “Stand-by” mode is not active.

On During normal operation, it signals that the “Stand-by” mode is active.
Function programming in progress.

Blika If it flashes together with L3, it means that the door opening and closing positions must be learned (refer to the “Manual programming of
the door opening and closing positions” paragraph).

LED 5 Popis

OFF Potas beinej prevadzky indikuje, Ze reZim ,,Anti-tamper nie je aktivny.

On Pocas beznej prevadzky indikuje, Ze je aktivny rezim ,Anti-tamper®.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 6 Popis

OFF Pocas beznej prevadzky signalizuje, ze rezim ,predblikania“ nie je aktivny.

On Pocas beinej previdzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,predblikania“.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 7 Popis

OFF Pocas normalnej prevadzky indikuje, Ze ,internd radiova inhibicia“ nie je zapnutd.

On Pocas normalnej prevadzky indikuje, Ze je zapnutd ,internd radiové inhibicia“.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 8 Popis

OFF Pocas beznej prevadzky indikuje, 7e je aktivny rezim , Tazké dvere.

On Pocas beznej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,Svetelné dvere®.

Blika Prebieha programovanie funkcii. Ak blikd spolu s ,,L8, znamena to, Ze hodnota funkcie programovanej na trovni 2 je mimo rozsahu (pozri odsek
»Programovanie na trovni 2 (nastavitelné parametre)).

svye

LED di6dy rozsvecuju v zavislosti od sily:
-2 L1 do L3 v pripade nizkej sily

-0d L1 po L5 v pripade strednej sily

- 0d L1 po L8 v pripade velkej sily.

UPOZORNENIE: pri staciondrnom emotore postupné rozsvecovanie LED diéd L1-12-L3-L4-L5-L6-L7-L8 indikuje, Ze sa aktualizuje FW vyrobku,
preto je potrebné pockat na ukondenie procesu aktualizicie pred opatovnym pouzitim automatiky! Odporiucame neodpajat motor od napdjania.
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9.4 RADIOVA DIAGNOSTIKA

Tabulka 29
SIGNAL LED R NA RIADIACEJ JEDNOTKE
DIhé blikanie > ZELENA pri §tarte
Sucasny systém kddovania: Kédovanie: ,,0-Code 2 \E]
Ziadne zapamiitané dialkové ovladanie 5 E]
DIhé blikanie > ZELENA pocas prevadzky
Oznacuje, Ze prijaty kod nie je ulozeny v pamiti 1 E]/
Ulozenie kodu do pamite 3 \E]
Vymazana pamit 5 \B
Pocas programovania signalizuje, Ze kod nie je povoleny na zapamdtanie. 6 E]
Pocas programovania signalizuje, Ze pamit je plnd. 8 E]
Kratke zblesky > ZELENA
»Osvedcenie® nie je platné na zapamitanie 1 \E]
Pocas programovania signalizuje, Ze kod nie je mozné zapamitat, pretoze prendasa ,certifikat. 2 B]
Vystup v ,,rezime 2 nie je riadeny na riadiacej jednotke 4 E]
Pocas postupu vymazania oznacuje, Ze kod bol vymazany. 5 E]
»OsvedCenie s niz$ou prioritou ako je pripustnd Groven 5 E]
Zlyhanie synchronizacie kodu 6 E]
Dlhé zéblesky > CERVENA
Nepovodny blok kodu 1 B]
Kéd s niz$ou prioritou, ako je povolena troven 2 E]
Kritke zablesky > CERVENA
Programovaci blok ,,V blizkosti 1 B]
Blok na zapamitanie ,,certifikatu 1 E]
Pamitovy blok (zadanie kodu PIN) 2 E]
DIhé zablesky > ORANZOVA
(Pri spusteni, po niekolkych zelenych bliknutiach). Indikuje pritomnost obojsmernych vysielacov ‘ 1 B]
Kratke zablesky > ORANZOVA
Oznacuje aktivaciu blokového programovania (pri spusteni) ‘ 2 \E]/

Sloven¢ina— 37



10 DALSIE PODROBNOSTI (prisluéenstvo) @ OPTICKY SENZOR
(max 15mA)
10.1 PRIDAVANIE ALEBO ODSTRANOVANIE ZARIADENI STOP ()
Po zostaveni automatizicie je mozné kedykolvek pridat alebo odstranit zariadenia. SIGNAL ==
Konkrétne je mozné pripojit rozne typy zariadeni 12V (+)
vstupy ,,BlueBUS“ a ,,STOP, ako je opisané v nasledujucich odsekoch. L = )

w Po pridani alebo odobrati zariadeni sa tieto musia nau(it tak, ako je

popisané v odseku ,,Ucenie inych zariadeni®.

& Varovanie! Ak chcete pridat alebo odstranit rozsirujicu dosku, je

potrebné najprv vypnut napajanie.

10.1.1 BLUEBUS

BlueBus je technoldgia, ktord umoziuje prepojenie kompatibilnych zariadeni len
pomocou dvoch vodi¢ov, ktoré prendsaju napajanie aj komunikacné signaly. Vsetky
zariadenia st pripojené paralelne na 2 vodice samotnej zbernice BlueBus. Nie je
potrebné dodrziavat ziadnu polaritu; kazdé zariadenie je rozpoznané individualne,
pretoze mu je pocas instaldcie pridelend jedine¢nd adresa. K zbernici BlueBus
mozno pripojit tieto zariadenia: fotobunky, bezpe¢nostné zariadenia, ovladacie
tla¢idla, signalizacné svetld atd. Riadiaca jednotka rozpoznava vsetky pripojené
zariadenia individudlne prostrednictvom prislu$nej fazy ucenia a dokaze s
absolttnou presnostou rozpoznat vetky mozné anomélie.

Z tohto dovodu sa pri kazdom pripojeni alebo odpojeni zariadenia od BlueBUS
musi na riadiacej jednotke vykonat fiza ucenia, ako je opisané v odseku ,,Ucenie
inych zariadeni.

10.1.2 VSTUP STOP

STOP je vstup, ktory sposobi okamzité prerusenie manévru, po ktorom nasleduje
kratka inverzia. Na tento vstup mozno pripojit zariadenia s normélne otvorenymi
(»,NO®) a normalne zatvorenymi (,NC*) kontaktmi, optické zariadenia (,Opto
Sensors*) alebo zariadenia s vystupom s pevnym odporom 8,2 k() (napr. citlivé
hrany).

Pocas fazy uéenia zariadenia riadiaca jednotka rozpoznd typ zariadenia pripojeného
k vstupu STOP a neskor, pocas bezného pouzivania automatizacie, riadiaca
jednotka vyda povel STOP, ked zaznamena zmenu vzhladom na ziskanu situciu.
Na vstup STOP mozno pripojit viacero zariadeni, aj réznych typov, ak sa vykonaji
vhodné opatrenia:

- Iubovolny pocet zariadeni NO moze byt pripojeny paralelne.

- Lubovolny pocet zariadeni NC moze byt navzajom zapojeny do série.

- Dve zariadenia s vystupom s pevnym rezistorom 8,2 kQ mozu byt zapojené
paralelne; ak je zariadeni viac ako 2, musia byt vietky zapojené kaskadovito s
jednym ukoncovacim rezistorom 8,2 k().

- Je mozné kombinovat dva kontakty NO a NC ich paralelnym umiestnenim,
pri¢om sa zdroven do série s kontaktom NC pripoji rezistor 8,2 k2 (to umoziiuje aj
kombinéciu 3 zariadeni: NA, NC a 8,2 kQ)).

- Ak cheete pripojit optické zariadenie, pozrite si schému znazornenu na ,,Obrazku
50°. Maximalny prid dodavany na linke 12 V DC je 15 mA.

38 - Slovencina

10.1.3 ROZSIRUJUCA DOSKA I/0 (VOLITELNE PRISLUSENSTVO)
Riadiaca jednotka je nakonfigurovand na umiestnenie roznych verzif rozsirujucich
1/0 dosiek, ktoré spristupiuji dalsie vstupy a vystupy. Kazdy dodatocny vstup/
vystup mozno personalizovat, ako keby bol fyzickym vstupom/vystupom riadiacej
jednotky.

Pri kazdom vloZeni alebo vybrati rozirujucej dosky sa musi vykonat postup
»akvizicie zariadenia“ ak sa to neurobi, pohyb motora zostane obmedzeny na
funkciu ,drzat v chode*.

w Pridanie alebo odstranenie rozsirujucich dosiek sa musi vidy

vykonat bez napdjania (odstranenim poistky F2 a akumulatora, ak je
pritomny.

Pridanie rozsirujtcej dosky:
1. Odpojte riadiacu jednotku od zdroja napdjania.
2. odstrnte prvok predsunutej zdsuvky (A)
3. nasadte rozsirujuci prvok (B) do prislusného slotu na obvode riadiacej jednotky.
doske riadiacej jednotky.
4. napdjajte riadiacu jednotku
5. zopakujte postup ucenia pre zariadenia, ako je popisané v odseku ,,U¢enie dalsich
zariadeni®.

4 N

& Varovanie! Pri niektorych modeloch sa rozsirujica doska dodava ako

$tandardna vybava

& Varovanie! Overte spotrebu elektrickej energie riadiacej
jednotky a roz$irujicej dosky. Neprekracujte maximalny povoleny
prikon.

Specifick4 prirucka k rozsirujicej doske je k dispozicii on-line. Pomocou svojho
smartfonu si zaramujte QR kod dosky.

4 N\
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Tabulka 30

ROZSIRUJUCA DOSKA
Produkt Popis Vstupné charakteristiky Vystupné charakteristiky
IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUTS3 = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 Vstup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) OUT4 = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)
4 Vystup IN'5 = suchy kontakt (COM - IN5) OUTS = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = suchy kontakt (COM — ING) OUTB = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 Vstup IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUTS3 = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)
2 Vijstup IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT4 = suchy kontakt s vymennym relé (230VAC — 5A)
2 Vstu IN 3 = suchy kontakt (COM — IN3 ,
MLAE21 ) V}'fstgp INZ = such¥ Kontakt ECOM _IN 4; OUTS3 = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4 UCENIE INYCH ZARIADENI

Standardne sa ucenie zariadeni pripojenych k ,BlueBus* a vstup ,,STOP*
uskuto¢niuje pocas fazy instaldcie; ak sa véak pridaju nové zariadenia alebo
odstrania staré, proces ucenia sa moze opakovat.

v

u @ Bluebus
Ny

oD
E@ Aerial
e :T<
= NIAYY,
r O N I I
2 P 555 &5 &/RVG .
(Ej))) Close V || Stop/Set || Open A
\§ J
Ak to chcete urobit:

1. stiasne stlacte a podrzte tlacidlo [Open A]a[Stop/Set]

2. uvolnite tlacidl4, ked LED diédy ,,L1“a ,,L2“ za¢nt rychlo blikat (po

priblizne 3 sekundy)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka nedokon¢i zariadenie

fazu uéenia

4. na konci tejto fazy mus svietit LED dioda ,,Stop“, LED di6dy ,L1“ a ,,L2“ musia

zhasnut, zatial ¢o LED diody ,L1“ a ,L8“ sa zapnu v zavislosti od stavu funkcii ON-

OFF, ktoré reprezentuju.

4 n 7\
0 @ GND gr———
)0 | | ston @ |5 %‘
0 @ 12V OSE L —

:
m;

w Po pridani alebo odstraneni zariadeni sa musi test automatizacie

vykonat znova, ako je uvedené v odseku ,, Testovanie®.

10.1.5 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM (VOLITELNE)
PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka ma slot na montaz radiovych prijimacov s konektorom SM
(volitelné prislusenstvo) patriacich do rodin OXI, OXIBD atd. a ktoré mozno pouzit
na dialkové ovladanie riadiacej jednotky prostrednictvom radiovych vysielacov.
Skor ako pristipite k montazi prijimaca, zablokujte prevadzku interného radiového
prijimaca (pozri odsek ,Programovanie urovne 1 (ON-OFF)“) a odpojte napajanie
riadiacej jednotky.

Postup instaldcie prijimaca: ,Obrézok 54°.

1. Odstrante predsunuty prvok (A);

2. vlozte prijimac (B) do prislu$ného otvoru na obvode riadiacej jednotky.
na doske riadiacej jednotky;

3. restartujte riadiacu jednotku.

Dostupné prikazy a rezimy zapamétania ndjdete v rezimoch relevantnych pre
programovanie integrovaného rddiového prijimaca. (pozri kapitolu
>~PROGRAMOVANIE RADIA®).
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10.1.6 RELEOVE FOTOBUNKY S FUNKCIOU FOTOTESTU
Riadiaca jednotka je vybavena funkciou PHOTOTEST, ktord zvysuje spolahlivost bezpe¢nostnych zariadeni a umoziiuje zaradenie do kategérie 2 podla normy EN
13849-1, pokial ide o kombinaciu riadiacej jednotky a bezpe¢nostnych fotobuniek.

& Varovanie! Ak chcete aktivovat funkciu PHOTOTEST, je potrebné upravit programovanie vystupu OGI (pozri ,,Uroven 2¢).

programovanie (nastavitelné parametre)“ na strane 28).

Pri kazdom zacati manévru sa skontroluju véetky bezpe¢nostné zariadenia a len ak vetko funguje spravne, manéver sa zacne.

Ak test zlyha (fotobunka oslepena sinkom, skrat kdblov atd.), porucha sa identifikuje a manéver sa prerusi.

Pripojte fotobunky tak, ako je zndzornené na ,,Obrazku 55

Schéma zapojenia s reléovymi fotobunkami s PHOTOTEST

|| Vsetky obrazky prislusenstva st uvedené vylucne na ilustracné ucely.

-

@

&

g
=
z

Je5z
B g [
85> »
o >
© =
*(0) | :
- + 3
m@ Flash QOZ
ol |1
m@ oGl
d— 0 || | = o) %
é @NO E@ Photo
N Sbs
] 1D | N =
_ — - 0D | |2avd+ —
| D@ GND O gn—
[7:) o | —
v gel | sk To) | ® 58
« - — — m@ 12V OSE L ] <>
<4—+12V - OSE— ED | osus e
Aerial

[ LI

Y [y

LI 1)

I

%’/ "S5 6 65K &K E

s

= “IEI’)] Close V || Stop/Set OpenAl
T

i L —l

T i |

b

w Ak sa pouzivaju 2 pary fotobuniek, ktoré sa navzajom rusia, je potrebné aktivovat ,,synchronizaciu®, ako je opisané v navode na pouZivanie

fotobuniek.

w Pri vymene, pridani alebo odstrineni akéhokolvek zariadenia automatizicie je potrebné vykonat postup ucenia (pozri kapitolu ,Rucné programovanie

e
1

pozicii otvdrania a zatvdrania dver
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10.1.7 RELEOVE FOTOBUNKY BEZ FUNKCIE FOTOTESTU

Riadiaca jednotka mé vyhradeny vstup FOTO, ku ktorému je mozné pripojit NC kontakt reléovych fotobuniek. Na rozdiel od konfiguracie s funkciou ,PHO-TOTEST sa
po vydani prikazu vykona manéver bez kontroly platnosti signalu prichadzajiceho z fotobuniek, napriek tomu sa reakcia externych fotobuniek na zmenu stavu nemeni.

& Varovanie! Ak chcete odstranit funkciu PHOTOTEST, je potrebné upravif programovanie vystupu OGI (pozri ,,Uroven 2%).

programovanie (nastavitelné parametre)“ na strane 28).
Pripojte fotobunky podla obrazku 56.

Schéma zapojenia s fotobunkami bez relé PHOTOTEST

|| Vsetky obrazky prislusenstva st uvedené vylucne na ilustracné ucely.
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10.1.8 ELEKTRICKY ZAMOK

Vystup OGI je $tandardne povoleny pre funkciu OGI (indikator otvorenej brany),
ale je mozné ho naprogramovat pre ovladanie elektrického zamku (pozri odsek
»Programovanie urovne 2 (nastavitelné parametre)“ na strane 28).

Na zaciatku otvaracieho pohybu sa vystup aktivuje na 2 sekundy, zatial ¢o pocas
zatvdracieho manévru sa neaktivuje, preto sa musi elektricky zimok mechanicky

resetovat.

Vystup nemoze priamo ovladat elektricky zamok, ale iba zataze 24 V¢ 10 W.
Vystup musi byt prepojeny s relé, ako je znazornené na obrazku.

-
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24V +
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A Elektricky zamok
B 24V ¢ podporné relé
C Napajanie elektrického zamku

10.2 PRIPOJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO NAPAJANIA

& Elektrické pripojenie batérie k riadiacej jednotke sa musi vykonat az

po dokonceni vSetkych etap instalacie a programovania, pretoze batéria je
nudzovym zdrojom napajania.

Instalacia a pripojenie batérie:
1. Uvolnite skrutku (A).
2. vytiahnite kryt (B) mierne von a otocte ho smerom nadol (obr. 58).

-
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3. pripojte prislusny kabel ku konektoru zaloznej batérie
(PS124) (obrazok 59)

4 N\

59

(& J

4. zasuiite relativny konektor (C) na konektor vychadzajici z motorového priestoru
(obr. 60).

4 N\

G /

& Varovanie! Instalicia zaloZnej batérie je vhodna a uzito¢na, ak je

potrebné aktivovat pohotovostny rezim.

& Varovanie! Ak sa pouziva zalozna batéria, nesmie sa pouzivat

pohotovostna funkcia ,,Vietko®.



10.3 PRIPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Riadiaca jednotka ma konektor BusT4, ku ktorému mozno pripojit programétor
,»Oview" prostrednictvom rozhrania IBT4N. Programator umoziuje uplné a rychle
riadenie instalacie, udrzby a diagnostiky celej automatizacie.

Ak cheete ziskat pristup ku konektoru, postupujte podla obrazka a pripojte
konektor do prislusného slotu.

(& v

Oview moze byt pripojené k viacerym riadiacim jednotkdm sucasne (az 16 bez
akychkolvek osobitnych opatreni) a moze zostat pripojené k riadiacej jednotke
pocas beznej prevadzky automatizicie. V takom pripade sa moZe pouZit na
odosielanie prikazov priamo do riadiacej jednotky pomocou $pecifického
yuzivatelského“ menu.

10.4 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADEN]
Ak pouzivatel potrebuje napajat externé zariadenia, ako napriklad bezkontaktnu
¢itacku transpondérovych kariet alebo svetlo prepinaca klti¢ov, napéjanie je mozné
odpojit, ako je zndzornené na obrazku.

II\IOa éje}‘fie napitie je 24V = -30% + +50% s maximdlnym dostupnym pridom
mA.
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11 PARAMETRE A PROGRAMOVATELNE FUNKCIE

Na nasledujucich stranich st uvedené vietky parametre a funkcie riadiacej jednotky s ich relativnymi referenénymi hodnotami. § vynimkou niekolkych parametrov,
ktoré st urcené len na ¢itanie, mozno takmer vietky dostupné parametre upravovat prostrednictvom vetkych kompatibilnych rozhrani Nice.

& UPOZORNENIE: Spolo¢nost Nice si vyhradzuje pravo zmenit referen¢né hodnoty a funkcie bez predchéddzajiceho upozornenia.

11.1 KLUC K SYMBOLOM

Tento kluc¢ zobrazuje a popisuje vietky symboly pouzité na nasledujtcich stranach.
® = Automaticky postup

£ = Manudlny postup

= Parameter viacerych dosiek

= Nastavenie svetelnych dveri

1 = Nastavenie tazkych dveri

X = Parameter len na ¢itanie (nemodifikovatelny parameter)

11.2 SPOLOCNE PARAMETRE

Tento parameter umoziuje pouzivatelovi priradit automatizacii iny nazov ako povodny, aby sa ulah¢ila identifikicia (napr. ,,severna brana®). Je mozné zvolit nazov
obsahujuci maximalne 24 znakov vratane medzier.

Séria je ¢islo, ktoré sa musi priradit kazdému prevodovému motoru, prijimacu alebo inému zariadeniu potencidlne pripojitelnému do siete BusT4, aby sa definovala jeho
»Klasifika¢na oblast”. Nasledne, pri pouziti automatiky v komplexnom systéme, mozu byt vetky zariadenia s rovnakym ¢islom série ovladané sacasne.

Adresa je ¢islo, ktoré sa musi priradit kazdému prevodovému motoru, prijimacu alebo inému zariadeniu potencidlne pripojitelnému v sieti BusT4, aby sa odlisilo od
ostatnych zariadeni v sérii. Preto musia mat vietky zariadenia v rdmci série navzdjom odli$nt adresu.

Tato funkcia umoznuje pouzivatelovi priradit ovladanému zariadeniu (napriklad prevodovému motoru alebo inému zariadeniu, ktoré je potencidlne pripojitelné k sieti
BusT4) ¢islo, ktoré umozni zaradenie tohto zariadenia do konkrétnej ,skupiny prikazov*.

Sucastou tej istej skupiny moze byt viacero zariadeni, dokonca aj tych, ktoré patria do roznych sérii. Mozno vytvorit az 14 skupin zariadeni a najma to isté zariadenie
moze byt vlozené do 4 roznych skupin.

- Sticasné ovladanie roznych zariadeni vlozenych do skupiny, aj ked niektoré z nich patria do roznych sérii:

- pouzitie jedného prijimaca nainstalovaného v jednom zo zariadeni patriacich do skupiny na ovladanie vetkych zariadeni patriacich do tejto skupiny.

Tto funkciu mozno pouzit na zobrazenie verzie firmvéru v zariadeni.

Tto funkciu mozno pouzit na zobrazenie verzie hardvéru v zariadeni.

Tuto funkciu mozno pouzit na zobrazenie sériového ¢isla identifikujuceho konkrétne zariadenie. Toto ¢islo je pre kazdé zariadenie iné, aj ked ide o rovnaky model.
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11.3 PARAMETRE INSTALACIE

Vyhladivanie BlueBus (0x0A)

Tuto funkciu mozno pouzit na spustenie postupu ucenia pre zariadenia pripojené k vstupu BlueBus a k vstupu STOP. Pouziva sa aj na identifikdciu smeru otacania
motora (pozri odsek tykajuici sa smeru otd¢ania motora) a na priradenie pripojenych rozsirujucich dosiek.

Programovanie pozicii

& Po akejkolvek zmene nasledujucich parametrov musi riadiaca jednotka znovu spustit postup automatického vyhladavania sily (pozri odsek

»Automatické vyhladavanie sily“).

- Cestovna rychlost (30 - 100 (%), predvolené nastavenie = 50 (%))
Umoznuje definovat rychlost, ktord sa ma pouzit pocas postupu programovania polohy.

- Otvorenie £7 (0 -9 65535, predvolené nastavenie = 65535)
Allows for programming the desired maximum opening position

- Spomalenie otvarania £3 (0 -4 65535, predvolené nastavenie = 65535)
Umoziuje naprogramovat polohu spomalenia otvarania: v blizkosti tejto hodnoty za¢ne automatika spomalovat pred dosiahnutim maximalnej polohy otvarania.

- Ciasto¢né otvorenie <7 (0 -9 65535, predvolené nastavenie = 65535)
Umoziuje naprogramovat pozadovani maximalnu polohu otvorenia.

- Spomalenie uzatvarania £3 (0 -9 65535, predvolené nastavenie = 656535)
Umoziuje naprogramovat polohu spomalenia zatvarania: v blizkosti tejto hodnoty za¢ne automatika spomalovat pred dosiahnutim maximalnej polohy zatvarania.

- Uzéavierka £3 (0 -4 65535, predvolené nastavenie = 65535)
Umoziuje naprogramovat maximalnu polohu zatvarania, ktord sa musi nevyhnutne dotykat zeme.

- Pozicia vyladenia £3 (0 -9 65535, predvolené nastavenie = 50)
Umoznuje naprogramovat polohu, v rimci ktorej automatika ignoruje akykolvek zasah pri detekcii prekazky.

- Pozicia vyludenia fotografie £7 (0 -9 65535, predvolené nastavenie = 0)
Umoziuje naprogramovat polohu, v rimci ktorej automatika ignoruje akykolvek zdsah detekcie fotobuniek.

- Otvorené vypustanie (O -4 200, predvolené nastavenie = 0)
Umoziuje naprogramovat reverzny priestor (v zmysle drahy pozdlz vedenia) pri zatvarani po dosiahnuti otvaracej polohy. To umoznuje spomalif mechanicky tlak
vyvijany na automatiku.

- Uzavretie vypustania (O -9 200, predvolené nastavenie: SP!DERSOO =25, SPIDER1200BL = 75)
Umoziuje naprogramovat reverzny priestor (v zmysle drahy pozdlz vedenia) pri otvarani po dosiahnuti maximalnej polohy zatvarania. To umoziuje spomalit
mechanicky tlak vyvijany na automatiku.
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Vymazanie idajov (0x0C)

& Nizie opisané postupy vymazania nie je moiné zrusit.
Tato funkcia umoziuje pouzivatelovi vymazat konfiguraciu riadiacej jednotky a Gidaje v nej ulozené vyberom z nasledujicich moznosti:

- Ziadne vymazanie
Nevymazdva sa;

- Zariadenia BlueBus
Vymaze konfiguraciu zariadeni BlueBus, vstupu STOP a predtym ziskanych rozsirujucich dosiek;

- Pozicie
Vymaze vietky zapamatané pozicie;

- Hodnoty funkcii
Vymaze vetky hodnoty a nastavenia funkcii vztahujtce sa na riadiacu jednotku a obnovi vyrobné hodnoty;

- Mapovanie
Umoznuje vymazat hodnoty absorpcie sily motora zapamétané pocas vykondvania manévrov. Po spusteni tohto vymazania sa musi spustit postup automatického
vyhladavania sily;

- Vymazat vSetky
Vymaze vietky udaje v pamiti riadiacej jednotky (obnovi ich na vyrobné nastavenia), okrem vyhradenych parametrov: séria, adresa, verzia hardvéru, verzia softvéru,
sériové ¢islo.

11.4 ZAKLADNEPARAMETRE

Automatické zatviranie (ON --» OFF, predvolené nastavenie = OFF) (0x80)

Tuto funkciu mozno pouzit na aktivaciu automatického zatvérania v riadiacej jednotke na konci tiplného otvaracieho manévru.

Funkcia ON = automaticky zatvaraci manéver sa spusti na konci pohotovostného ¢asu naprogramovaného vo funkcii ,¢as pauzy*.
Funkcia OFF = riadiaca jednotka je v ,poloautomatickom® prevadzkovom rezime.

Cas prestavky (0 = 240 (s), predvolené nastavenie = 30 s) (0x81)
Tento parameter definuje pozadovany pohotovostny cas, ktory musi uplynut medzi koncom otvaracieho manévru a zaciatkom zatvaracieho manévru.

! UPOZORNENIE = Tito funkcia sa pouZiva len vtedy, ak je zapnuta funkcia ,automatického zatvarania“.
Opitovné zatvorenie po vyfotografovani

(0x86)

- Aktivne (ON -9 OFF, predvolené nastavenie = OFF)

Funkcia umoziuje udrziavat automatiku v otvorenej polohe presne na ¢as potrebny na prejazd vozidla alebo 0sob. Po uplynuti tohto intervalu sa automaticky aktivuje
zatvéraci manéver, ktory sa za¢ne po uplynuti ¢asu nastaveného vo funkcii ,,pohotovostny ¢as“. (Funkcia vyuziva fotobunky na identifikiciu prechodu osdb/vozidiel a
spustenie zatvaracich manévrov).

Funkcia ON = aktivuje funkciu ,,Opétovné zatvorenie po fotografii®.
Funkcia OFF = funkcia je deaktivovand.

& UPOZORNENIE = Funkcia ,,znovu zavriet po fotografii“ sa automaticky deaktivuje, ak sa pocas prebiehajiiceho manévru odosle prikaz Stop na

zastavenie manévru.
- (UPLNE OTVORIT -3 OTVORENE AZ DO ODPOJENIA predvolené nastavenie = OTVORENE AZ DO ODPOJENIA) rezim

Tento parameter je z vyroby nastaveny na rezim ,otvorené aZ do vypnutia“.
Funkcia ma 2 prevadzkové rezimy:

- tiplne otvorit = ak bezpecnostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu pocas zatvaracieho manévru, automatika zacne vykonavat Gplny otvaraci manéver. Po uplynuti
»pohotovostného ¢asu“ automatika samostatne za¢ne zatvaraci manéver.

- otvorit az do vypnutia = ak bezpe¢nostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu pocas zatvracieho manévru, automatizécia za¢ne vykonavat otvéraci manéver, ktory
pokracuje, kym sa fotobunky nevypnu. V tomto okamihu sa manéver ukon¢i a automatika zacne zatvaraci manéver po uplynuti pohotovostného ¢asu naprogramovaného
vo funkcii ,pohotovostny ¢as®. Pozndamka - Ak funkcia ,, Automatické zatvaranie® nie je aktivna, riadiaca jednotka sa prepne do rezimu ,,iplné otvorenie®.

Pohotovostny ¢as (0 - 250 (S), predvolené nastavenie = 5s)

Pomocou tejto funkcie mozno v riadiacej jednotke naprogramovat pozadovany pohotovostny cas, ktory musi uplynit medzi koncom otvéracieho manévru (alebo
vymazanim fotobuniek) a zaiatkom zatvdracieho manévru.
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Vidy blizko (0x87)
- Aktivne (ON -3 OFF, predvolené nastavenie = OFF)
Tato funkcia umoznuje automatike samostatne vykonat zatvaraci manéver po vypadku prudu. Funkcia sa aktivuje len po vypadku pradu.

Funkcia ON = po obnoveni napéjania sa vykona zatvaraci manéver.
Funkcia OFF = po obnoveni napdjania zostane automatika v pokoji.

& POZOR: ked je funkcia aktivna, z bezpe¢nostnych dovodov predchadza zatvaraciemu manévru predbezny zablesk, ktorého trvanie je

naprogramované prostrednictvom funkcie ,,pohotovostny ¢as“ (pozri nizsie).

- (VZDY ZATVARAT -4 ULOZIT AUTOMATICKE ZATVARANIE, predvolené nastavenie = VZDY ZATVARAT) rezim
Funkcia ma 2 prevadzkové rezimy:

- - vidy zatvorit = po vypadku prudu, ked sa obnovi napajanie a uplynie ¢as uvedeny v parametri ,,pohotovostny ¢as“, automatika vykona automaticky
zatvdraci manéver

- uloZif zatvorenie = aktivaciou tohto rezimu, ked sa po vypadku napajania obnovi napdjanie, mozno dosiahnut dva vysledky:

- vykonanie automatického zatvaracieho manévru podla ¢asu nastaveného vo funkeii ,,¢as pred bliknutim®, ak v ¢ase vypadku prebiehalo odpocitavanie
tohto casu;

- vykonanie zatvaracicho manévru, ak v ¢ase vypadku prebiehal automaticky zatvéraci manéver a nebol dokonceny.

Poznamka - Ak bol automaticky zatvaraci manéver zruseny pred vypadkom pridu (napriklad odoslanim prikazu Stop), zatvaraci manéver sa po obnoveni napdjania
nevykona.

- Pohotovostny ¢as (0 -9 20(s), predvolené nastavenie = 58)

Pomocou tohto parametra mozno v riadiacej jednotke naprogramovat pozadovany pohotovostny ¢as, ktory musi uplyniit medzi opitovnym spustenim v dosledku
vypadku prudu a zaciatkom zatvaracieho manévru. Tento parameter sa spravuje len vtedy, ak je rezim , AKTIVNE® nastaveny na hodnotu ZAPNUTE.

Sprava sil (0x47)

- Otvéraciasila (10 -3 100 (%), predvolené nastavenie [} = 95% - %X = 60%)
Funkciu moZzno pouzit na nastavenie sily posobiacej motorom pocas otvaracieho manévru.

Pri nastaveni ,tazké dvere® = predvolena hodnota je 95 %
Pri nastaveni ,svetlé dvere® = predvolena hodnota je 60 %

- Otvoren4 sila spomalenia (10 -9 100 (%), predvolené nastavenie [, = 70% - %X = 40%)
Funkciu je mozné pouzit na nastavenie sily, ktorou posobi motor pocas fazy spomalenia otvaracieho manévru.

Pri nastaveni ,tazké dvere® = predvolena hodnota je 70 %
Pri nastaveni ,,svetlé dvere“ = predvolend hodnota je 40 %

- Uzatvaraciasila (10 - 100 (%), predvolené nastavenie [y = 95% - %X = 60%)
Funkciu moZno pouzit na nastavenie sily posobiacej motorom pocas zatvaracicho manévru

Pri nastaveni ,tazké dvere® = predvolena hodnota je 80 %
Pri nastaveni ,,svetlé dvere® = predvolena hodnota je 60 %

- Zatvorte silu spomalenia (10 -3 100 (%), predvolené nastavenie "1 = 60% - %X = 40%)
Funkciu mozno pouzit na nastavenie sily posobiacej na motor pocas fizy spomalenia zatvaracieho manévru

Pri nastaveni ,tazké dvere = predvolena hodnota je 60 %
Pri nastaveni ,svetlé dvere® = predvolena hodnota je 40 %

- Manudlna trovei sily (O -4 600, rozne predvolené hodnoty, 2 x =)
Tuto funkciu je mozné pouzit na nastavenie parametrov sily, ktort musi motor vyvinut v ramci ,,vylicenej polohy AMP pocas priblizenia k zemi.

[Doska 1] - Sila, ktord sa ma pouzit pocas pribliZenia sa dveri k zemi (O -3 100 %)
[Doska 2] - Maximélny ¢as zasahu pocas pribliZenia sa dveri k zemi (O -4 600ms).
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- Vynutenie ¢asu zdsahu (10 -9 500, predvolene rozne, 4 x )
Funkcia riadi ¢as zasahu pri prekroceni nastavenej trovne sily v roznych fazach manévru.

[Doska 1] - Maximdlny ¢as zdsahu pocas otvracieho manévru (predvolené = /; = 150ms - = = 150ms)

[Doska 2] - Maximdlny ¢as zdsahu pocas fazy otvérania spomalenia (predvolené /1 = 100ms - = 100ms)

[Doska 3] - Maximdlny Cas zdsahu pocas fazy spomalenia zatvérania (predvolené () = 150ms - 1 = 150ms)

[Doska 4] - Maximdlny Cas zasahu pocas fazy spomalenia zatvérania (predvolené [ 100ms - = = 100ms).

Riadenie citlivosti (0x38)

- Zistit prekazku (ON - OFF, predvolené = ON)
Tato funkcia umoznuje vyrazne zvysit Groven citlivosti, s ktorou riadiaca jednotka rozpozna pritomnost prekazky (ndryvy vetra, vozidlo, osobu atd.).

Funkcia ON = vyrazne zvySuje reaktivitu riadiacej jednotky pri detekcii prekazky.
Funkcia OFF = vyrazne znizuje reaktivitu riadiacej jednotky pri detekcii prekazky. (Detekcia prekazok je riadend iba cez parametre nastavené vo funkcii ,,Force
Management®).

& POZOR! Nasledujtice parametre st u¢inné len vtedy, ak je aktivovana funkcia ,,detekcia prekazky (ON).
- Otvoren4 citlivost (10 - 100 (%), predvolené () = 70% - %X = 80%)
This function controls the force with which the control unit intervenes in detecting an obstacle during an opening manoeuvre.

- Citlivost spomalenia pri otvarani (10 - 100(%), predvolené /1 = 80% - %X = 80%)
Tato funkcia riadi silu, s ktorou riadiaca jednotka zasahuje do detekcie prekazky pocas fazy spomalenia otvaracieho manévru.

- Citlivost pri zatvarani (10 - 100(%), predvolené [ = 70% - = = 85%)
Tato funkcia riadi silu, s akou riadiaca jednotka zasahuje do detekcie prekazky pocas zatvaracieho manévru.

- Citlivost spomalenia pri zatvarani (10 -9 100(%), predvolené /1 = 80% - %X = 90%)
Tato funkcia riadi silu, s akou riadiaca jednotka zasahuje do detekcie prekazky pocas fazy spomalenia zatvaracieho manévru.

- Cas zasahu citlivosti (10 -3 500 (ms), predvolené = rozne, 4 x )
Funkcia riadi ¢as zdsahu pri prekroceni nastavenej Grovne sily v roznych fazach manévru

[Doska 1] - Maximaélny ¢as zdsahu pocas otvaracieho manévru (predvolené = (% = 150ms - & = 150ms)

[Doska 2] - Maximalny ¢as zasahu pocas fazy otvarania spomalenia (predvolené /) = 100ms - 1 = 50ms)

[Doska 3] - Maximdlny Cas zasahu poas fazy spomalenia zatvérania (predvolené () = 150ms - /1 = 150ms)

[Doska 4] - Maximdlny Cas zdsahu pocas fazy spomalenia zatvérania (predvolené /) = 100ms - 1 = 50ms).

Riadenie rychlosti (0x40)

Po akejkolvek zmene nasledujucich parametrov musi riadiaca jednotka restartovat postup automatického vyhladavania sily (pozri odsek
»Automatické vyhladavanie sily“).

- Rychlost otvarania (25 -9 100 (%), predvolené [, = 72% - = =72%)
Funkciu mozno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas otvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia pri otvarani (25 - 100 (%), predvolené [* = 30% - * = 30%)
Funkciu mozno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas fazy spomalenia otvaracicho manévru.

- Rychlost zatvarania (25 -9 100 (%), predvolené [ = 72% - = 72%)
Funkciu moZzno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas zatvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia pri zatvarani (25 -~ 100 (%), predvolené = 30% - * = 30%)
Funkciu moZzno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas fazy spomalenia zatvaracieho manévru.
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Prepitie (0x8F)

A Po akejkolvek zmene vykonanej v tomto menu musi riadiaca jednotka restartovaf procediiru Automatic Force Search (pozri odsek ,,Automatické
vyhladdvanie sily“).

- Aktivne (ON -3 OFF, predvolené = OFF)

Tato funkcia je uZito¢nd v pripade vysokého statického trenia (napriklad sneh alebo fad bréniace automatizacii), pretoze umoziuje na chvilu zvysit (pozri ¢as razu)
rychlost a silu pouzitd v pociatocnej faze manévru.

Funkcia ON = hodnoty priradené funkcidm spojenym so silou a rychlostou motora sa (momentélne) zvysia, aby motor ziskal vacsi vykon pocas pociatocnej fazy manévru
Funkcia OFF = normalna prevadzka

- Cas prepitia (1 - 10 (s), predvolené = 3s)
Ttto funkciu mozno poutzif na naprogramovanie trvania pociato¢ného razu motora

& POZOR! Funkcia je ii¢inna len vtedy, ak je funkcia ,,spurge” nastavena na ON.

Predbezné blikanie (0x93)

- Aktivne (ON -9 OFF, predvolené = OFF) 5
Ttto funkciu je mozné pouzit na vygenerovanie predbezného zablesku pred zaciatkom kazdého manévru, ktory vopred signalizuje nebezpecn situdciu. Casy
predbezného blikania je mozné nakonfigurovat pre kazdy smer manévru

Funkcia ON = aktivicia ¢asu predbliknutia medzi aktivciou vystrazného svetla a zaciatkom otvaracieho alebo zatvaracieho manévru
Funkcia OFF = vystrazné svetlo zacne blikat, ked sa manéver zacne

- Casotvarania (1 - 10 (s), predvolené = 3s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu blikania, ktory signalizuje bliZiaci sa zaciatok otvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,,predblikania®.

- Cas zatvarania (1 -3 10 (8), predvolené = 3s)
Ttto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu blikania, ktory signalizuje bliZiaci sa zaciatok zatvaracieho manévru; je spojend s funkciou ,,predbliknutia®.

Pohotovostny rezim (0x8B)

- Aktivne (ON -3 OFF, predvolené = OFF)
Tuto funkciu je mozné pouzit na zniZenie spotreby elektrickej energie na maximum, pretoze po ,,¢ase pohotovosti“ na konci kazdého manévru sa vypnu vystupy, interné
periférie a stavové LED diddy.

Funkcia ON = Aktivuje funkciu stand-by podla profilu zvoleného v ,Mode®. Této funkcia je uzitoénd najmd v pripade prevadzky na batérie
Funkcia OFF = normalna prevadzka automatizacie

- Reizim (bezpe¢nostné zariadenia - BlueBus -9 vietky, vietky okrem Wi-Fi, predvolené = bezpe¢nostné zariadenia)

Funkcia stand-by ma 4 prevadzkové rezimy:

- bezpecnostné zariadenia - Riadiaca jednotka vypne vysielace fotobuniek BlueBus a véetky LED diody okrem BlueBus LED, ktord bude blikat pomalsie.
- BlueBus - Riadiaca jednotka vypne vystup BlueBus (zariadenia) a vSetky LED diddy okrem LED BlueBus, ktora bude blikat pomalsie.

- vietky - Riadiaca jednotka sa vypne: vystup BlueBus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a vystupy pripadnych rozsirujucich modulov), prevadzkové
napitie 12 V, modul Wi-Fi (ak je pritomny) a vietky LED di6édy , okrem LED diody BlueBus, ktora bude blikat pomalsie.

- vietky okrem Wi-Fi - Riadiaca jednotka sa vypne: vystup BlueBus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a vystupy pripadnych rozirujicich modulov), 12 V
prevadzkové napitie a véetky LED diody okrem BlueBus LED, ktord bude namiesto toho blikat pomalsie. V tomto rezime nie je integrovany Wi-Fi modul

vypnuty!

& POZOR! Ked riadiaca jednotka dostane akykolvek prikaz na pohyb, obnovi normalnu prevadzku. Na konci manévru, ak je funkcia zapnuta, riadiaca

jednotka znovu aktivuje pohotovostny rezim.

- Pohotovostny ¢as (5 -9 250 (s), predvolené = 60s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu medzi koncom manévru a spustenim funkcie ,,stand-by*.
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Tuto funkciu je mozné pouzit na zamedzenie pohybov automatiky.

Funkcia ON = nebude vykonany Ziadny typ odosielaného prikazu, s vynimkou prikazov ,,Krok za krokom s vysokou prioritou®, ,Odomknutie, ,Odomknutie a
zatvorenie“ a ,Odomknutie a otvorenie®.
Funkcia OFF = normalna prevédzka

Tato funkcia zablokuje ovlddanie tlacidiel na riadiacej jednotke. Této funkcia je obzvlast uzitocnd, ak st pritomné deti

Funkcia ON = riadiaca jednotka blokuje vietky prikazy odoslané z tlacidiel riadiacej jednotky
Funkcia OFF = normalna prevadzka

Tuto funkciu je mozné pouzit na zablokovanie ¢innosti interného radia. Tato funkcia je uzito¢na najma pri pouziti externého prijimaca s konektorom SM (volitelné
prislusenstvo), ktory patri do rodiny OXI, OXIBD atd.

Funkcia ON = deaktivuje ¢innost interného prijimaca
Funkcia OFF = normalna prevadzka (integrované radio povolené)

Tato funkciu mozno pouzit na riadenie funkcie proti sabotdzi po tiplnom zatvoreni.

Funkcia ON = po dosiahnuti zatvorenej polohy riadiaca jednotka aktivuje rezim ,,proti sabotdzi“ navrhnuty tak, aby zabranil pripadnym pokusom o manudlne otvorenie
automatiky. Vzdy, ked sa zisti akékolvek posunutie vozika v smere otvarania, motor sa (automaticky) zaviaze vratit automatiku spit do naprogramovanej polohy
zatvdrania.

Funkcia OFF = normalna prevadzka (rezim ochrany proti sabotazi je vypnuty)

Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie trvania kratkeho ¢asu spitného chodu, ktory riadiaca jednotka nariadi ako bezpe¢nostny manéver po zisteni prekazky
alebo odoslani prikazu ,,Stop*“.

Tuto funkciu mozno pouzit na definovanie maximalneho trvania prideleného kazdému manévru. Po uplynuti tohto ¢asu riadiaca jednotka automaticky vykond STOP
zastavenim aktudlneho manévru. Této funkcia je uZito¢nd najma na zabezpecenie integrity elektrického motora.

Tento parameter mozno pouZit na naprogramovanie pozadovaného ¢asu v riadiacej jednotke, ktory musi uplynut medzi koncom zatvaracieho manévru a za¢iatkom
otvaracieho manévru.

Tento parameter mozno pouZit na naprogramovanie pozadovaného ¢asu v riadiacej jednotke, ktory musi uplynut medzi koncom zatvaracieho manévru a zaciatkom
otvaracieho manévru, ked je prisavka odpojend.

Tento parameter sa d4 pouzit na naprogramovanie pozadovaného trvania, pocas ktorého zostane svietidlo svietit na konci kazdého manévru alebo po prikaze ,,Casova¢
osvetlenia interiéru.
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12 DOSTUPNE PRIKAZY

V nasledujucich tabulkich s uvedené vietky dostupné prikazy, ktoré méze riadiaca jednotka interpretovat.
Tieto prikazy st rozdelené na prikazy BASIC a EXTENDED a mozno ich pouzit z akéhokolvek zdroja (radiové dialkové ovladanie, kablové vstupy na svorkovnici,
kompatibilné rozhrania Nice atd.)

12.1 ZAKLADNE PRIKAZY
Prikazy pouzivané v typickej instaldcii
Tabulka 31

POPIS ZAKLADNYCH PRIKAZOV

Konfiguricia prikazov Popis

Otvorit Je to zdkladny prikaz na vykonanie otvaracieho pohybu.
Zatvorit Je to zakladny prikaz na vykonanie zatvaracieho pohybu.
Stop Je to zakladny prikaz na prerusenie pohybu automatiky.

Ciastone otvorif 1 Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikacia spusti manéver otvarania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,,¢iastoéné otvorenie 1.

Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikacia spusti manéver po predtym vykonanom (alebo stile prebiehajucom) podla poradia manévrov

Krok z akrokom p . L
zadaného v naprogramovanej sekvencii prikazu.

12.2 ROZSIRENE PRIKAZY
Prikazy pouzivané v pripade zloZitejsich potrieb (byty, spolo¢nosti atd.)
Tabulka 32

POPIS ROZSIRENYCH PRIKAZOV

Konfiguricia prikazov Popis
Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikdcia spusti manéver po predtym vykonanom (alebo stale prebiehajiicom) s ohfadom na poradie

Krok za krokom s vysokou , o . .
rioriton manévrov zadané v naprogramovanej sekvencii.
P Dolezité = Tento prikaz sa vykond, aj ked je riadiaca jednotka nastavend na prikaz ,,uzamknutie®.
Kondominium Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikacia spusti sekvenciu ,,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit", kym sa nedosiahne maximélna poloha

(kondominium krok za krokom) | otvorenia. Prikaz na zatvorenie je mozné zadat az po dosiahnuti maximélnej polohy otvorenia.

o . Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikacia dokonéi manéver otvérania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,¢iasto¢né
Ciastocne otvorené 2

otvorenie 2.

2L , Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikacia dokonéi manéver otvérania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,¢iasto¢né

Ciastocne otvorené 3 ke
otvorenie 3°.

o Riadiaca jednotka sa uzamkne a nevykona Ziadny typ prikazu, s vynimkou prikazov ,,Krok za krokom s vysokou prioritou®, ,Odomknutie®,

Zamknut . .« . :

,Odomknutie a zatvorenie“ a ,,Odomknutie a otvorenie®.
o o Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikdcia spusti manéver otvarania, kym sa nedosiahne naprogramovana poloha ,otvéranie, a potom

Otvorit a zamknut ) .p, . P P Y Prog P P

zablokuje automatizdciu.
. Riadiaca jednotka spdsobi, Ze aplikaci ti manéver zatvdrania, kym sa nedosiahne naprogramovand poloha ,,zatvarania“, a potom

Zatvorte o zamknite ad ca')edo a§pr§0b e aplikdcia spusti manéver zatvérania, kym sa nedos programovand poloha ,,za poto
zablokuje automatizdciu.

Uvolnit Riadiaca jednotka sa odblokuje a obnovi normalny prevadzkovy stav (mozno vykonat vietky odoslané prikazy).

Odomkniit a otvorit Odomkne automatizdciu a spusti otvéraci manéver.

Odomkniit a zavriet Odblokuje automatizaciu a spusti zatvaraci manéver.

, , Tento prikaz mozno pouZit na invertovanie stavu zapnutia a vypnutia stropného svetla na riadiacej jednotke.
Pridanvé svetlo ZAP/VYP P p p VYP P 1)

Stropné svetlo mozZe zostat rozsvietené maximalne 240 sekind (4 minuty), po ktorych sa automaticky vypne.

Tento prikaz mozno pouzit na aktivaciu stropného svetla na riadiacej jednotke na zaklade ¢asovaca. Cas

LD L DG zapnutia je mozné prisposobit maximalne na 240 sekind (4 minuty).

Tento prikaz mozno pouzit na aktivaciu funkcie ovladacich fotobuniek BlueBus a vstupov nakonfigurovanych v
Automatické otviranie aktivne | Rezim ,otvoreny byt*. Napriklad: ked st aktivované ovladacie fotobunky, riadiaca jednotka spusti automatizaciu, aby vykonala otvaraci
manéver.

Deaktivujte

automatické otviranie Tento prikaz umoznuje deaktivciu vyssie opisaného rezimu ,automatické otvaranie aktivne*.
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PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

prikaz POPIS PREVADZKOVY REZIM
Zastavenie a reverzacia (uplné)
T L . o Zastavenie a kratk
Foto2 ; Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpecnostné zariadenie astavenie a Rratky reverz
(Vstup spravovany ako Zastavenie
NC) Docasné zastavenie
Zastavenie a reverzacia (uplné)
poL , Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie Zastaven%e 2 kritky reverz
(Vstup spravovany ako Zastavenie
NC) Docasné zastavenie

13.2 KONFIGURACIA BEZPECNOSTNYCH FUNKCII

Parametre uvedené nizie nemozno priradit k ziadnemu fyzickému vstupu, ale automatizcia ich pouziva pre vietky funkcie, ktoré sa striktne tykaju bezpecnosti.
Predovsetkym je mozné definovat, ktory prikaz musi riadiaca jednotka vykonat pocas manévru v pripade zasahu vstupu STOP (a vSetkych vstupov nakonfigurovanych

ako STOP) alebo pri detekcii prekazky.

Nasledujuce prikazy st dostupné a konfigurovatelné v sekcii prikazov.

Tabulka 34

PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

FUNKCIA

POPIS PREVADZKOVY REZIM (predvoleny

rezim tuénym pismom)
e . e . . Nespecifikované
Riadiaca jednotka spusti vykonanie stivisiaceho prikazu, ked vstup copeciiiovane
. . , . . . , Stop
Zastavte pri otvoreni (konfigurovany ako STOP) zmeni stav pocas otvaracieho manévru. . .
Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzdcia
o . s . . Nespecifikované
Riadiaca jednotka spusti vykonanie stivisiaceho prikazu, ked vstup S tf)spem frovane
Zastavte pri zatvarani (konfigurovany ako STOP) zmeni stav pocas zatvaracieho manévru. b

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

Pri otvarani zistite prekazku

Nespecifikované

Stop

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked sa
pocas otvaracicho manévru zisti prekazka.

Pri zatvarani zistite prekazku

e , IV RN . Nespecifikované
Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked Sto P
sa pocas zatvaracieho manévru zisti prekazka. b .
Zastavenie a kratky reverz

Zastavenie a reverzacia

13.3 POPIS REZIMU OVLADANIA

Zakladny zoznam popisuje rozne prevadzkové rezimy dostupnych ovladacich prvkov na riadiacej jednotke.

Tabulka 35

KONFIGURACIA OVLADANIA

PREVADZKOVY REZIM

POPIS

»Priemyselny“ rezim

Vykond sa nasledujtica sekvencia:
- "poloautomatické otvaranie"
- yzavriet podrzanim spustenia“,

Hold-to-run

Otvéraci alebo zatvaraci manéver sa vykonéva vylu¢ne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovladaca riadiaca
jednotka vykona prikaz STOP.

Zavriet - Stop - Zavriet

Opisana sekvencia sa vykona.

Kondominium uzavretie 1

Vykona sa sekvencia ,,zavriet - zavriet*. Ak je prikaz odoslany niekolkokrét, berie sa do vahy aZ po dosiahnuti maximalnej polohy
zatvorenia.

Kondominium uzavretie 2

Vykona sa sekvencia ,zavriet - zavriet“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, berie sa do tvahy az po dosiahnuti maximalnej polohy
zatvorenia.
Upozornenie = ak prikaz trva dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,,Stop®.

Hold-to-run zatvorit

Zatvaraci manéver sa vykona vylucne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovladaca riadiaca jednotka vykona
prikaz STOP.

Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop

Opisand sekvencia sa vykona.

Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit

Opisand sekvencia sa vykona.

Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zavriet

Opisand sekvencia sa vykona.

Otvorit - Stop - Otvorit

Opisana sekvencia sa vykona.

Kondominium otvorenie 1

Vykond sa opisand sekvencia ,otvorit - otvorit“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, neberie sa do uvahy, kym sa nedosiahne
maximalna poloha otvorenia.

Kondominium otvorenie 2

¢

Vykond sa opisand sekvencia ,otvorit - otvorif
maximalna poloha otvorenia.
Upozornenie = ak prikaz trva dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,,Stop®.

. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, neberie sa do tivahy, kym sa nedosiahne
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PREVADZKOVY REZIM

POPIS

Otvorit 2

Vykona sa otvaracia sekvencia.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trva dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykond prikaz ,¢iasto¢né otvorenie 1.

Hold-to-run otvorit

Otvéraci manéver sa vykona vylucne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovlidaca riadiaca jednotka vykond prikaz
STOP.

Kondominium krok za krokom 1

Sekvencia ,,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorif“ sa vykondva, kym sa nedosiahne maximalna poloha otvorenia. Ak je po tomto zaslany dalsi
prikaz, aplikicia vykond manéver zatvarania v rovnakom poradi.

Kondominium krok za krokom 2

Sekvencia ,,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorif* sa vykondva, kym sa nedosiahne maximalna poloha otvorenia. Ak je po tomto zaslany dalsi
prikaz, aplikdcia vykond manéver zatvarania v rovnakom poradi.
UPOZORNENIE = Ak prikaz pretrvava dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop“

Tym sa vykond sekvencia ,,otvorit - zastavit - zatvorit - otvorit*.

Krok za krokom 2

UPOZORNENIE = Ak prikaz pretrvava dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,¢iastoéné otvorenie 1
Stop Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, postupne a v kratkom ¢ase (nie okamzite) zastavi prebiehajici manéver.
Zastavenie a kratky obrat Riadiaca jednotka zastavi prebiehajiici manéver a sposobi, Ze automatizécia vykond kratky obrat opa¢nym smerom

Zastavenie a spitny chod

Riadiaca jednotka sposobi zastavenie aktuilneho manévru a aktivuje uplny reverz v opacnom smere. Riadiaca

jednotka sposobi zastavenie aktudlneho manévru a aktivuje Gplny reverz v opaénom smere.

Riadiaca jednotka zastavi aktualny manéver, kym prikaz zostane aktivny. Ked prikaz uz nie je aktivny, riadiaca jednotka sposobi, ze
aplikdcia vykond otvéraci manéver.

Docasné zastavenie . o . a .
v VAROVANIE = Pocas vykonavania otvaracieho manévru sa tento prikaz ignoruje
Stop Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamzite zastavi prebiehajtici manéver.
Zoistavenita keitly ohrat Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajiici manéver a sposobi, ze aplikacia vykona kratky obrat opa¢nym smerom.

Zastavenie a spitny chod

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajiici manéver a sposobi, ze aplikacia vykona tplny obrat v opaénom
smere
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1 4 KONFIGURACIA VSTUPU

Tato polozka zoskupuje dostupné konfigurcie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke a pripadne na rozsirujucich doskach (volitelné prislusenstvo).
Vstupy na svorkovnici riadiacej jednotky su oznacené ako:

- VSTUP 1 (0x71) (predvolené = krok za krokom)
- VSTUP 2 (0x72) (predvolené = fotografia)

Vstupy dostupné na rozsirujicich doskach s oznacené ako:

- VSTUP 3
- VSTUP 4
- VSTUP 5
- VSTUP 6

0x73) (ak je k dispozicii) (predvolené = otvorené)

0x74) (ak je k dispozicii) (Predvolené = Zatvorit)

0x7C) (ak je k dispozicii) (predvolené = ¢iastocne otvorené 1)
0x7D) (ak je k dispozicii) (predvolené = ntidzové otvorenie)

AAAA
=z =

(L) Okrem zakladnych a rozdirenych prikazov opisanych v odsekoch ,,Zakladné parametre® a ,Rozsirené prikazy“ su pre vstupy svorkovnice zahrnuté
funkcie uvedené v tabulke nizsie.

Tabulka 36
FUNKCIA POPIS
Fotografia
(vstup spravovany ako NC)
Fotografia 1
(vstup spravovany ako NC)
Fotografia 2
(vstup spravovany ako NC)
Fotka 3
(vstup spravovany ako NC)

Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie interpretujtce jeho spinanie ako zasah fotobunky ,FOTO.

Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie interpretujtice jeho spinanie ako zdsah fotobunky ,PHOTO1

Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie interpretujtice jeho spinanie ako zésah fotobunky ,,PHOTO2.

Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie interpretujtce jeho spinanie ako zésah fotobunky ,PHOTO3“.

Riadiaca jednotka si pri otvoreni vstupu vyntti prikaz na otvorenie. Ziadny prikaz nemoze prerusif manéver zacaty nidzovym vstupom a
iba zdsah bezpe¢nostného zariadenia (fotobunky alebo vstup STOP) moze poziadavku pozastavit.

e o U Varovanie = Ak zasiahne bezpe¢nostné zariadenie, riadiaca jednotka sa niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade opakovanych zasahov

ERE A A bude manéver prerueny.
Riadiaca jednotka si pri otvoreni vstupu vyntti zatvorenie. Ziadny prikaz nemédze prerusit manéver zacaty niidzovym vstupom a iba zasah
. . Rl bezpecnostného zariadenia (fotobunky alebo vstup STOP) méze poziadavku pozastavit.
Nudzové zatviranie . . , P . . . . . —
. y Varovanie = Ak zasiahne bezpe¢nostné zariadenie, riadiaca jednotka sa niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade opakovanych zasahov
(vstup riadeny ako NC)

bude manéver prerueny.

& Dolezité - Aby riadiaca jednotka fungovala spravne, kazdy vstup musi byt spojeny s prikazom alebo funkciou a potom s pozadovanym

prevadzkovym rezimom podla ,,Popis rezimu ovladania“. Vietky parametre su prednastavené vo vyrobe, ale je mozné ich podla potreby upravit.
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15 KONFIGURACIA VYSTUPU

V tejto Casti su uvedené funkcie dostupné na vystupoch na riadiacej jednotke a pripadne na rozsirujicich doskach (volitelné prislusenstvo).

15.1 KONFIGURACIA VYSTUPU RIADIACE] JEDNOTKY

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozu byt spojené s vystupmi pritomnymi na riadiacej jednotke automatizacie.

Vystupy riadiacej jednotky st oznacené ako:

- VYSTUP 1 (0x51) (predvolené = vystrainé svetlo)
- VYSTUP 2 (0x52) (predvolené = OGI)

& POZOR! Vystupy st obmedzené na 24 VDC - 10 W

Tabulka 37
CONTROL UNIT OUTPUT CONFIGURATION
FUNKCIA ID POPIS
Nespecifikované Riadiaca jednotka vyntti stav vystupu na vypnutie. Ziadny prikaz alebo interakcia riadiacej jednotky neméze zmenit stav
vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
svetlo zhasnuté = aplikdcia v maximalnej polohe zatvéranie;
Sca/OGI (0x0) pomalé blikanie = aplikcia vo faze vykondvania otvaracieho manévru;
(Indikator otvorenej rychle blikanie = aplikdcia vo fize vykondvania zatvaracieho manévru;
brany) svieti trvalo = aplikcia sa zastavila v inej polohe, nez je maximélna poloha otvorenia.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
7 . svieti = aplikdcia v maximalnej polohe otvorenia
Brana otvorend 0:02) svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
Brana zatvorend (0x03) svetlo svieti = aplikdcia v maximalnej polohe zatvéranie;
svetlo zhasnuté = aplikacia v inych polohdch. Aktivny vystup 24 V DC/ max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet dokoncenych manévrov, a teda potrebu (alebo nie) udrzby systému:
svetlo svieti na 2 sekundy na zaciatku otvaracieho manévru = pocet manévrov pod 80 %;
P blikanie svetla pocas vykondvania celého manévru = pocet manévrov medzi 80 a 100 %;
Jitiedn (0:04) svetlo stale blika = pocet manévrov nad 100 %.
Vystup napdja reléové fotobunky a overuje ich integritu, ked sa manéver zacne.
Fototest (0x25) Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO?2.
Tito funkcia umoziuje, aby kontrolka signalizovala vykonanie aktudlneho manévru. Blikd v
Vystrainé svetlo (Ox05) pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim umoznuje ovladat vystup s napatim 12Vdc.
PITI Tato funkcia umoznuje vystup zo zapnutia do vypnutia bez ohladu na stav motora. K aktiviciam
VLGl (0x13) dochddza v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy zapnuté; 0,5 sekundy vypnuté).
Tato funkcia umoziuje, aby kontrolka signalizovala vykonanie aktudlneho manévru. Blika v
Vystrainé svetlo 24V (Ox17) pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim riadi vystup s napitim 24Vdc.
Pridavné svetlo (0Ox06) Vystup sleduje stav stropného svetla na riadiacej jednotke.
Vystup sleduje stav pohybu motora bez ohladu na smer pohybu:
Stav dveri (OX1E) svieti = motorové manévrovanie
svetlo nesvieti = motor stoji.
Pritomnost (0x23) Ked je automatika v pokoji, zasah akejkolvek fotobunky aktivuje vystup na 5 sekund (Cas nie je mozné naprogramovat).
Elektricky zamok 1 (0x07) Pri naprogramovant tejto funkcie sa po vykonani otvaracieho manévru elektricky zamok aktivuje na dobu rovnajicu sa
[poznamka 1] hodnote nastavenej vo funkcii ,¢as elektrického zamku*.
Na vystup je mozné pripojit elektricky zimok so zapadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez elektronickych
Elektrické uzamykacie zariadent).
Y (0x09) Pocas otvaracieho manévru sa elektrické uzamykacie zariadenie aktivuje a zostane aktivne, aby sa uvolnila automatika a

zariadenie 1 [poznamka 1]

vykonal manéver. Pocas zatvaracieho manévru sa uistite, Ze elektrické uzamykacie zariadenie opat mechanicky zapadne.
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KONFIGURACIA VYSTUPU RIADIACE] JEDNOTKY

FUNKCIA ID POPIS

Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked je aplikacia v maximalnej zatvorenej polohe.

Poznamka - Vo vetkych ostatnych situiciach je vystup vypnuty. Ked sa prisavka deaktivuje, pred zacatim otvaracieho
manévru zasiahne Casovy interval naprogramovany vo funkcii ,,¢as prisavky“

Prisavka 1
[poznamka 1] (0x0B)

Ak je naprogramovany ako ,,Jednosmerny semafor:
Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo zapnuté = aplikcia v polohe maximélneho otvorenia
svetlo vypnuté = aplikdcia v akejkolvek inej polohe.

Tato funkcia indikuje, Ze aplikdcia je aktivna pocas fiz zatvaracieho manévru:
(0X0D) pomalé blikanie = vykonanie zatvaracieho manévru;

svieti trvalo = aplikdcia v maximalnej polohe zatvorenia;
svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohdch.

Cerveny semafor

Tato funkcia indikuje, Ze aplikcia je aktivna pocas fiz otvaracieho manévru:
pomalé blikanie = vykonanie otvéracieho manévru;

Green traffic light (OxOE) trvalo svieti = aplikdcia v maximalnej otvorenej polohe;

svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohdch.

Buzzer (Ox1D) Tato funkcia aktivuje bzuciak, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je dostupnd).

Ak je tento radiovy kanal nastaveny pre konfiguraciu vystupu, tento vystup sa aktivuje po zadani prikazu pomocou
vysielaca a zostane v tomto stave, kym prikaz pretrvava.

Je uzito¢né, ak su v tom istom systéme nainstalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo), ktoré je mozné

Radio channel no. 1 (OxOF) ovlddat pomocou jedného vysielaca.

Radio channel no. 2 (0x10) UPOZORNENIE = Ak tento radiovy kandl nie je na prijimaci riadiacej jednotky volny, pretoze bol predtym zapamatany
Radio channel no. 3 (Ox11) pomocou prikazu, riadiaca jednotka aktivuje naprogramovany vystup iba vtedy, ked je kanal aktivovany pomocou
Radio channel no. 4 (Ox12) vysielaca, pricom prikaz smerujuci k motoru bude ignorovat.

Upozornenie = Tato funkcia nie je momentalne dostupna pre vysielace rodiny BiDi.

[pozndmka 1] = Je mozné pripojit iba zariadenia obsahujuce iba elektricky magnet

15.2 KONFIGURACIA VYSTUPU - ROZSIRENIE MODULY

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom pritomnym na rozsirujucich doskach.
Vystupy rozsirujucej dosky st oznacené ako:

- VYSTUP 3 (0x53) (ak je k dispozicii) (predvolené = jednosmerny semafor)

- VYSTUP 4 (0x54) (ak je k dispozicii) (predvolend hodnota MLAE22 = svetelnd kontrolka, MLEA44 = zelena kontrolka)
- VYSTUP 5 (0x55) (ak je k dispozicii) (predvolené = éerveny semafor)

- VYSTUP 6 (0x56) (ak je k dispozicii) (predvolené nastavenie = fototest)

& POZOR! Vystupy siu obmedzené na 24 VDC - 10 W

Tabulka 38

KONFIGURACIA VYSTUPOV EXPANZNEJ DOSKY

FUNKCIA ID POPIS
Nespecifikované Riadiaca jednotka vyntif stav vystupu na vypnutie. Ziadny prikaz alebo interakcia riadiacej jednotky neméze zmenit stav
vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
svetlo zhasnuté = aplikdcia v maximalnej polohe zatvaranie;
pomalé blikanie = aplikdcia vo fize vykonévania otvéracieho manévru;
(Ox01) , P o . o o .
rychle blikanie = aplikdcia vo fize vykonavania zatviracieho manévru;
svieti trvalo = aplikcia sa zastavila v inej polohe, nez je maximalna poloha otvorenia.

Sca/OGI
(Indikator otvorenej
brany) [poznamka 2]

Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
svieti = aplikdcia v maximalnej polohe otvorenia

Brdna otvorend (0:02) svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohach.

Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
(0x03) svetlo svieti = aplikacia v maximalnej polohe zatvdranie;

Brina zatvorend svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohdch. Aktivny vystup 24 V DC/ max 10 W.

Naprogramovana kontrolka indikuje pocet dokoncenych manévrov, a teda potrebu (alebo nie) udrzby systému:
svetlo svieti na 2 sekundy na zaciatku otvaracieho manévru = pocet manévrov pod 80 %;

Udriba (0x04) blikanie svetla pocas vykonavania celého manévru = pocet manévrov medzi 80 a 100 %;

[Poznamka 2] svetlo stale blikd = pocet manévrov nad 100 %.
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KONFIGURACIA VYSTUPOV ROZSIROVACE] DOSKY

FUNKCIA ID POPIS
Vystup napdja reléové fotobunky a overuje ich integritu, ked sa manéver zacne.
Fototest (Ox25) Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Vystrazné svetlo 1 (0x13) Tito funkcia umoziuje vystup zo zapnutia do vypnutia bez ohladu na stav motora. K aktiviciam
[Poznimka 2] dochédza v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy zapnuté; 0,5 sekundy vypnuté).
Tdto funkcia umoziuje, aby kontrolka signalizovala vykonanie aktualneho manévru. Blika v
Vystrainé svetlo 24V (Ox17) pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim riadi vystup s napatim 24Vdc.
Pridavné svetlo (Ox06) Vystup sleduje stav stropného svetla na riadiacej jednotke.
Pritomnost (0x23) Ked je automatika v pokoji, zasah akejkolvek fotobunky aktivuje vystup na 5 sekund (as nie je mozné naprogramovat).
Elektr}cky zimok 1 Pri naprogramovan tejto funkcie sa po vykonani otvaracieho manévru elektricky zdmok aktivuje na dobu rovnajticu sa
[poznamka 1] (Ox07) . oy oAb A1«
, hodnote nastavenej vo funkcii ,.¢as elektrického zdmku®.
[poznimka 3]
Na vystup je mozné pripojit elektricky zdmok so zdpadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez elektronickych
Elektrické uzamykacie zarfadenf).
ATt iy Pocas otvaracieho manévru sa elektrické uzamykacie zariadenie aktivuje a zostane aktivne, aby sa uvolnila automatika a
zariadenie 1 [pozndmka 1] (0x09) . " o . e 1 O S .
: vykonal manéver. Pocas zatvaraciecho manévru sa uistite, Ze elektrické uzamykacie zariadenie opat mechanicky zapadne.
[Pozndmka 2]
3 Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked je aplikicia v maximalnej zatvorenej polohe.
Prisavka 1 . o A A T cn et L ot -
[t | (0x0B) Poznamka - Vo vietkych ostatnych situdcidch je vystup vypnuty. Ked sa prisavka deaktivuje, pred zacatim otvéracieho
[Pozndmka 2] manévru zasiahne ¢asovy interval naprogramovany vo funkeii ,,¢as prisavky“.
Ak je naprogramovany ako ,,Jednosmerny semafor:
Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo zapnuté = aplikdcia v polohe maximalneho otvorenia svetlo vypnuté = aplikécia v
akejkolvek inej polohe.
Tato funkcia indikuje, Ze aplikcia je aktivna pocas faz zatvaracieho manévru:
5 pomalé blikanie = vykonanie zatvaracieho manévru;
Cerveny semafor (Ox0D) svieti trvalo = aplikdcia v maximalnej polohe zatvorenia;
svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohdch.
Tato funkcia indikuje, Ze aplikcia je aktivna pocas fiz otvaracieho manévru:
pomalé blikanie = vykonanie otvaracieho manévru;
Zeleny semafor (OxOE) trvalo svieti = aplikdcia v maximalnej otvorenej polohe;
svetlo zhasnuté = aplikdcia v inych polohdch.
Bzuciak (Ox1D) Tato funkcia aktivuje bzudiak, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je dostupnd).
Ak je tento radiovy kanal nastaveny pre konfiguraciu vystupu, tento vystup sa aktivuje po zadani prikazu pomocou
vysiela¢a a zostane v tomto stave, kym prikaz pretrvava.
Je uzitocné, ak st v tom istom systéme nainstalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo), ktoré je mozné
Radiovy kandl ¢. 1 (OxOF) ovlddat pomocou jedného vysielaca.
Rozhlasovy kanl ¢. 2 (0x10) UPOZORNENIE = Ak tento rddiovy kandl nie je na prijimaci riadiacej jednotky volny, pretoze bol predtym zapamatany
Rozhlasovy kanal ¢. 3 (Ox11) pomocou prikazu, riadiaca jednotka aktivuje naprogramovany vystup iba vtedy, ked je kandl aktivovany pomocou
Rozhlasovy kandl ¢. 4 (Ox12) vysielada, pri¢om prikaz smerujtci k motoru bude ignorovat.
Upozornenie = Této funkcia nie je momentélne dostupna pre vysielace rodiny BiDi.

[poznamka 1] = Je mozné pripojit iba zariadenia obsahujtce iba elektricky magnet.
[Poznamka 2] = Tato funkcia nie je dostupnd na vystupe napdjania.
[poznamka 3] = Pouzite externé relé a zdlozny zdroj.
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1 OTECHNICKE SPECIFIKACIE

|| Vsetky technické Specifikicie uvedené v tejto ¢asti sa vztahuji na okolitu teplotu 20 °C (+ 5 °C). Spolo¢nost Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykolvek, ked'to bude povazovat za potrebné, vykonat iipravy produktu bez toho, aby sa zmenili jeho funkcie a zamyslané poutzitie.

Tabulka 39

TECHNICKE SPECIFIKACIE PREVODOVEHO MOTORA
Popis SPIDER800 SPIDER1200BL

Elektromechanicky prevodovy motor pre automaticky pohyb Elektromechanicky prevodovy motor pre automaticky pohyb
Typ produktu gardzovych bran pre bytové poutitie, vratane elektronickej garazovych bran pre bytové pouZitie, vratane elektronickej

riadiacej jednotky riadiacej jednotky
Zdroj 230V~ (+/-10%) 50/60Hz 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Napajanie /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Maximélny krutiaci moment

(zodpovedd maximalnej sile) 14.4 Nm (800 N) 21.6 Nm (1200N)

Maximélna sila 800N 1200 N

Nominalna sila 400 N 600N

Napajanie v pohotovostnom rezime (W) < 1 <1

Maximélna spotreba energie (W) 280 350

Nominalna spotreba energie (W) 180 240

Maximélna rychlost (m/s) 0,20 0,16

Stupeii ochrany (IP) 40 40

Séevadzkova teplota (min/max 20°C ... +55°C 20°C ... +55°C

Trieda izolacie | |

Maximélne cyklov/den 50 150

Maximalna nepretrzitd . .

previdzkovd doba 4 minutes 4 minutes

Rozmery (mm) 225x395x106 225x395x105

Hmotnost (kg) 49 6,7

Nudzové napdjanie S volitelnym prisluSenstvom PS124 S volitelnym prislusenstvom PS124

Zdvorilostné svetlo Integrované s LED Integrované s LED

FLASH vystup [Poznamka 1] Vystup pre pripojenie vystrazného svetla (max 10W) Vystup pre pripojenie vystrazného svetla (max 10W)

Vystup OGI [Pozndmka 1] Vystup na pripojenie indikatora otvorenej brany (max 10 W) Vystup na pripojenie indikatora otvorenej brany (max 10 W)
Pre normalne zatvorené alebo normalne otvorené kontakty, Pre normdlne zatvorené alebo normalne otvorené kontakty,

Vstup STOP kontakty s pevnym odporom 8,2 kQ) alebo optické zariadenia kontakty s pevnym odporom 8,2 k() alebo optické zariadenia

P OSE s funkciou samoucenia (akakolvek odchylka od stavu OSE s funkciou samoucenia (akakolvek odchylka od stavu

ulozeného v pamiti spusti prikaz ,,STOP). ulozeného v pamati spusti prikaz ,STOP®).

Vstup SbS Pre normalne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spusti Pre normalne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spusti

P prikaz KROK ZA KROKOM) prikaz KROK ZA KROKOM)

Pre normalne zatvorené kontakty (otvorenie kontaktu spusti prikaz | Pre normalne zatvorené kontakty (otvorenie kontaktu spusti prikaz

FOTO vstup . ) I X
na opitovné otvorenie fotobunky) na opitovné otvorenie fotobunky)

Radio ANTENNA vstup 52 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny 52 Q pre kébel typu RG58 alebo podobny

Programovaci vstup Pre prisluenstvo kompatibilné s rozhranim IBT4N Pre prislusenstvo kompatibilné s rozhranim IBT4N

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii

8 funkcif typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkci

Funkcie samoucenia

Samoucenie typu ,STOP zariadenia (normalne otvoreny,
normalne zatvoreny kontakt alebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva
hrana)

Dilata¢na doska a vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného
otvorenia

Samoucenie typu ,STOP zariadenia (normalne otvoreny,
normalne zatvoreny kontakt alebo odpor 8,2 kQ), opticka citliva
hrana)

Dilata¢na doska a vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného
otvorenia

Poutitie vo vysoko kyslom,
slanom alebo potencialne
vybusnom prostredi

Nie

Nie

Poznamka 1 Vystup je mozné naprogramovat pomocou inych funkii (pozri , Tabulka 20“ na strane 28 29) alebo prostrednictvom programatora Oview.
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Tabulka 40

TECHNICKE SPECIFIKACIE INTEGROVANEHO RADIOVEHO PRIJIMACA

Popis Technickd §pecifikacia
Typ produktu Zabudovany obojsmerny prijima¢
Dekodovanie OXIBD: "BD" / "O-code"

Zapamitatelné vysielace

Az 100, ak sa ulozi do paméte v ,,Mode 1.

Vstupnd impedancia 50Q

Frekvencia prijmu 433.92 MHz
Prenosova frekvencia 433.92 MHz (len BD)
Citlivost - 108 dBm
Vyiarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Popis

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY INTEGROVANEHO WI-FI MODULU (KDE JE K DISPOZICII)
Technicka $pecifikacia

Tabulka 41

Typ Wi-Fi rozhrania s

802.11b/g/n - 2.4GHz

internou anténou
Zabezpecenie Wi-Fi OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE
Vyzarovany vykon (EIRP) P <20 dBm
Tabulka 42

Popis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B

jeden 2-dielny jeden jeden pozinkovany| 2-dielny jeden 2-dielny
Typ produktu pozinkovany poz'%nkovan)’{ pozinkovany ocelovy profil pozinkovany pozinkovany pozinkovany

ocelovy profil ocelovy profil ocelovy profil ocelovy profil ocelovy profil ocelovy profil
Dizka voditka 3200 mm 3200 (18002) | g0 3200 mm 3200 (18002 g0 4000 mm*
Uzitocny zdvih 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm™*
Vyska voditka 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Vyska pasu - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Dizka opasku/retaze 6261 mm 6261 mm 7861 mm 6260 mm 6260 mm 7856 mm 7856 mm

*

*%

60 - Slovencina

Na poutzitie s 3,2 m vodidlom na dosiahnutie dizky 4 m.

Udaje sa vztahujti na 4 m vodidlo.
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EU Declaration of Conformity
and declaration of incorporation of “partly completed
machinery”

The EU declaration of conformity can be downloaded from the website www.niceforyou.com

~




Automatizicia sa musi pravidelne podrobovat Gdrzbe, aby bola zarucend jej
Zivotnost.

& Udrzba sa musi vykonavat prisne v stlade s bezpe¢nostnymi

ustanoveniami uvedenymi v tomto navode a v stlade s platnymi zakonmi a
predpismi.
Na vykonanie Gdrzby na prevodovom motore:

1. naplanujte zasahy Gdrzby maximalne do 6 mesiacov alebo po maximalne 3 000
manévroch od predchadzajiceho zdsahu udrzby

2. odpojte vietky zdroje napajania vratane zaloznych batérii
3. skontrolujte, ¢i nedoslo k poskodeniu materidlov tvoriacich automatizdciu, s
osobitnym dorazom na erdziu alebo oxidaciu konstrukénych casti; vymente vsetky

diely, ktoré nie st $tandardné

4. skontrolujte stav opotrebovania pohyblivych casti: pastorka, hrebena a celého
kridla brany komponenty; vymerite opotrebované diely

5. znovu pripojte napdjacie zdroje a spustite vetky testy a kontroly popisané v
odseku ,, Testovanie® (strana 19).
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1 9 LIKVIDACIA PRODUKTU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou sucastou pohonu, a preto sa musi
spolu s nim zlikvidovat.

Rovnako ako pri instalacii, aj tu musi vyrobok na konci jeho Zivotnosti rozobrat
len kvalifikovany personal.

Tento produkt sa skladd z roznych druhov materialov. Niektoré z tychto
materidlov mozno recyklovat; ostatné musia byt zlikvidované. Informujte sa o
systémoch recykldcie alebo likvidacie tohto typu produktu vo vasej oblasti.

& POZOR

Niektoré casti vyrobku moiu obsahovat znecistujice alebo
nebezpecné latky. Pri nespravnej likvidacii mézu mat tieto latky
$kodlivy vplyv na Zivotné prostredie a fudské zdravie.

Ako je znazornené na tomto symbole, tento
vyrobok sa nesmie likvidovat s domovym
odpadom. Odpad separujte na likvidaciu a
recyklaciu podla metdd stanovenych
miestnymi predpismi alebo vratte vyrobok
predajcovi pri kipe nového vyrobku.

& POZOR

Miestne predpisy mozu uvalit vysoké pokuty, ak sa tento vyrobok
nezlikviduje v silade so zakonom.



POKYNY A UPOZORNENIA

Pred prvym pouzitim automatizacného systému poziadajte instalatéra, aby vam
vysvetlil povod zvyskovych rizik a venujte niekolko minut preéitaniu tohto navodu
na obsluhu a stvisiacich upozorneni, ktoré vim dal instalaény technik. V pripade
pochybnosti si uschovajte prirucku na nahliadnutie a zabezpecte dodavku novym
majitelom automatizacie.

& POZOR!

Vasa automatizacia je stroj, ktory verne vykonava prikazy zadané
pouzivatelfom. Nedbalost a nespravne pouZivanie moéze viest k
nebezpecnym situaciam:

- nemanipulujte s branou, ak sa v jej dosahu nachadzaju [udia, zvierata
alebo predmety
- je prisne zakdzané dotykat sa ¢asti automatiky pocas jej pohybu

- fotobunky by sa nemali povazovat za skuto¢né bezpe¢nostné zariadenia,
ale iba za pomocné bezpe¢nostné zariadenia. St navrhnuté s pouzitim
vysoko spolahlivej technoldgie, ale v extrémnych podmienkach moze dojst
k poruchdm alebo potencidlnym poruchdm a v niektorych pripadoch
nemusia byt tieto poruchy okamzite viditelné.

- pravidelne kontrolujte, ¢i fotobunky funguju spravne.

& Pocas zatvorenia automatiky JE PRISNE ZAKAZANY tranzit!

Preprava je povolena len vtedy, ak je automatika tplne otvorend a nehybna.

& DETI

Automatizacny systém zarucuje vysoky stupen bezpecnosti. So
svojimi detek¢nymi systémami dokaze kontrolovat a garantovat
pohyb brany v pritomnosti udi alebo predmetov. Napriek tomu je
vhodné zakazat detom hrat sa v blizkosti automatiky a nenechavat v
ich blizkosti dialkové ovladace, aby sa predislo nechcenej aktivacii
systému. Automat nie je hracka!

Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami, vratane deti, s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti alebo znalosti, pokial
nie st pod dohladom alebo zaskolenim osoby zodpovednej za ich
bezpecnost na pouZivanie vyrobku.

Anomilie: ak automatizacia vykazuje akékolvek znamky anomalneho spravania,
odpojte napdjanie systému a manudlne odblokujte motor (pozrite si pokyny na
konci kapitoly), aby ste mohli s automatikou manualne manévrovat. Nepokusajte
sa 0 Ziadne opravy osobne, ale kontaktujte svojho doveryhodného intalatéra.

|| Neupravujte systém ani programovacie a nastavovacie parametre
riadiacej jednotky: za tieto operacie je vylucne zodpovedny vas
instalatér.

Porucha alebo nedostatok napdjania: ak sa ¢akd na zdsah instalatéra alebo na

obnovenie elektriny, ak systém nie je vybaveny nudzovymi zdrojmi napajania,

automatizaciu je mozné napriek tomu pouzif ruénym odblokovanim motora

(pozrite si pokyny na koniec kapitoly) a manudlne presunutie automatiky.
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Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: automatizaciu je mozné pouzit aj
vtedy, ked je jedno alebo viacero bezpe¢nostnych zariadeni chybné alebo
nefunk¢né. Automatiziciu je mozné ovladat v rezime ,,Hold-to-run® nasledujicim
sposobom:

1. poslite prikaz na ovladanie automatiky pomocou vysielaca alebo klticového
voli¢a atd. Ak vietko funguje normalne, automatika sa bude pravidelne pohybovat,
inak varovné svetlo niekolkokrat zablika a manéver sa nespusti (pocet blika zavisi
od dévodu, pre ktory sa manéver nemdze zacat)

2. v tomto pripade do 3 sekund znova stlacte ovladac a podrite ho stlaceny

3. po priblizne 2 sekundach automatika dokon¢i pozadovany manéver v rezime
»Podrzat a spustit, inymi slovami, bude pokracovat pohybovat, kym je ovlada¢
stlaceny.

W Ak st bezpecnostné zariadenia nefunk¢né, nechajte systém ¢o najskor

opravit kvalifikovanym technikom.

Skusku, pravidelnt udrzbu a pripadné opravy musi zdokumentovat osoba
vykondvajtica pracu a doklady musi uschovat majitel automatizicie. Jediné zasahy,
ktoré moze pouzivatel pravidelne vykonavat, zahtnaju Cistenie sklenenych
komponentov fotobunky (pouzite méakku a mierne navlhcent handricku) a
odstranovanie listia alebo kamienkov, ktoré mozu blokovat automatizaciu.

W Pred vykonanim akychkolvek ikonov udrzby musi pouzivatel

automatizacie rucne odblokovat motor, aby sa predislo ndhodnému
spusteniu pohybu automatizacie (pozrite si pokyny na konci kapitoly).

Udriba: Aby bola zaistend kontantn troven bezpecnosti a ¢o najdlhsia Zivotnost
automatizacie, mus sa vykonavat bezna udrzba (najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Kontrolu, tidrzbu a opravy moze vykonavat iba kvalifikovany
personal.

Likvidacia: na konci svojej Zivotnosti musi byt automatika rozobrata
kvalifikovanym personalom a materialy musia byt recyklované alebo zlikvidované
v stlade s miestnymi platnymi predpismi.

Vymena batérie dialkového ovladaca: ak sa zda, ze va§ dialkovy ovladac po
urcitom Ccase nefunguje spravne alebo prestane fungovat uplne, moze to
jednoducho zavisiet od vybitych batérii (v zavislosti od toho, ako asto sa
zariadenie pouziva, mozu batérie vydrzat niekolko mesiacov viac ako rok).
Spoznite to tak, Ze kontrolka prevodovky sa nerozsvieti, je slabd alebo sa rozsvieti
len kratko. Pred kontaktovanim instalatéra skuste vymenit batériu za batériu iného
vysielaca, ktory funguje spravne: ak sa anomalia vyriesia, jednoducho vymente
vybitd batériu za batériu rovnakého typu.
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Odomykanie a manualny pohyb

& Branu je mozné odomknut az vtedy, ked' kridlo dosiahne a

zastavenie.

Prevodovy motor je vybaveny mechanickym odblokovacim zariadenim, ktoré je
mozné pouzit na manudlne otvaranie a zatvaranie dverf.

Tieto manualne operacie by sa mali vykonavat iba v pripade vypadku prudu,
poruch alebo pocas fz initalacie.

Odomknutie zariadenia:

1. potiahnite uvolniovaciu $naru (A) (,Obrazok 25%)
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2. dvierka je teraz mozné manualne posuntt do pozadovanej polohy.
Ak cheete zariadenie uzamknut:

1. potiahnite uvoliiovaciu $nuru (A) (,Obrazok 26“)
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2. ru¢nym pohybom dveri zarovnajte spodnt ¢ast motorového vozika s hornou
¢astou tak, aby zapadla na miesto.
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